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1. Instrucciones de uso

Bienvenido al mundo del SDT Ultranalysis® Suite.
Este manual se ha estructurado para ayudarle a sacar el maximo partido de su software dedicado al
instrumento portatil de ultrasonidos SDT340, SDT270 o LUBExpert.

1.1. Guia de inicio
Antes de empezar a trabajar con Ultranalysis® Suite, este capitulo le proporciona informacién sobre
como instalar y registrar el software.

Como complemento, obtenga informacién sobre los requisitos del sistema, la actualizacién y la
actualizacién de Ultranalysis® Suite.

WEAR 5/159
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2. Instalacion de Ultranalysis®
2.1. Requisitos minimos del sistema

e Sistemas operativos compatibles: Windows 8, 10

e Solamente arquitectura de 64 bits

e 1.6 Gigahertz (GHz)

e 4 GoRAM

e Minimo 500 MB de espacio disponible en el disco duro
e Puerto USB 1.1 o superior

e Tarjeta de sonido y salida de audio

2.2. Descargar la Configuracion basica de Ultranalysis® Suite 3
Si no lo tiene aun, debe descargar el archivo «Ultranalysis Base Setup — Extractor.exe». La

configuracion base esta disponible en el sitio web de SDT, seccidn de descarga / Software en
https://sdtultrasound.com/support/software/

Software

SDT General

Manuales de productos

SDT CONMONSense Tool Setup
SDT Updater Setup

Software RAPsodyBox

SDT USB driver installer

Folletos

Aplicaciones maviles

Certificados de producto SDT340

Certificados del sistema

de gestién UAS3 Update Setup
UAS3 Base Setup
Articulos técnicos UAS Lite Base Setup

Industria maritima UAS Lite Update Setup

calculadoras LU BExpert

Servicio post venta

UAS3 Update Setup

Fichas técnicas de UAS3 Base Setup

productos

Hojas de datos de SDT270

sensores

Videos de formacion SDT270 Sherlog Reporter
UAS3 Update Setup
UUAS3 Base Setup
DataDump
SDT Sherlog Report Creator
SDT TankTest Reporter
Virtual SDT 270

2.3. Extraer la Configuracion basica

Desde su carpeta de descarga, haga doble clic en el archivo "UAS 3 Base Setup — Extractor.exe" para
iniciar la extraccion de todos los archivos requeridos.

wEag
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https://sdtultrasound.com/support/software/

s Cusck it
B Drviccp ¢ BB UAS 5 Bawr Sabap - Extractoneo
& Downkads  #
i Decuments #
w Prctuser #
B Wt
B videos
il Dnelivece

B Thia

= R

De forma predeterminada, todos los archivos se extraeran en la misma ubicacién que el archivo «UAS
Base Setup — Extractor.exe»; si lo desea, puede especificar otra ubicacidn a su conveniencia.

Haga clic en el botdn «Extract» (Extraer) para iniciar la extraccion.

7-Zip self-extracting archive

Extract to:

“Users\murat\Desktop

Extract |

Cancel

N

La barra de progreso le mostrara
terminado.

el progreso de la extraccion; por favor espere hasta que haya

95% Extracting

Elapsed time: 00:00:04
Remaining time: 00:00:00
Files 0

Compression ratio:
Extracting

Setup files'
dotMNetFxd0_Full_xBE_x64 exe

Background |

Total size:
Speed:
Processed
Compressed size:

Fause

| Cancel

211M
43 MB/s
201 M

Cuando finalice la extraccion, deberia ver (en la
siguientes archivos:

ubicacién de la carpeta que haya especificado) los

FI P~ Application Tools ~ Downloads - o X
Home Share View Manage o
« v 1 * » ThisPC » Downloads » v O Search Downloads pal
# Quick sccess Name Date modified Type Size
B Desktop UAS 3 Base Setup - Extractor.exe Application
‘ Downloads SDT help files File folder
Iﬁ Documents Setup files 9 File folder
@ Uttranalysis Suite 3 Base Setup.exe 24-09-20 11:38 Application 587 KB
=] Pictures
b Music
[B videos
@ OneDrive
[ This PC
¥ Network
4items 1 item selected 526 KB
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& Para continuar a partir de aqui, debe tener derechos de administrador.

Haga clic en el archivo «Ultranalysis Suite 3 Base Setup.exe» para iniciar la Configuracién basica.
Deberia ver la ventana siguiente:

@ Setup - Ultranalysis Suite 3 —

Install type
Select the install type

(@) Iwant toinstall Ultranalysis Suite 3 software and the database
on this local computer

(O) Tonly want to install Ultranalysis Suite 3 software, it will connect
to @ remote database

(O) Lonly want to install the database on this computer, it will act as a server
for computers which are running Ultranalysis Suite 3 with network

A

—
—_—
Local Computer with Database

Seleccione el tipo de instalacion y haga clic en el botén Next (Siguiente) para continuar.
3 los tipos de instalacidn se proponen en funcién de la arquitectura de red.

e Caso 1: el software (cliente) y la base de datos (servidor postgreSQL) se instalaran en este
equipo. La licencia UAS3 Master sera obligatoria para trabajar exclusivamente en el equipo
local.

e (Caso 2: el software (cliente) se instalara en este equipo, pero también debe instalar la base de
datos

e en otro equipo que se ejecute como servidor. La licencia UAS3 Master /Single serd obligatoria
para acceder a la base de datos remota.

e (Caso 3:labase de datos se instalard en un equipo que se ejecute como servidor. No se requiere
licencia para esta opcion, pero debera instalar el software en los diferentes clientes (caso 2)

Case 1 Case 2 ( PCclient only) Case 3 (PC server only)

License «UAS3 Master » activated License
«UAS3 Master/Single »activated

NdA/I0MIau |B207

1 « UAS3 Master » license
+ « UAS3 Single » per additional client

WEAg 8/159
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Al seleccionar la primera opcidn (caso 1), deberia ver la siguiente ventana:

Lea el Acuerdo de licencia para el usuario final y, si estd de acuerdo, seleccione «l accept the

@ Setup - Ultranalysis Suite 3 —

License Agreement
Please read the following important information before continuing.

Please read the following License Agreement. You must accept the terms of this

agreement before continuing with the installation.

Ultranalysis Suite 3 (RETAIL) END-USER LICENSE AGREEMENT  »

FOR SDT INTERNATIONAL SOFTWARE
Published: October, 2020

IMPORTANT-READ CAREFULLY: This End-User License
Agreement ("EULA") is a legal agreement between you (either an

individual or a single entity) and SDT INTERNATIONAL for the SDT

software that accompanies this EULA, which includes computer

@ I accept the agreement
()1 do not accept the agreement

W

Cancel

agreement» (Acepto el acuerdo).
Haga clic en el botdn Next (Siguiente) para continuar.

Este paso enumerara todos los componentes de la Configuracién bdsica que se instalaran en su

equipo.

Haga clic en el botdn Install (Instalar) para continuar.

@ Setup - Ultranalysis Suite 3 —

Ready to Install
Setup is now ready to begin installing Ultranalysis Suite 3 on your computer.

Click Install to continue with the installation, or dick Back if you want to review or
change any settings.

Dependendes that will be automatically downloaded And installed:
Crystal Report
VC++ Redist 2013
PostgreSQL
Ultranalysis Suite 3

< Back Install Cancel

2.5. Microsoft Visual C++ Redist 2013

Si el programa de instalacién base requiere instalar el componente "Microsoft Visual C++ 2013

Redistributable (x64)", deberia ver la siguiente ventana:

Microsoft Visual C++ 2013
Redistributable (x64) - 12.0.30501

Setup Progress

Processing:  Microsoft Visual C++ 2013 %64 Minimum Runtime - 12.0.21003
P | —

Cancel

ﬁ Microsoft Visual C++ 2013 Redistributable (x64) - 12.0.305... — X

wEAp
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En funcidn del rendimiento de su equipo, p

2.6. Crystal Report

uede tardar algunos minutos.

Si el programa de instalacion base necesita instalar el componente "SAP Crystal Reports", deberia ver

las siguientes ventanas.

En funcidn del rendimiento de su sistema, puede tardar algunos minutos.

Haga clic en el botén Next (Siguiente) para

continuar.

ﬁ! SAP Crystal Reports runtime engine for MET Framework (32-b..  — X

Welcome to the SAP Crystal Reports runtime engine
for .NET F k (32-bit) ion Wizard

Itis strongly recommended that you exit all Windows
programs before running this Setup Program.

Click Cancel to quit Setup and dose any programs you have
running. Click Next to continue with the Setup program .

WARNMING: This program is protected by copyright law and
international treaties.

Unauthorized reproduction or distribution of this program, or
any portion of it, may resultin severe dvil and criminal
penalties, and wil be prosecuted to the maximum extent
possible under law.

Lea el Acuerdo de licencia para el usuario final y, si esta de acuerdo, seleccione

agreement» (Acepto el acuerdo).
Haga clic en el botén Next (Siguiente) para

«| accept the

‘ﬁ SAP Crystal Reports runtime engine for MET Framework (32-b...  —

License Agreement
You must agree with the license to proceed.

SAP® BUSINESSOBJECTS™ LICENSE AGREEMENT

IMPORTANT-READ CAREFULLY: THIS IS A LEGAL AGREEMENT BETWEEN Y'OU AND
SAP BUSINESSOBJECTS FOR THE SAP BUSINESSOBJECTS SOFTWARE ACCOMPANYING
THIS AGREEMENT, WHICH MAY INCLUDE COMPUTER SOFTWARE, ASSOCIATED MEDIA,
PRINTED MATERIALS AND ONLINE OR ELECTRONIC DOCUMENTATION (“SOFTWARE™)
BEFORE CONTIMUING WITH THE INSTALLATION OF THE SOFTWARE, YOU MUST READ,
\ACKNOWLEDGE AND ACCEPT THE TERMS AND CONDITIONS OF THE SOFTWARE
LICENSE AGREEMENT THAT FOLLOWS (*AGREEMENT"). IF ¥OU DO NOT ACCEFT THE
TERMS AND CONDITIONS OF THE AGREEMENT, YOU MAY RETURN, WITHIN THIRTY (30}
DAY'S OF PURCHASE, THE SOFTWARE TO THE PLACE ¥0U OBTAINED IT FOR A FULL
REFUND.

1. GRANT OF LICENSE. SAP BusinessObjects grants you a nonexclusive and limited
license to use the Software products and functionalities for which you have paid the
applicable fees solely for your internal business purposes and in accordance with
the terms and conditions of this Agreement. The Software is licensed, not sold, to
you. If you acguired this product as a special offer or as a promotional license
included with another SAP BusinessObjects product, additional restrictions apply as

@I accept the License Agreement
()1 do not accent the License Agreement

= ==

continuar.
% ﬁ! SAP Crystal Reports runtime engine for MET Framework (32-b..  —
Start Installation

Are you ready to have the SAP Crystal Reports runtime engine for .NET

Ll Framework {32-bit) Installation Wizard begin the install?
Press the Next button to begin the installation or the Back button to review the
license agreement.

v

o =
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8l SAP Crystal Reports runtime engine for .NET Framework (32-b..  —

SAP Crystal Reports
version for Microsoft Visual Studio

w 2010 - 2016 SAP SE. All rights reserved

Copying new files

Time remaining: 7 seconds

Cancel

Haga clic en el botdn Finish (Finalizar) para finalizar la instalacion de Crystal Reports.

ﬁ' SAP Crystal Reports runtime engine for MET Framework (32-b..  —

SAP Crystal Reports runtime engine for .HET
Framework (32-bit) has been successfully installed.

<ok cancel

2.7. PostGreSQL

Si la configuracidn de la base necesita instalar la base de datos PostGreSQL, deberia ver las siguientes
ventanas:

' Setup — x @ Setup — m] ps

Setup - PostgreSQL Select Components »

@ EDB Welcome to the PostgreSQL Setup Wizard.

Select the components you want to install; clear the compenents you do not want to install. Click
Next when you are ready to continue.

Click on a compenent to get a detailed
description

&

PostgreSQL

<Back | MNext> |  Cancel
< Back Next > Cancel N

Asegurese también de que ha desinstalado una version antigua (En el cuadro de busqueda de la barra
de tareas de Windows, escriba Panel de control y seleccidnelo de los resultados, Seleccione Programas
> Programas y caracteristicas.

Mantenga pulsado (o haga clic con el botdn derecho del ratén) en el servidor de bases de datos
PostgreSQL (<13) que desee eliminar y seleccione Desinstalar).

wEAR 11/159
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Seleccione la configuracion recomendada y haga clic en el botdn Siguiente para continuar. La ventana
derecha enumera los componentes predeterminados que se instalan con la instalaciéon de PostGreSQL.
Solo PostgreSQL Server es obligatorio para UAS3.

Haga clic en Siguiente para continuar.

# Setup - [m] X

>

An existing PostgresQl installation has been found at C:\Program Files\PastgreSQLY13. This
installation will be upgraded.

Existing installation

In order to upgrade, we may need to restart the server. All connections to the server will need to be
reestablished after the completion of the installation process.

< Back Cancel

@ Setup - a x

Pre Installation Summary

The fellowing settings will be used for the installation::

Installaticn Directary: C:\Program Files\PostgreSQL\13
Server Installation Directory: C:\Program Files\PostgreSQL\13

Data Directory: C:\Pragram Files\PostgreSQL\13\data

Database Port: 5432

Database Superuser: postgres

Dperating System Account: NT AUTHORITY\NetworkService

Database Service: postgresql-x64-13

Command Line Tools Installation Directory: C:\Program Files\PostgreSQL112
pgAdmind Installation Directory: C:\Program Files\PostgreSQLy13\pgAdmin 4
Stack Builder Installation Directory: C:\Program Files\PostgreSQL\13

< Back Next = Cancel

Si se detecta otra instalacion, debe desinstalarla antes de instalar la configuracién predeterminada

para UAS3.

# Setup - o X

Ready to Install

Setup is now ready to begin installing PestgreSOL on your computer.

Cancel

# Setup - o X

Completing the PostgreSQL Setup Wizard

Setup has finished installing PostgreSQL on your computer.

Launch Stack Builder at exit?

[ Stack Builder may be used to download and install additiona
tools, drivers and applications to complement your
PostgreSQL installation.

&

PostgreSQL

< Back Finish Cancel

Finalice la instalacién haciendo clic en Siguiente.

Desmarque el cuadro Generador de pilas, haga clic en el botdén Finalizar para completar la instalacién
de PostGreSQL y continuar con la configuracién base.

Dependiendo del rendimiento de su sistema puede tardar unos minutos.
El servicio de base de datos debe ser lanzado como un servicio, en Windows. Asegurese de que el
servidor de base de datos PostgreSQL (v13) se ejecuta localmente, en modo automatico, de la siguiente

manera:

G Senvices

Bast match

File Action View Help
e |HECE HEI >80

2, Services (Local)

Services
= v,
Apps .
Services
*  Services de composants

Search work and web.

L service - e - >

o open
Folders (11+) 5 Run s sdministrator
Documents - This PC (42) 0 open fie location
Settings (21 = pin to Sart

= pin 10 taskbar

. Services (Local)

PostgreSQL Database Server 13.1  Name

cription: (
PostgreSQl Database Server(x6d) For

SDTapplication

Description  Status  StartupType  Log On As
& Parental Controls Enforces pa Manual Local Syste.
G, Payments and NFC/SE Man... Manages pa, Manual (Trg... ~Local Service
{6);Peer Name Resolution Prot... Enables serv. Manual Local Senvice
o Manual Local Senvice

Manual

Manual

Manual

Service Running  Manual (Tig

€:Plug and Play Enablesac.. Running  Manual Local Syste..
&P Driver HPZ12 Running  Automatic Local Service
E):PNRP Machine Name Publi.. This service .. Manual Local Service

€:Portable Device Enumerator... Enforces gr.
= APostgreSQL Database Server.. PostgresQL ..

Manual (Trg... _Local Syste.

Running _ Automatic __ NetworkS...

G Power Managesp.. Running Automatic  Local Syste.
G, Print Spooler This service .. Running  Automatic  Local Syste.
6}, Printer Extensions and Noti... This service ... Manual Local Syste.
o Provi Local Syste.
Local Syste.

s anual Local Syste.

ros WLAN Autematic  Local Syste.

€ Quality Windows Audio Vid,. Quality Win.. Running  Manual Local Service
EhRadio Service  Radio Mana.. Running _Manual Local Service

Extended { Standard
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Escriba Servicios en la barra de tareas de Windows, haga clic con el botdn secundario, ejecute como
administrador. Encuentre el servicio postgresql-x64 y asegurese de que el servicio se esta ejecutando
en modo automitico.

2.8. Ultranalysis® Suite 3

La parte final de la Configuracion basica es la instalacién de Ultranalysis® Suite.
Deberia ver la ventana siguiente:
8 Uttranadysis Suite 3 = "

Welcome fo the Ultranalysis Suite 3 Setup Wizard @

Thes iriatsbay vl quasdes poas Srrough, Bhe steps requined bo iratsll Ubransbs Sulte 3 on pour compubar

WARNRIGE This comgubel progrsm o probsched by copyeght ler ardd nbemationl Beatss
Urspisteziingd chplcateon of dhairbution of s program, of any pofon of £, may iesl n srvens o
o cammmnal peraltns, andl vl e prapecubed 1o the madmum eenl podible undst e b

Haga clic en el botdon Next (Siguiente) para continuar.
&

License Agreement @

Plaase takos & moment Bo resd fhe kosnse sgresment novw | pou sooepl the terma below,_ ook *1
Agree”, then Het”. Dthenwise chok "Cancel™.

Uitranalysis Suite 3 (RETAIL) END-USER: LICENSE AGREEMENT FOR -
SOT INTERNATIONAL SOFTWARE
Published: October, 2020

IMPORTANT-READ CAREFULLY: Thas End-User License Agraement
[EULAT) k5 & legal sgreemant bebween you (etber an indsidual or a single
antity) and SOT INTERMATIOMAL fer the SOT software thal sccomparses

ks ELULA, which includes computer software and may inchide assocuated
madia nintad matanale “aekes” ar alactennie deeiemant stine and Infamat.

| OlbeNdApe 1 Agees

G| [t | ]

£

Lea el Acuerdo de licencia para el usuario final y, si estda de acuerdo, seleccione «lI accept the
agreement» (Acepto el acuerdo).
Haga clic en el botdon Next (Siguiente) para continuar.
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Seleccione aqui la ubicacion de la carpeta de destino para Ultranalysis® Suite.

3 Uranabois Sule 3 - b4

Select Installation Folder @

Ther instalar wll install Lilranssiz Sute 3 o the folowing foldes
T inatall in this fokder, click “Hest™. To nstall o a dfferent foldsr, enbe i below o dick “Brosse”

Elder
|I:'~P1WFH¢\$ 0.7, INTERMATIONAL L Rearabsis Siabs Encwase .
Digh: Cost_.
coed | [ ok

Haga clic en el botdon Next (Siguiente) para continuar.

3 Unesnatyis Suste 3 - *

Confirm Installation @

Thes irukaller is ready b nstall Lbansbos Sute 3 on pour oomples
Chick “Wesi™ 8o sba tre inslallstion

En esta ventana se mostrara qué componente se instalara en su sistema.

# Unsenalyis Suste 3 - *

Installing Ultranalysis Suite 3 @

Uksarusbis Sulle 3 is beng irntalled

Pleane wal
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Haga clic en el botdon Next (Siguiente) para continuar.
3 Uhisanalyn Suite 3 - by

Installation Complete @

Uikrarushenis Suste 3 has been puccessbully nstalisd
Ciick “Thowe'" b esit.

Plagse e Windows Update o check o sng crtical updates 1o e HE T Framesoric

Haga clic en el botdn Close (Cerrar) para finalizar la instalacion de Ultranalysis® Suite 3.
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3. Activacion y registro de Ultranalysis® Suite

3.1. Numero de serie

Ha recibido previamente su nimero de serie por correo electrénico:

Dear Murat Unat

The following hoense Das Deen assigned 10 you | view 90 sie )

1D |Type! Serial No |  License No

[Comment (PO s0.

S{UASN 213556789

@ 507 mternationat Murst Onad’ 25F TWUASY

Figura 3-1: Muestra de correo electrénico que contiene el nimero de serie

Cuando se inicia Ultranalysis® Suite por primera vez, la siguiente ventana de licencia se abre

automaticamente.

Language

Serial Number

Hardware PC Code:

Activation
Username
Company

Licence Mumber

@ Licence Info. Unlicensed version,

L ]
L ]

Trial Mode

Figura 3-2: Ventana de informacion de licencia

Codifique su numero de serie en el campo correspondiente. Si estd utilizando la versién de prueba del
software, utilice el menud Ayuda / Configuracion de la licencia.

3.2. Cadigo de hardware

Para generar su cédigo de hardware, haga clic en el botén Generate (Generar). Este cédigo es Unico y
solo se puede usar con su maquina.
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@ Licence Info. Unlicensed version,
Language  (English -
123456789

Serial Number

Trial Mode

Hardware PC Code: |60195?91 |

| Generate

Activation
Username
Company

Licence Mumber

[ ]
L 1
[ ]

Figura 3-3: El codigo de hardware se ha generado

3.3. Registro de Ultranalysis® Suite

Visite nuestro servidor en la direccidn https://extranet.sdtultrasound.com/licenses/activate

Introduzca su nimero de serie en el campo correspondiente y haga clic en Next step (Siguiente paso):

Step 1 of 3
Serial No &)

Next step

License activation

Quick guide
1. Install the software on the destination computer.

[ 2 1w o, tnbensed version. E
Languge _EW| -
Serelburber  [1Samersa  teaieide

Harduare PC Code:  [87656321 Garerste

1~ hativation

Figura 3-4: Escriba su numero de serie

O bien, haga clic en el enlace en el punto 3. del correo electrénico recibido.

License activation
Please verify the company & user information and tick the checkbox.

Step 2 of 3
Serial No 123456782
License type UAS3

Hardware code {generated by SDT Ultranslysis Suite 3)

Please verify [Cves, the company & user information displayed below is valid!

(i nox, plesse contsct your desler)

Next step

Company information
Name SDT International
Country Belgium
Region M/&
ZIP & city 1190, Brussel
Address Humaniteitslaan, 415
Phone +32(0)2 332 32 25
User information
First name Murat
Last name Unal
Language English
Email
Phone
Mobile

Quick guide
Install the software on the destination computer.
= Download installer of the latest version
= Download installation instructions
2. Generate your computer's hardware code:
» Start 0

automatically opened

x

Languae  Engish B

Seriltuber _[125455758 Tral Mode
Hardhuare PC Cade:  [BR7856321 Gererate |

— Rathation

T o,

[

gy [
esnestancee |

= There, enter the serial number of your license.
and click Generale” bution
3. Next, on this page, enfer the serial number of your license.

Getting started?

= Review user manual
= Walch tulorial videos.

La pdagina web le pide que codifique el cddigo de hardware y que confirme su informacidn de contacto.
El codigo de hardware es un identificador Unico que es especifico de su PCy, por lo tanto, no puede
replicar la instalacién, basada en la misma licencia, en otros PC. Para varias instalaciones, debera
comprar licencias adicionales para activarlas. Cada instalacion complementaria requerird un cédigo de

hardware especifico, basado en el procedimiento de registro.
Escriba el cédigo de hardware correspondiente a su PC en el campo correspondiente.
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https://extranet.sdtultrasound.com/licenses/activate

Si los otros campos son correctos, marque la casilla Si, ila informacion de la empresa y el usuario que

se muestra a continuacion son validas! y haga clic en Siguiente paso. El sistema le envia por correo
electrdénico su numero de licencia.

Dear Murat Unal,

The following license has been activated. [ view on site ]

ID | Serial No License no Assigned to Type | Article code |[Comment |PO no.
234557 _
884/123436789 @ SDT Intermational, Murat Unal UAS3| FASFTWUAS3

Figura 3-5: Correo electronico estandar de atribucion de nimero de licencia

3.4. Activacion de Ultranalysis® Suite

Vuelva a la ventana de licencia de Ultranalysis® Suite, escriba su nimero de licencia recibido por correo

electrénico en el campo dedicado y complete los campos obligatorios Nombre de usuario y Empresay
luego haga clic en Enter.

@ Licence Infe. Unlicensed version, *

Language |English -

Serial Number Trial Mode
Hardware PC Code: (60195791 Generate
Activation
Username
Licence Mumber Enter

Figura 3-6: Numero License, nombre de usuario y empresa

Enhorabuena, Ultranalysis® Suite ya estd activado. Si los datos son incorrectos, pongase en contacto
con su distribuidor local o con SDT International.

3.5. Desbloqueo de la funcidn adicional "Diagndstico de rodamientos”
Disponible desde v 3.1925
Para acceder a esta herramienta de andlisis avanzado (base de datos de rodamientos,
cursores periédicos), debe comprar un cédigo de activacion que se asociara a su
licencia principal.
Pdéngase en contacto con su distribuidor local o SDT con su nimero de serie y codigo
de hardware para obtener su cédigo de activacion

Una vez activada la instalacién predeterminada, inicie UAS3. En el menu superior, haga clic en
Ayuda(?) a continuacién, Configuracion de la licencia. Introduzca el segundo cédigo de validacién en
el campo correspondiente y haga clic en Intro.
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@ Informacién de licencia. Licencia concedida a charlesoffi...
MUmero de serie 447302721 Modo de prueba
Codigo de hardware 62585350 Generar
Activadion
Mombre de usuario ||:harlesnf'ﬁce |

Empresa |SDT| |
Mimero de licenda A

Diagndstico rodamiento d2?9948661?86?36?0 I Intro

Pt

Figure 3-7: Activacion de la caja de herramientas de rodamientos

Si el cédigo es vélido, deberia aparecer la siguiente ventana.

Validacién de la licencia >
Licencia Ultranalysis Suite Master valida.
<+ bearing diagnosis option

Enhorabuena, ya tienes acceso a la caja de herramientas de rodamientos.
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4. Actualizacion de Ultranalysis® y comprobacion de la
version
4.1. Actualizacion

Actualizacion automatica

Si su PC esta conectado a Internet, Ultranalysis® comprueba automaticamente si hay una nueva
version disponible. En caso de actualizacién, aparecerd una ventana emergente en la parte inferior
derecha del software.

SDT message %
A new UAS update is available

Click here to open update window

Figura 4-1: Comprobacién automadtica de actualizaciones de Ultranalysis®

Haga clic en el mensaje para descargar la Ultima versién y siga las instrucciones.

Se le invitara a crear una copia de seguridad de su base de datos.
SDT International recomienda encarecidamente garantizar una copia de seguridad
periddica para evitar posibles pérdidas de datos de las que no podemos hacernos
A responsables.

En algunos casos, el paso de descarga puede estar bloqueado por sus restricciones de
TI. Si es asi, péngase en contacto con su departamento de TlI.

Actualizacion manual

Para recuperar la ultima versiéon de Ultranalysis®, seleccione Help (?) / check for Updates (Ayuda (?) /
Buscar actualizaciones).
Para realizar esta operacidn necesita conexién a Internet.

4.2, Informacion de licencia

Para comprobar la informacién de su licencia, seleccione select Help (?) / License setup (Ayuda (?) /
Configuracion de licencia).

4.3. Version del software Ultranalysis®

Para comprobar su version del software, seleccione Help (?) / About (Ayuda (?) / Acerca de).
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5. Introduccion a la base de datos/estructura de arbol

5.1. Definicion de base de datos

UAS3 se utiliza basicamente como una base de datos para administrar su recopilacién,
procesamiento y anadlisis de datos. Una base de datos es una recopilacién integrada de registros
I6gicamente relacionados o archivos consolidados en un grupo comun, que proporciona datos para
uno o varios usuarios. Se utiliza para almacenar y organizar la informaciéon de manera que sea fécil de
recuperar.

Imagine una biblioteca en la que sabe que hay todos los libros que necesita, pero no existe una
manera logica de encontrarlos: seria una pesadilla. Del mismo modo, muchas bases de datos se crean
de manera que solo su creador sabe como encontrar la informacién. Como los departamentos de
mantenimiento predictivo se componen normalmente de miembros del equipo que dependen de los
datos integrados, esta no seria una buena base de datos.

5.2. Definicion de estructura de arbol

UAS3 utiliza un modelo de base de datos jerarquica en el que los datos se organizan en una
estructura parecida a un arbol. El contenido podrian ser datos recopilados con SDT340, SDT270 o
LUBExpert, comentarios, eventos, estados o documentos externos.

La estructura de arbol es la manera de representar la naturaleza jerarquica de la base de datos. Se
llama estructura de arbol porque su representacién se parece a un arbol. En este tipo de estructura,
el nombre de la base de datos, también denominado raiz de la base de datos, es la parte superior de
la estructura de arbol, y las mediciones, también denominadas «hojas», estdn al final. Una medicién
es la combinacién entre una eleccién de sensor y la configuracién de medicién. Las ramas entre el
nombre de la base de datos y las categorias de medicidn se llaman nodos.

Arbol de navegacién SDT340 Ordenes de Trabajo/Andlisis 0 Raiz de la base de datos
=] Nod
= Ex le plant odo
= Example plan 6 e
[= Recirculation .,
= Pump Groups e Medicion
= Pump Group A Q
= Pump Al
= electrical motor
=l NdE bearing

RS2T(Ht-32k) 9

5.2.1. Nodo

El nodo es una posicién en un arbol, entre la raiz de la base de datos y la medicién. Cada nodo tiene
un nodo primario Unico (su nivel superior) y puede tener varios nodos secundarios (sus niveles
inferiores).

La base de datos UAS3 puede contener eficazmente un nimero practicamente ilimitado de nodos, en
funcién de la capacidad de almacenamiento de su equipo. Cada estructura de arbol contiene un nodo
por defecto denominado «Taller de reparaciones/Piezas de recambio».

5.2.2. Medicién
La medicién combina una eleccién de sensor (por ejemplo, sensor de aguja RS2 o disco parabdlico) y

un conjunto de parametros especificos (por ejemplo, medicion estatica o dindmica, frecuencia de
mezclado, ancho de banda).
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Para cada punto de medicién, puede decidir el tipo de sensor que quiere utilizar. SDT340, SDT270
funcionan con una gran variedad de sensores distintos, como sensores de ultrasonido de no contacto
o de contacto, acelerdmetros, tacdmetros, pirometro. LUBExpert funciona con un uUnico sensor:
LUBESensel.

Sin embargo, la nocién del tipo de sensor no es suficiente para una comparacion fiable de los datos.
Por ejemplo, un RMS calculado entre 10 y 1000 Hz no se puede comparar con un RMS calculado
entre 10 y 10 000 Hz. Esta es la razén por la cual UAS3 agrega al tipo de sensor los parametros
asociados con la medicién.

La medicién es la hoja final de la estructura de arbol.

Por lo tanto, no se puede asignar ningun nivel secundario a una medicién.

El nombre de la medicidn es generado automaticamente por UAS3, cuando se crea en funcion de su
seleccién.
Las mediciones pueden ser estaticas (solo indicadores) o dindmicas (senal).

Medicion estatica

Una medicidn estatica es aquella que es puramente un Unico valor numérico: un valor dBuV (RMS,
Max RMS o Pico), valor lineal de relacion (Factor cresta), velocidad RMS, aceleracién maxima... o una
temperatura: todas estas son mediciones estaticas.

Las mediciones estaticas se pueden recopilar mediante SDT340, SDT270 o LUBExpert.

Estos valores normalmente se registran para la comparacion de tendencias o de alarmas.

Medicion dinamica

Una medicién dindmica es un evento completo registrado durante el tiempo de adquisicion de datos
definido, representado como dominio temporal o dominio de frecuencia.

Un ejemplo de medicién dindmica seria el registro de una sefial de ultrasénica para un rodamiento, o
el registro de la recopilaciéon de fases de cierre y purga de una trampa de vapor.

Este tipo de medicién normalmente se analizaria visualizando y procesando la sefal de tiempo y
quizas el espectro de la sefial en UAS3.

Deberd prestarse especial atencion a la estructura de su base de datos. Dedicar cierto tiempo a
considerar detalladamente la nomenclatura y la estructura organizativa le ayudard a desarrollar
desde hoy su base de datos de la forma correcta.

NOTA:

Es muy recomendable que introduzca varios activos en su base de datos, y que trabaje con ellos
durante uno o dos dias, en diferentes situaciones, realizando diferentes tareas. Si no estd
completamente satisfecho, editela y vuelva a intentarlo. Una vez que esté satisfecho y que la
estructura de drbol refleje correctamente la estructura organizativa y sea adecuada para las tareas
requeridas, continte. No se ponga en una posicion en la que introduzca 1000 activos y después se dé
cuenta de que hubiera sido mejor organizarlo de otra manera.

Es posible que ya haya realizado este proceso con el desarrollo de la base de datos de su software de
gestién de mantenimiento informatizado (CMMS, por sus siglas en inglés), en cuyo caso es probable
gue utilice la misma estructura de base de datos en UAS3.

Si no esta familiarizado con este tema a continuacidn se indican algunos puntos para tener en cuenta.

Piense en cuando se rellena un formulario de direccién.
Pueden requerirse varios niveles de informacion para definir su direccién:
e Pais;
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e Estado, provincia o region;

e Poblacion o ciudad;

e Distrito;

e (Calle ovia;

e Numero de casa o apartamento.

La base de datos necesaria para administrar todos estos datos deberia tener 6 niveles para describir
completamente la ubicacién de cada casa o apartamento.

Observe que la estructura empieza por arriba, con el pais, y, a medida que baja, es cada vez mas
especifica, o localizada, con cada nivel inferior.

Piense cdmo quiere organizar y buscar en la base de datos para:
e Encontrar una casa concreta en una calle concreta;
e Encontrar todas las casas de esa calle;
e Encontrar todas las calles de un distrito concreto con el mismo nombre.

Por lo tanto, una funcién importante de la base de datos es organizar los datos en una estructura
jerdrquica, que es lo que denominamos un arbol.

Mediante UAS3, puede crear varias bases de datos. Cada base de datos se caracteriza por su propio
nombre y su propia estructura de arbol. En un modelo de estructura de arbol, el nombre de la base
de datos es equivalente a la raiz de la base de datos.

El niumero de bases de datos solo estd limitado por la capacidad de almacenamiento de su equipo.
No puede abrir varias bases de datos simultdneamente. Una unidad légica (proceso, ubicacion...)
deberia estar en una base de datos/estructura de arbol. Solo puede cargar una base de datos al
mismo tiempo en SDT340, SDT270 o LUBExpert. Razén de mas para que cree su base de datos
pensando en la naturaleza légica del trabajo.

En las bases de datos de UAS3, puede organizar el arbol con un maximo de 6 niveles. Eso significa 6
niveles adicionales por debajo del nombre de su estructura de arbol. El nivel final (ya sea el segundo,
el tercero o el sexto) le permite definir una medicidn (tipo de sensor, configuracion de la medicidn).
Esto es para evitar la confusién que podria ocurrir al contar niveles (podria parecer que son ocho si se
incluye el nombre de la estructura de arbol y el nivel de sensor/medicién). Eso deberia ser mas que
suficiente para la mayoria des aplicaciones y por lo general, mas de lo que su programa de CMMS
utiliza.

Debe prestarse atencion al uso de estos niveles para maximizar la capacidad de localizar y describir
un punto de medicién dentro de su planta. El sentido de la estructura de arbol es ayudarle a realizar
su trabajo facilmente, por lo que deberia crearse de manera que le permita buscar, filtrar o visualizar
grupos de activos y activos individuales de la manera mas facil.

Aungue tenemos 6 niveles, no siempre es necesarios utilizarlos todos. Si puede definir la ubicacién
de su punto de medicién en el segundo, tercero o cuarto nivel, entonces esto es todo lo que debe
crear. No es necesario inventarse niveles para llegar a los seis. UAS3 cuenta con la flexibilidad
suficiente para identificar las mediciones independientemente de si estan en la estructura de arbol,
lo que le ofrece una enorme flexibilidad en el disefio de su base de datos.

La base de datos de SDT270 y de LUBExpert es idéntica a la de UAS3, pero su pantalla tnicamente
puede mostrar 5 niveles al mismo tiempo. SDT340 mostrard todos los niveles definidos en UAS3.
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En la base de datos UAS3, como en la mayoria de las bases de datos, el uso de mayusculas,
minusculas y espacios puede servir como caracteristica distintiva, lo que se puede utilizar para filtrar
grandes cantidades de datos rapidamente:

e Bomba 1 no es lo mismo que bomba 1.

e Bomba 1 no es lo mismo que bombal.

e Rodamiento no impulsado no es lo mismo que rodamiento Ni o que rodamiento.

Al crear una base de datos, la coherencia es de critica importancia. Le ayuda a usted a mantener el
registro y ayuda al motor de busqueda de la base de datos a encontrar lo que vaya a buscar en el
futuro. Es importante que desarrolle un sistema de nomenclatura estandar y que se cifia a él.

Piense en los términos que puede utilizar en su propia planta u organizacién que transmitan el
significado. A menudo se requieren abreviaturas, asi que asegurese de que las abreviaturas que
utilice sean coherentes y que todas las personas implicadas sean capaces de entenderlas.

La coherencia entre el departamento de mantenimiento y los operadores también es importante. Si,
por ejemplo, tiene un sistema de alimentacién por cinta transportadora en un horno zonificado,
énumera los ventiladores de recirculacién del extremo de entrada de alimentacidn hacia delante o
del extremo de salida de alimentacién hacia atrds? éSu sistema es coherente con las nomenclaturas
utilizadas por los operadores?

Un sistema sencillo de nomenclatura es utilizar mayusculas para Areas, Procesos, Funciones
(Ventilador Recirc, Bomba de Agua de Alimentacién de Caldera) y minusculas para los componentes
dentro de esas unidades funcionales (motor, bomba, ventilador, caja de engranajes, rodamiento).
También puede afiadir un sufijo que le ayude a filtrar facilmente los activos en funcion de
determinados criterios (por ejemplo, motor eléctrico LG, donde LG significa lubricado con grasa, o
ventilador de escape LA, donde LA significa lubricado con aceite) y extraer solo los activos que
necesite para una tarea determinada.

A medida que agrega mas y mds informacidn, datos y mediciones a cualquier base de datos de
mantenimiento predictivo, el valor y el coste de la base de datos aumentan. Ese valor se basa en los
conocimientos incluidos dentro de esta acerca de la fiabilidad de los componentes, sistemas y
métodos utilizados en su planta. El coste relativo a la base de datos representa los cientos de horas
invertidas en rellenarla.

Tanto el valor como el coste son altos, asi que debe asegurarse de crearla de una manera que le sea
ventajosa.

Entonces, a medida que cree su base de datos, planifique un poco con antelacién afiadiendo
informacidn ahora que le permita realizar busquedas mas facilmente en el futuro. Considere algunas
de estas busquedas de bases de datos reales y sus implicaciones en la construccion de la base de
datos. Por ejemplo, veamos:

e Rodamientos montados junto a poleas de correas.

e Rodamiento del lado accionado de todos los motores de 15 kW del sitio.

e Rodamiento del lado accionado de la bomba.

e Rodamientos de rodillos del transportador que usan grasa ABC.

Una manera eficiente de crear una base de datos es:
e Reagrupar todo el equipo idéntico en un nivel de rama (o nodo).
e Reagrupar el equipo de una funcién de proceso en un nivel de rama.
e Evitar reagrupar maquinas en relacién con rutinas de anlisis.
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6.Creacion y edicion de carpetas de datos y arboles

de navegacion

NOTA:

Para ayudarle, SDT ha proporcionado varios ejemplos en la base de datos de demostracion incluida
en UAS3.

Tiene la posibilidad de trabajar con la base de datos de demostracion sin ningun riesgo.

Puede cargar, probar la funcionalidad, modificar y después restaurar la base de datos de
demostracion a su version original.

6.1. Creacion de una base de datos

En la barra de herramientas superior, haga clic en Archivo/Estructura de arbol:

v Suite 3 Licensed to SOT
....... s Bk BRI o s B il 11 @i S o 01

rchwo | Vsuaizar | Nodos de ool Orden de Trabajo/Andlisis  Informes  Utilidades  Opciones  Dispositivo 7
8 et desnal i

Importar datos UASLite Ordenes de Trabajo/Andlss

Arbaldenavegacion SOTH) Ordenes de Trabajo/andlss
i ® PROCeESS1
= gy PROCESS2

Salir

W gy PROCESS2

Aparecerd la ventana de administraciéon de carpetas y estructuras de arbol con las siguientes
funcionalidades:

@ Lista de estructuras de arbol - murat(625553922) X
Carpets de datos Estructura de arbol
"B= P P|
=Y 4

fa

Beample plant

Filtrar

Todo ~

o Editar el nombre de la carpeta

@ Crear una nueva carpeta

9 Informacion de la carpeta de datos
@ Eliminar la carpeta

e Abrir la estructura de arbol seleccionada
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@ Crear una nueva estructura de arbol

0 Editar el nombre de la estructura de arbol seleccionada

@ Eliminar la estructura de arbol seleccionada

Q Base de datos (estructuras de arbol) incluidas en la carpeta visualizada

@ Nombre de la carpeta de datos visualizada

Puede crear tantas carpetas de datos y (bases de datos de) estructura de arbol como necesite.
La carpeta de datos predeterminada se llama «mydatafolder».

Ahora, puede empezar a trabajar en sus carpetas de datos y estructuras de arbol.

6.1.1. Edicién de la carpeta de datos

Haga clic en el menu desplegable (flecha) del campo Carpeta de datos, seleccione una carpeta de datos
y haga clic en Editar:

@ Lista de estructuras de drbol - murat(625!

Carpets de datos

(|5 (5 (e

Ja MY datafolder

‘r murat(625553922)

Se abrira la ventana Editar, en la que puede editar el nombre de la carpeta de datos y guardarla:

Nombre g ls cameta | murst (625553522)

Guardar

Filrer

6.1.2. Crear una nueva carpeta de datos

Para crear una carpeta de datos nueva, haga clic en Nuevo:

@ st e cstructuras de arbol - murat@25553922)

Carpeta de datos Estructura de rbol

s & Sy 4
mydatafolder

= My Factory
Ecample plant

26/159

wEAR

(2] @ Ultrasound Solutions

Mor®



Se abrird una nueva ventana:

T e ®
Capwncdine Conebrade

(B [ s s EalatsEa
X 8 G v cap e s

‘Carpera de datos

Mombe de s estrustura de arbol

w

cone s et de sl

Aivar Fiver

Puesto que UAS3 es compatible con SDT340, SDT270 y LUBExpert, debe elegir el instrumento que
utilizard para la Carpeta de datos que desea crear. Tenga en cuenta que este tipo de carpeta de
datos (SDT340 o SDT270 y LUBExpert) se indica mediante un color diferente del icono de la
estructura de arbol.

Escriba el nombre de la Carpeta de datos y el Nombre de la estructura de arbol, y haga clic en
Guardar.

Su nueva Carpeta de datos y la Estructura de arbol inicial de esta se han creado.

6.1.3. Informacidn de la carpeta de datos

Seleccione la Carpeta de datos y haga clic en Informacion:

@ Lista de estructuras de arbol - murat(625553922) X

6.1.4. Eliminacion de la carpeta de datos

Seleccione la carpeta de datos y haga clic en Eliminar:

Carpeta de datos Estructura de &rbol

> [ oy SBE8Z8

|, mydatafolder My factory
I P Example plant

Borre folder

Esta seguro que quiere borrar el folder seleccionado con
todo su contenido?

Filtrar

Todo ~

Confirme que se desea eliminar la Carpeta de datos seleccionada, ya que se eliminaran todas las
Estructuras de datos que contiene.

6.1.5. Abrir una base de datos (estructura de arbol) existente

Seleccione la carpeta de datos (haga clic en el menu desplegable del campo Carpeta de datos):
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@ Lot e crucurs de b - mnat§25353022

Capeadedans Bcadeatl
[ = Go B E828

g el

Una vez que haya elegido la carpeta deseada, se mostraran todas las estructuras de arbol que contiene:

@ lisa de structuns PrRR—
P

mydatafalde

Fiar

Seleccione la estructura de arbol y seleccione Abrir:

@ Lista de estructuras de arbol - murat(625553922)

Carpeta de datos

& & o &

Jes mydatafolder

&= Bample plant

Filtrar

Todo “

6.1.6. Crear una nueva base de datos (estructura de arbol)

Seleccione una Carpeta de datos en la que desee crear una nueva Estructura de arbol:

@ Lista de estructuras de drbol - murat{625553922)

X
Carpetz de datos

& & o 8

. mydatafolder = wy factory
B murat(525553022)

== emple plant

Filrar

Todo ~

Haga clic en Nuevo:
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Juy et
Cametadedatos

Nombre da l2 estrucura de drbol

Ioono deestructura dedbol B

Guardar

Escriba el nombre de la Estructura de arbol (el nombre de la base de datos puede contener hasta 50
caracteres, incluidos caracteres especiales) y haga clic en Guardar. Su nueva Estructura de arbol se ha

creado.

6.1.7. Editar una base de datos (estructura de arbol)

Si desea editar el nombre de la Estructura de arbol, seleccidnelo y haga clic en Editar.

= Bl plant

Filrar

Se abrira la ventana de edicion de la Estructura de arbol.

@ Lista de estructuras de drbol - murali§23553922)
Carpetn de detes Estrucurs de drbal

([ (s (s [ EREE
@ Ediar estructura ce &

awd =
ﬁ Carpeta dedatas. R -

Marmbre de la estructurs de irbol | M Foctory

cona e estructura de drsol E]

Guardar

Edite el nombre de la Estructura de arbol y haga clic en Guardar.

6.1.8. Eliminar una base de datos (estructura de arbol)

Seleccione la Estructura de arbol y haga clic en Eliminar:

= =emole plant
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Se abrird una nueva ventana.

@ Lista de estructuras de drbol - murat{62
Carpeta de datos Estructura de arbol
& B2 0% 18 G228

|, mydatafolder

Example plant

Eliminar estructura de arbol
ZEsta seguro de que desea eliminar la estructura de arbol
actual?

Yes No

Filtrar
Todo ~

Confirme que desea eliminar la Estructura de arbol seleccionada.
6.1.9. Generar datos de demostracion

Datos de demostracion es una base de datos de formacion creada para que pueda practicary
familiarizarse con las funciones de UAS3, asi como practicar el andlisis de sefales y el reconocimiento
de algunos de los hallazgos mas comunes. Para tener acceso a los datos de demostracién, debe
generarlos en cualquier de las carpetas de SDT270/LUBExpert.

Seleccione una carpeta de datos de SDT270/LUBExpert existente o cree una nueva, y abra cualquiera
de las estructuras de arbol.

@ Lista de estructuras de drbol - mydatafolder X
Carpeta de datos Estructura de rbol
& o o e B
M 1y datafolder &= pccem
I =
g Urat(525553922) S DC Cem Intial stage reconstruct
L =
Firar
Todo v

En la barra de herramientas superior, haga clic en Archivo y seleccione Generar datos de
demostracion.

@ Uttranalysis Suite 3 Licensed to SDT

Archivo | Visualizar Nodos desrbol  Orden de Trabajo/Andlisis  Informes ~ Utilidades ~ Opciones  Dispositivo 7

§8  Estructura de arbol - X

Generar datos de demostracién

Ordenes de Trabajo/Andlisis

Importar datos UASLite

Importar datos de DataManager

Salir

Confirme, y sus Datos de demostracidn se generaran en su UAS3:
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@ Ukranaysis Suite 3 Licensed to SOT - 8 X
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7.Acceso remoto a la base de datos en una red local

Esta funcion esta disponible desde la versién 3.1862.

e Al menos, 2 PC (1 host + 1 cliente) con licencias distintas de UAS3 (V 3.1862) o versiones mas
recientes, son obligatorios. Ambos estan conectados en la misma red (local o VPN).

e PostgreSQL v13 se esta ejecutando en el PC host (la configuracidn de suspension de Windows
estd deshabilitada, es posible que se requiera una configuracién de firewall adicional,
comuniquese con su equipo de TI).

e El puerto TCP 5432 estda abierto en el PC anfitridn y se supone que la direccién IP estdtica esta
asignada en la red local.

Local network/VPN

P-adress

Database client Database host

SDT | Ultrasound Solutions
ey

o

SD:[I Ultrasound Solutions TCP
y 5432

~
UAS3 localhost U
Ultranalysis Suite

Database
PostgreSQL
serverv
13.1 (or >)

UAS3

Ultranalysis Suite

v 3.1832 (or >)

SDT340 SDT270 LUBExpert SDT340 SDT270 LUBExpert

e Recupere la direccidn IP del host:

En el PC anfitridn, en el cuadro de busqueda de la barra de tareas de Windows, escriba cmd y pulse
intro. En la nueva pantalla, escriba: ipconfig /all y pulse enter y conserve la direccién IP v4.
Ethernet adapter Ethernet:

Connection-specific DNS Suffix
Description . . .

referred)

Si UAS3 se esta ejecutando en la PC host, deberia ver directamente la pantalla predeterminada a
continuacién. La ubicacién de la base de datos se identifica en la barra inferior.
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@ Ultranalysis Suite 3 Licensed to SDT - [u] X

Archivo ~ Visualizar ~ Afadira Analisis  Informes  Utilidades  Opciones  Dispositivo 7

- x - x

ArboldenavegaciénSDTH0  Ordenes de Trabajo/Inspeaion defective-bearin

]

cSEmmmE 0|
) b MOTOR 1 ot 1500 rom q O q q
5 §% NDE(BRFO-SKF5208)
RszHes26) (1) 0 0 0
5 4% DE(BSF-SKF5208)
RENL100(H-326) (5
R
remzz0 (5
MOTOR 2 at 100 rom
WINDTURBINE
) MOTOR

GEARBOX(in=5000rpm,out=500rpm,SKF1211)
MOTOR-FOCUSMODE(SKF5208) - X

[ initialtest I E cei d
- Lecturas Alarmas Eventos

\7 defective-bearing/MOTOR 1 at 1500 mm/NDE(BPFO-SKF62.. m
7 Filtro

0 s
. £ et
.

defective-bearing/MOTOR 1 at 1500 rpm/DE(BSF-SKF6208).
defective-bearing/MOTOR 1 at 1500 rpm/MULTLRPM270

defective-bearing/MOTOR 2 at 100 rpm/NDE{FTF-NTN-N20.
defective-bearing/MOTOR 2 at 100 rpm/DE(NTN-N204find

- defe TU
defe U
defe U T(HES
Seleccion defective-bearing/MOTOR/NDE(BPFI-NTN-N204_range500-...
defective-bearing/MOTOR/NDE(BPFI-NTN-N204_range500-
e defective-bearing/MOTOR/DE(FTF-SKF8312Erpm3000)/Acc]
Ordenes de Trabajo/In... defective-bearing/MOTOR/DE(FTF-SKF6312Erpm3000)/Acct
defex b I0TOR/DE(FTF-SKF6312Erpm3000)/AccL
e defective-bearing/MOTOR/DE(FTF-SKF6312Erpm3000)/RPM
- defective-bearing/GEARBOX(in=5000rpm,out=500rpm,SKFL )
- PSS PRI ]
340database I Servidor debase de datos: : localhost 13.1 I { No Device Friday, September 30, 2022 4:10 PM NUM

En el PCcliente, la Ultima direccidn IP se utilizard como configuracidn para sincronizarse con la base de
datos distante.

Inicie UAS3 en la PC cliente y luego vaya a Opciones / Configuraciéon de base de datos. De forma
predeterminada, UAS3 se sincroniza en localhost, suponiendo que PostgreSQL se esté ejecutando.

Para cambiar la configuracidn por defecto, marque la configuracion avanzada y escriba la direccion IP
determinada en el primer paso (192.168.0.17 para este ejemplo).

@ Configuracion de |a base de datos X

Proveedor PostGreSQL v

I‘/ Ajustes avanzados |

Oporbo 5432

Base de datos Ipostgres ’

Nombre de usuario  |postgres

Contrasefia l S ——— ’

Los ajustes de conexion de la base de datos se han guardado
correctamente, Reinicie |a aplicacion para utilizar los nuevos
ajustes.

Aplicar 0K

Si la configuracion es correcta, reinicie UAS3 y el cliente se sincronizara con la base de datos remota.

Puede comprobar que la sincronizacion estd bien establecida con el servidor remoto. En la pantalla
predeterminada de UAS3 Cliente, como en la configuracidn local, puede examinar y abrir una
estructura de arbol/base de datos distante. La direccidn IP de la base de datos remota se identifica en
la barra inferior del software, de la siguiente manera:
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@ Unranayis e 3 icomsed 507 = B
Archivo  Visualaar  ARadir a Andksis  Informes  Utilidades  Opciones  Dispostive 7
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7.4. Notas

Varios usuarios pueden interactuar simultdneamente con la misma base de datos. Un
sistema emergente informa en tiempo real sobre los cambios e invita al usuario pasivo a
actualizar la estructura del arbol.

Un cliente distante puede interactuar con la base de datos host mientras UAS3 no se ejecuta
en el equipo host. Solo se requiere el servidor de base de datos PostgreSQL para garantizar la
sincronizacion.

Cada vez que se inicia UAS3, el cliente recupera la ultima base de datos actualizada.

Un sistema de reconexidn automatica garantiza la continuidad del servicio a distancia.

Para evitar posibles conflictos en la estructura del arbol, no edite la base de datos mientras el
instrumento estda en el campo.
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8. Espacio de trabajo de UAS3

8.1. Vista general

El espacio de trabajo de UAS3 incluye 4 paneles, menus y barras de herramientas.

8.1.1. Panel superior

En este panel se representan todos sus activos en una jerarquia de estructura de arbol, por nombre,
con todos los ajustes que haya definido. En el panel superior, puede construir su base datos, navegar
en ella, editarla, y definir, editar y administrar todas las 6rdenes de trabajo/analisis.

8.1.2. Panel grafico

En este panel se muestran las tendencias, el domino temporal, el dominio de frecuencia y las cuatro
mediciones mas recientes para su visualizacion y analisis.

8.1.3. Panel inferior

El panel inferior contiene informacion detallada sobre cada medicién (recopilacién de datos) o
proceso de lubricacidon a nivel de sensor, todas las mediciones dentro de un nodo especificoy le
permite filtrar y aplicar acciones en una seleccién de mediciones.

8.1.4. Panel de imagenes de navegacion

En este panel, los nodos de su estructura de arbol se representan con la imagen que les haya
asignado, con marcadores para cada nodo dentro del nodo seleccionado, que le permiten navegar.

_
Barra

i Panel
TEMP2 24 Celcus

Temperatura
Acc00{10.1k-52k] 0,04 g 029 3.85mms 3.8

RMS Acc Pico Acc Velocidad Factor Cresta
Acc100{10 10k-.
Rszl 406 a8y 421498y 629 By 129
US RMS US Méax RMS US Pico US Factor
Cresta
RRNLI0G(focUS-256K) | RSZNL100
s oo - — 5
o @ ® bevewng
@
il o
B , FaN3
= @ o croue
Wl
Panel de
.
imagenes
. & voirano ; o
e p—— @ S2NL100(focy:
® ‘Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUPIFAN 1/motor/NGE bearing/RS2T(Ht-32k)
Slomes, E. Manual 390/PROCESS 1/FAN GROUPIFAN 1jmotor/NCE bearing(RS2T(Fes-126K)
Panel rm— Panel
—
i Grephpwe | —
8.2. Mostrar u ocultar paneles

Puede mostrar u ocultar los distintos paneles de varias maneras:

Utilice el menu Visualizar de la barra de herramientas superior y marque/desmarque el panel que
desea mostrar/ocultar.

Haga clic en la X en la esquina superior derecha del panel.

Seleccione el icono de flecha hacia abajo ~| en la esquina superior derecha del panel, seleccione Hide
(Ocultar) o pulse H.
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Para volver a visualizar un panel oculto, seleccione el menu Visualizar y marquelo con un clic con el
botdn izquierdo del raton.

8.3. Paneles flotantes y acoplados

Para desacoplar un panel y hacerlo flotante dentro del marco de UAS3, haga clic con el botdn
izquierdo del ratdn sobre el icono de flecha hacia abajo ~ | de la barra de titulo y seleccione Floating
(Flotante). Alternativamente, pulse F.

Manual 340 >> PROCESS1 >> FANGROUP =>>
NdE bearing

Ahora puede arrastrar el panel hasta la ubicacién que desee en su escritorio y cambiarle el tamaiio.

Para devolver un panel flotante a la posicién acoplada, haga clic con el botén izquierdo del ratén en
su barra inferior y arrastrelo ligeramente. Entonces aparecen unas guias en el marco de UAS3.
Arrastre el panel hasta una guia para acoplarlo a un lado o en el centro del marco de UAS3. Cuando
se coloca el panel encima de una guia, el area designada se muestra sombreada. Después, suelte el
boton del raton.
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8.4. Minimizar o maximizar paneles acoplados

Para minimizar un panel acoplado, haga clic con el botdn izquierdo del ratdn en la flecha hacia abajo
de su barra de titulo y seleccione Auto Hide (Ocultar automaticamente), o bien utilice el acceso directo
A. Alternativamente, haga clic en el icono de chincheta n ubicado a la derecha de su barra de titulo.
Cuando se minimiza un panel, aparece una pestafia con su nombre a la derecha, la izquierda o la parte
inferior del marco de UAS3, en funcidn de sus ajustes.

Las pestaias del panel superior, el panel inferior y el panel de imagenes de navegacion se
encuentran en los bordes del marco UAS3 y se maximizan cuando sea necesario.

Para maximizar un panel acoplado, haga clic en su pestafia correspondiente. A continuacién, haga clic
con el botén izquierdo del ratén en el icono de chincheta [+ ubicado en su barra de titulo, para

mantenerlo maximizado.

8.5. Cambiar el tamaio de los paneles
Para cambiar el tamafio de un panel, coloque el puntero del ratén en su borde (borde derecho para
el panel superior, borde superior para el panel inferior, borde izquierdo para el panel derecho).
Cuando estd correctamente colocado, el aspecto del puntero del ratdn cambia a este simbolo b,

Mantenga pulsado el botdn izquierdo del ratén y arrastre el borde de la ventana para cambiar el
tamanio del panel.
Suelte el botdn del ratdn para completar la modificacién del tamafio.

NOTA:

Cuando los paneles estdn acoplados, solo se puede arrastrar el borde derecho del panel superior, el
borde superior del panel inferior y el borde izquierdo del panel derecho para cambiar el tamaiio del
panel correspondiente.
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8.6. Lista Pendiente
Al iniciar el software UAS3, éste comprueba si tiene datos en las mediciones omitidas o en los puntos
nunca medidos. Si es asi, se lo recordara mostrando un mensaje emergente.

Este mensaje aparece en la parte inferior derecha de la pantalla.

0 Haga clic en la ventana emergente para seleccionar las opciones que desea aplicar a las
mediciones omitidas (véase la imagen siguiente).

Comprobacién de mediciones programadas

Hola, tienes
0 mediciones programadas para hoy | Mostrar | | Afadir al inspeccidn |
30 medidas perdidas | Mostrar | | Afadir al inspeccidn |

°| Afadir todo al inspeccidn |

Cerrar

e Haga clic en el botén "Mostrar" para abrir la lista de mediciones programadas u omitidas.

9 Haga clic en este botdn para afiadir mediciones programadas o perdidas a una orden de trabajo
existente o nueva.

@ Haga clic en este botdn para afiadir todas las mediciones programadas y perdidas a una orden de
trabajo existente o nueva.

También puede acceder a esta funcion haciendo clic en Utilidades/Lista pendiente en la barra de
herramientas superior, como se muestra a continuacién:
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Imagenes del sistema

Funciones de alarma

El gl ® TEST-TREE
E e LEAKS

& FLEX2
ULTRASENSE
AIRSENSE

® MECHANICAL

w3 RS2T

ACC100

E @ RPM

E @ TEMPERATURE

E

Lista pendiente

Base de datos
Idioma

Operadores

Exportar archivos Wave

Afadir un usuario

wEAR

(2] @ Ultrasound Solutions

Mor®

39/159



9. Ajustes del sistema e Imagenes del sistema

En el menu Ajustes del sistema, va a definir determinados ajustes que le facilitaran el trabajo (no es
obligatorio), pero también debera introducir algunos datos que son obligatorios para continuar con
el trabajo.

En la barra de herramientas superior, haga clic en Opciones y, a continuacién, en Ajustes del
sistema:

ensed to SOT - 8 X
Modos de érbol  Orden e Trsbayo/Anshsis  Informes  Utibdaded

[

Ajustes de tends
ibol de navegacién OT270/LUBERet Ordenes de Trabago/ansiss

Gaphpar

Ajustes de base de datos

TENDENCIA ESTATICA a
@ USRMS A USMiXRMS m USPio
5,0

RSTT >

US Pico (8V)

T T T T
2005 2010 2005 2020

FORMA DE ONDA EN TIEMPO B ESPECTRO DINAMICO a
08.289 RS1TDY-HY

rlGearboxmanitoring/Damaged GearboURSITIDY-Ft)

Fecra
104

Alarmas.

Ordenes de Trabajo/An...

Intervalo

[EGrsnpane Servidorde base de datos: :locaihost Monday, 19 October 2020 15:49 Num

Se abrird la ventana de administracion de los ajustes.

Al seleccionar la primera pestafia, General, puede elegir Icono de estructura de arbol e Icono de
marcador de navegacion para cualquiera de las Estructuras de arbol dentro de la Carpeta de datos
que esté utilizando actualmente.

Haga clic en Examinar y seleccione el Icono de las Imagenes del sistema (mas adelante se explicara
cémo cargar iconos adicionales):

@ Ajustes del sistema X

Estructura de drbol |DEMO_DATA v

Icono de

= Examinar
estructura de drbol

Icono de marcador

gh Examinar
de navegacion

S
v

Guardary Cerrar

Al seleccionar la pestaia siguiente, Graficas de dominio, puede seleccionar la Vista previa rapida
para su Dominio temporal.

Al seleccionar esta opcidn, la sefial de ultrasonidos que se muestra en Dominio temporal se
muestreard para reducirla de tamafio y que se cargue mas rapidamente, pero en cualquier momento
puede cargar los datos completos con un simple clic mientras visualiza el Dominio temporal.

En la misma pestafa, puede realizar los ajustes de FFT, tanto el NUmero de muestras como la
Funcién de ventana.
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@ Ajustes del sistema

Graficas de dominiol

Dominio temporal

[ vista previa répida(sefial downsampled)

FFT

Numero de muestras | 12800 i
Funcién de ventana | RECTANGLE v

La siguiente pestafia, Unidades, le permite definir las unidades de temperatura, aceleracién,
velocidad, peso de la grasa, frecuencia y rodamiento.

@ Ajustes del sistema

Iu}}'ii{adé;l

Guardar y Cerrar

Unidad de temperatura Unid. Frecuencia

[celcius ~| [hz -

Unidades de aceleracién Unidad de rodamiento

[a - [mm -
Unidades develocidad

Unidad de peso delagrasa

La siguiente pestafia, Impresora, le permite definir el tamafio del papel para la impresion:

@ Ajustes del sistema

| Impresoral

Guardary Cerrar

La siguiente pestafia, Sensores, le permite personalizar la lista de sensores que utiliza. La lista
completa de sensores contiene todos los sensores de la gama de productos SDT, pero no tiene que
utilizarlos todos necesariamente. Con el fin de reducir la lista que se le ofrece al elegir el sensor,

Guardar y Cerrar

seleccione los sensores de los que dispone, y solo estos sensores apareceran en la lista.

Adicionalmente, si utiliza UAS3 para trabajar con LUBExpert, seleccione Modo LUBExpert y solo se

mostraran LUBEsensel y TEMP2.

@ Ajustes del sistema

RS2T

Oac1

[ extust

[ Flexip1

[ Flexin2

[ HumT1

[ mtus1

[J LUBEsense1

[J MF1HP1k v

Sensores disponbles [Seleccionartodo
[ Rs2nL100 A | Modo LUBExpert LUBEXpert

Guardary Cerrar

Siguiente pestafia, Conexion: si necesita configurar un servidor proxy, debido a las restricciones de su
empresa, para conectarse a internet, rellene la informacién necesaria aqui:
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@ Ajustes del sistema X

1

01 Habilta austes proxy

Guardary Cerrar

Siguiente pestafia, Vista de arbol: contiene los ajustes del aspecto de la estructura de arbol en el
panel superior, la forma en que se conectaran visualmente los niveles. Los ajustes también contienen
la eleccion del Tipo de tablero preferido, si estd utilizando LUBExpert junto con otros instrumentos o
SDT270 con funciones de LUBExpert. Puesto que los resultados de LUBEsensel (sensor utilizado con
LUBExpert) se muestran con graficos especificos, y es posible que dentro de un nodo haya varios
sensores o resultados de supervisidon de estado y de lubricacién, puede elegir el panel de control que
prefiera visualizar cuando seleccione el punto de medicidn, para una vista previa rapida de los datos.
Una vez que haya seleccionado el sensor en ese punto de medicién, se mostrara el panel de control
especifico de ese sensor.

@ Ajustes del sistema X
Estilo de conexién de elementos Tipo detablero
@® Nada @® Estandar
O Puntos O Lubricacién
O Guiones
O sélido
O Insertar

O Elevado

Guardar y Cerrar

Pestafia siguiente, Lubricantes: es una base de datos de sus lubricantes. Para el uso con LUBExpert,
es obligatorio rellenar esta base de datos, ya que cada punto de lubricacion debe tener un tipo de
lubricante asignado.

Afada el nombre del lubricante en la ventana resaltada (hasta 12 caracteres) y haga clic en Anadir.

@ Ajustes del sistema X

I ubricartes}| I -

Ajustes generales|

Lubricantes

Mobilux EP 2 S
MOBILUX-£P2 LEeEiE

THERMAX
PolySupreme

greasel Efminar

grease 2
Sanhire L/ E

Mueva abajo

Guardary Cerrar

Si necesita editar el nombre del lubricante, seleccione el lubricante en la lista, edite el nombre en el
campo resaltado y haga clic en Editar. Si desea eliminar un lubricante, selecciénelo y haga clic en
Eliminar. Puede organizar cdmo los lubricantes aparecen en la lista; para ello, seleccione un lubricante
y utilice los botones Mueva arriba y Mueva abajo. Cuando haya terminado, haga clic en Guardar y

@ Ajustes del sistema o
I Lubricantes I =
Lubricantes
g A[Cade [ ]
Mobilux EP 2
MOBILUX-EP2 Mueva arriba
Mueva abajo
PolySupreme
greasel P
grease 2
Sannhire 2 v Editar THERMAX I

Guardary Cerrar
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Ultima pestafia, Pistolas graseras: es una base de datos que contiene sus pistolas graseras. Al igual
gue con los lubricantes, si utiliza LUBExpert o SDT270 con funciones de LUBExpert, es obligatorio
rellenar esta base de datos, ya que cada punto de lubricacidén necesita tener asignada una pistola
grasera. Escriba el nombre de la pistola grasera (hasta 5 caracteres) en la ventana ID Pistola grasera,
introduzca el valor de Cantidad de grasa por bombazo(obligatorio) y haga clic en Afadir. Para editar,
seleccione la pistola grasera de la lista, modifique los datos y haga clic en Guardar cambios. Cuando
haya terminado, haga clic en Guardar y Cerrar.

Encontrara informacidon mas detallada sobre las caracteristicas y funciones de LUBExpert en el
manual especifico de LUBExpert que se incluye en su UAS3.

@ Ajustes del sistema b3

Pistolas graseras

AUTO A Afiadir 1D Pistola grasera

BLUE
Muevaarrba | fff

RED Mueva abajo Cantidad de grasapor bombazo

2222 Eliminar | 0.00) g

v | | Guardar cambios

Guardary Cerrar

Iconos de nodo (explicado mas adelante en la configuracion del nodo), se puede cargar y administrar
a través de la funcién Imagenes del sistema. Haga clic en Utilidades, Imagenes del sistema, Iconos
de nodo.

@ Uttranaiysis Suite 3 Licensed to SOT - 8 x
Archwo  Visushzar  Nodos de érbol  Orden de Trabeyo/Analisis lnlnvmj Utihdsdes | Opciones  Dispostwvo 7
I SR imigenes elsitema > Iconos de nodo
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Se abrird una ventana en la que puede ver los Iconos de nodo existentes o cargar nuevos.

@ Imagenes .
Ga ol o Lo = » -
factory fancne  fantwo  hpump  BaliBes defdb  lcon_  elecric
¥ 9
2607 nav_sin2
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10. Creacion y edicion de la estructura de arbol

Tal como se ha mencionado antes, construir una estructura de arbol es como crear unos cimientos: si
se hace correctamente, las acciones siguientes seran mucho mas féciles. Decida la l6gica de la
estructura de arbol y tenga en cuenta lo siguiente: ¢ Qué activos estan conectados por proceso? ¢Qué
activos estdn conectados por ubicacion? ¢ Qué activos pertenecen al mismo tipo o al mismo
fabricante? ¢ Qué activos son redundantes?

Hay muchos criterios, pero el objetivo siempre es el mismo: los datos deben organizarse de manera
que refleje la realidad. La estructura de arbol debe ofrecer una vista general, un filtrado y una
conclusion faciles a quienes la utilicen, asi como una orden de trabajo/analisis directo para quienes
recopilen datos o inspeccionen. Preste especial atencién a los nombres: minusculas, mayusculas,
espacios... todo marca una diferencia.

La nomenclatura debe ser exclusiva y, se decida lo que se decida, todas las personas implicadas
deben seguirla. De lo contrario, la base de datos no servird para nada, sera una fuente de frustracién
y le consumira mucho tiempo a usted y a todos los que necesiten recopilar datos. Ademas de la
creacion de la estructura de drbol en si, cada punto de medicién necesita unos ajustes de medicion
estrictamente definidos.

NOTA:

Todas las funciones que se explican aqui, realizadas directamente en la estructura de arbol mediante
clicizquierdo o derecho, también se pueden ejecutar desde la barra de herramientas superior,
seleccionando Nodos de arbol, como se muestra a continuacion:

@ Utiranatysis Suite 3 Licensed to SOT

Nodos de bol | Orden de Trabsjo/Andlisis  Informes  Utilidades

I A oo ; TR

Arbol denavegac Ectar bajo/andlsis

) Aiadica ands ,

Cada base de datos/Estructura de arbol contiene un nodo denominado «Taller de
reparaciones/Piezas de recambio», que no puede borrarse ni editarse. El propédsito de este nodo es
alojar todos los activos que fueron desmontados y llevados al taller para su reparacion. Un
componente (motor eléctrico...) se instala dentro del activo (Pump 1). Por tanto, la posicién de ese
motor en la base de datos es Pump 1/motor. Si ese motor falla, se desmontard y se enviara al taller,
mientras que el motor de sustitucion se instalara para continuar el funcionamiento. Es la misma
posicion (Pump 1/motor), pero el motor es completamente distinto, con historial y datos diferentes.
El motor desmontado se repara y se instala en otro lugar. Pronto se produce un lio, ya que el historial
de mediciones no es relevante. Queremos que los datos sigan al activo, dondequiera que esté
instalado, y facilitar su gestidn al usuario. Este nodo por defecto le ayudara a asegurarse de que los
datos siguen al activo, y a gestionar facilmente los componentes que estan en funcionamiento y en el
taller. Este tema se explicard con mas detalle mas adelante en este manual.

Haga clic con el botdn derecho del ratén en el nombre de la base de datos o en un nodo
existente. En el menu desplegable, seleccione Aiadir nuevo y, a continuacidn, seleccione
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Asset (Activo). Afiada el Nombre del nodo (hasta 30 caracteres). Puede afiadir Iconos de nodo
y una Imagen de navegacion a su activo, como se muestra a continuacién.

@ Utnrsyi e Lismaed o SOT

i Voie s e _ O W bl _blors Wit Opcons_Dapeiivs 1@ Crestruevo Asset %

® Uty Sate 3 icenca o 1
hrchive s Nedesdesnel Orien e Tomjo/Anslis informes Unidder Oposees Diptivs 1

ARG )| nombredeinodo | asset 1]

e e

Ordevas deToabajo fnei

fmpia tdo.
Contaertado

Imagen de
navegacién

Ahora hay un primer nivel en su Estructura de arbol. A continuacién, podemos afadir Asset (Activo),
Punto de medicion o ajustes de Medicidn al Asset 1 (Activo 1) ya afiadido. Vamos a afiadir otro Asset
(Activo), en este caso, un motor eléctrico. Haga clic con el botén derecho del ratén en Asset 1 (Activo
1), Anadir nuevo, y seleccione Asset (Activo). Del mismo modo que el paso anterior, puede anadir
Iconos de nodo y una Imagen de navegacion.

@ Unraratyss Sutte 3 Leensed o SOT

fackivo Vizusizsr  Mocezde bl Onden de Toksjo/ansisis formes  Ulidsdes  Cpcicnas  Dispastivo @ Crear nuevo Asset

| Nombredeinodo | motor |

Iconos denodo .

Imagen de
navegacion

Hasta este punto, hemos afiadido el activo y, después, hemos afiadido el motor eléctrico que forma

. ez

parte de ese Asset (Activo). Ahora, vamos a afiadir un Punto de medicién, un rodamiento. Haga clic
con el botdn derecho del ratén en motor, Anadir nuevo, y seleccione Punto de medicion.

@ Ubranlyss Sute 3 Licensed to ST
o Velon Moo dsbol Ot obaAnsics _toms_RkeadesUpcones Digoste © Crear nuevo punto de medicién

PrOT— o cTaa N Nombredelnodo | ndz searing 1

Iconos denodo

Imagen de
navegacion

Como puede ver, no hemos utilizado todos los niveles disponibles, porque no los necesitamos. Hasta
ahora, hemos llegado al Punto de medicién. A continuacidn, lo (Unico) que podemos realizar en el

. o . o

Punto de medicidn son los ajustes de Medicidn. Pero, primero, editemos un nodo.

10.2. Editar nodos

Si necesita editar cualquier dato afiadido a un nodo, haga clic con el botén derecho del ratén en el
Nodo que desee editar y seleccione Editar. Como antes hemos afiadido Asset 1 (Activo 1), ahora lo
cambiaremos a Fan 1 (Ventilador 1).
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10.3. Agregar ajustes de medicion

Después de la arquitectura y la importancia de la nomenclatura de la Estructura de arbol, los ajustes
de medicion también son de critica importancia y a menudo determinan en parte la calidad y la
utilidad de los datos recopilados. Los ajustes de medicidon contienen informacién sobre el tipo de
sensor utilizado, el intervalo de recopilacidn de datos y el tiempo de adquisicién. En algunos casos,
incluso la frecuencia de filtrado, la frecuencia de muestreo y la emisividad. En el caso de la
lubricacion los ajustes de medicién contiene adn mds informacion. Veamoslo caso por caso.

Tenga en cuenta que los ajustes de medicion solo se pueden afadir al punto de medicién y no
pueden existir en el mismo nodo principal al mismo nivel que el activo o el punto de medicidn.

10.3.1. Ajustes de medicién para SDT340

En el caso del NdE bearing (rodamiento NdE) del motor afiadido anteriormente en Fan 1 (Ventilador
1), queremos definir algunos ajustes diferentes que deben recopilarse regularmente.

@ Ultranalysis Suite 3 Licensed to SDT

Archivo  Visualizar Nodos dedrbol ~ Orden de Trabajo/Andlisis  Informes  Utilidades ~ Opciones  Dispositivo 7 @ Uktranalysis Suite 3 Licensed to SDT

Archivo  Visualizar  Nodos de rbol  Orden de Trabajo/Analisis Informes  Utiidades  Opciones  Dispositivo 7

irbol denavegacién SOT4) Ordenes de Trabajo/Andisis P EE— e T i
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Es Bxample plant = 8B eampie slan:
o g Font o g rent
& @ motor & @ motor
Bl i Bearing| kX “Aadir nuevo > et
i v Punto de medicién
Cut CurleX
Leyendo datos

Copiar solo estructura  Ctrl+C
Copier Evento
Pegar v
Ampliar todo
Contraertodo
Eliminar Del
Vincular slarma
Vincular alarma de nodo
Desvinculartodas s alarmas
Ahadir al analisis >

Cree una nueva Configuracion de mediciéon haciendo clic en Agregar nueva / Configuracion de
medicién, una nueva ventana que aparecera se vera asi:

@ Crear nueva medicién *

Nombre del sensor RS2T V
Frecuenda de muestreo | Nombre del sensar ~ ‘
Filtro de f | FlexID2
o e recuEnea | ParaDish2
MNombre de nodos de medicidn | RPM270 —I
| RS2NL100
Intervalo [::::::]|mewm
RS2ML500

Tiempo de adquisidién  [00:05
Referenda de rodamiento ’6

Velocidad de rotacidn de referencia 1500 x RPM

RSZT
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Primero, elija un sensor. En la ventana Nombre del sensor, presione la flecha del menu desplegable
para mostrar los sensores compatibles. Seleccione un sensor y continde con su configuracién. En este
caso, elegiremos sensor de ultrasonido de tipo RS2T. El procedimiento descrito es relativamente
comun a todos los sensores disponibles.

@ Crear nueva medicién X
Mombre del sensor RS2T ~

Frecuendia de muestreo Ht-32Ksps ~ (‘

Filtro de frecuendia [36.1- 40.7 KHz] v

Mombre de nodos de medicién RS2T(Ht-32k)

Intervalo E

Tiempo de adquisicién  |00:05 2

Referendia de rodamiento O SKF - 6208 X

Velocidad de rotacién de referenda 1500 ) | rem

Guardar

A continuacién, debemos seleccionar la Frecuencia de muestreo. Haga clic con el botén izquierdo del
ratén en la flecha del menu desplegable de la ventana Frecuencia de muestreo y seleccione la
Frecuencia de muestreo necesaria. Puede elegir entre 32000, 128000 y 256000 muestras por
segundo para los sensores de contacto, mientras que la frecuencia de muestreo para sensores de no
contacto esta fijada en 32000 muestras por segundo.

En la practica, las sefiales de ultrasonido siempre se adquieren a 256 ksps y se filtran
y luego finalmente se heterodina y / o se reducen, dependiendo de la configuracién
del usuario. El usuario puede adquirir datos sin procesar (no audibles, en modo de
enfoque en SDT340 solo con los sensores compatibles), datos heterodinados (a 32
ksps en SDT340 y 8 ksps en SDT270), audibles) y datos de vibracién.

El nombre de medicidn se genera de acuerdo con la frecuencia de muestreo seleccionada. El campo
asociado no puede ser modificado por el usuario. La configuracion de frecuencia del filtro para los
sensores de ultrasonido se fija en la banda de frecuencia mostrada.

@ Crear nueva medicién X

Nombre del sensor RS2T v QA
I Frecuenda de muestreo |t 35¢sps = I ‘
Filtro de frecuenda 7
I Nombre de nodos de medicién RSIT‘HR-SZI(I I

Configuracién de ruta

Intervalo mes(es) E]

Tiempo de adquisidén  (00:03 <

Guardar

El campo obligatorio Intervalo define la frecuencia con la que se deben recopilar los datos. Le ayudara
a organizar mejor sus encuestas / érdenes de trabajo al poder realizar qué tareas deben realizarse en
el préoximo periodo. La definicidn de intervalo es producto de su comprension del activo y debe
provenir de su andlisis de criticidad, modo de falla y analisis de efecto, curva DIPF para cierto activoy
ciertos defectos, a veces incluso de la tasa de falla y el andlisis de causa raiz. El intervalo demasiado
largo puede hacer que el desarrollo de anomalias no se detecte en una etapa temprana, y el intervalo
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demasiado corto tendra un efecto perjudicial en la optimizacidén de su trabajo, gastando sus recursos
innecesariamente (en este caso, mano de obra). El intervalo se puede definir en horas, dias, semanas
y meses. Haga clic izquierdo en la ventana de la unidad de tiempo, seleccione la unidad e ingrese su

intervalo.
@ Crear nueva medicién X
Nombre del sensor RS2T v
Frecuenda de muestreo Ht-32Ksps ) ‘
Filtro de frecuenda [36.1 - 40.7 KHz] O

Nombre de nodos de medicién RS2T(Ht-32k)

Configuracion de ruta

IIntervalo mes(es) |[»
hora(s)
Tiempo de adquisiddn  00:03 | dia(s)
semana(s)

Guardar

Finalmente, como campos obligatorios, debe definir el tiempo de adquisicion. El tiempo de
adquisicion denota la duracién de una sola medicidn, o la longitud de una sefial. El tiempo de
adquisicion debe decidirse en funcidn de las condiciones de operacion de los activos. El factor principal
que afecta el tiempo de adquisicidn es la velocidad de rotacidén (en caso de activos rotativos) o el
proceso en si. En caso de activos rotativos, nos gustaria registrar al menos 3-5 revoluciones,
preferiblemente hasta 10 revoluciones. Como no todos los activos inspeccionados por Ultrasonido
estan rotando, considere el proceso en si. Tome la vélvula hidraulica como ejemplo y considere que
debe esperar su funcionamiento, asi como registrar la operacion en si.

No es que en SDT340 el tiempo maximo de adquisicion dependa de las siguientes consideraciones:

1. 32.000 muestras por segundo - el tiempo maximo de adquisicion es de 600 segundos (10
minutos);

2. 128.000 muestras por segundo - el tiempo mdaximo de adquisicion es de 150 segundos (2
minutos y 30 segundos);

3. 256.000 muestras por segundo: el tiempo maximo de adquisicion es de 75 segundos (1

minuto y 15 segundos).

Tiempo de adquisicion OPEN-END

'@' Crear nueva medicidn o
Mombre del sensar RE2T o
Frecuenda de muestreo Ht-32Ksps w
Filtro de frecuenda [36.1 - 40.7 KHz] o

Mombre de nodos de medicion | RS2T(Ht-32k)

Tiempo de adquisicdién  (00:05 S [_] Open end
Intervalo El

Referencia de rodamiento ﬁ x

Velocidad de rotacién de referencia x RPM

Guardar
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Tiempo de adquisicion OPEN-END significa que el tiempo de adquisicidn no esta predefinido.

Una vez iniciada una medicion, ésta continuara hasta que el usuario la detenga, o hasta que alcance el
tiempo maximo de adquisicidon (dependiendo de la frecuencia de muestreo). Se aplica al SDT340, tanto
a las medidas de Ultrasonidos como a las de Vibraciones.

La mediciéon OPEN-END puede configurarse en UAS3 (como OPEN-END) y utilizarse en Modo Arbol y
en Modo Encuesta como tal, una vez transferidos los datos a SDT340. Para utilizarla en Modo Libre en
SDT340, los ajustes pueden realizarse en el propio instrumento.

La medicién OPEN-END se aplica a todos los sensores.

En ciertos ajustes de medicién, el usuario también puede asociar una referencia de rodamiento a la
configuracion de medicidn, rellenando los Ultimos campos opcionales Referencia de rodamiento y

Velocidad de rotacidon de referencia. Estos campos habilitaran una herramienta de analisis visual o
, en los gréficos asociados, que se puede utilizar para identificar algunas recurrencias predefinidas, en
la forma de onda de tiempo y/o en envolvente FFT/FFT.

| @
MNombre del sensor RS2T ~ Q
| Frecuenda de muestreo Ht-32Ksps e Q
Filtro de frecuenda [36.1 - 40.7 KHz] w
Nombre de nodos de medicién RS2T(Ht-32k)
Intervalo |Z|
| Tiempo de adquisicidn
] |
Referenda de rodamiento 'ﬂ' K
|| Velocidad de rotacidn de referencia X| rem |

Guardar

Esta opcidn esta explicitamente disponible para los siguientes sensores RS1T,
RS1NL100-300-500, RS2T, RS2NL100-300-500, LUBESensel y ACC100/AC1, definidos

A en modo dinamico. Una vez definidos para un sensor compatible, estos ajustes se
heredan automaticamente a los otros ajustes y/o sensores compatibles, definidos
dentro del mismo punto de medicion.

Las cuatro posibles frecuencias de defectos internos del rodamiento generalmente se identifican de
la siguiente manera:

1. BPFO (Ball Pass Frequency Outer), se refiere al nimero de impactos por fila que atraviesan
un punto dado de la carrera exterior cada vez que el eje realiza una rotacién completa.

2. BPFI (Ball Pass Frequency Inner), se refiere al nimero de impactos por fila que atraviesan un
punto dado de la pista interior cada vez que el eje realiza una rotacion completa.

3. 2x BSF (Ball Spin Frequency) se refiere al nimero de impactos que genera un elemento
rodante cada vez que el eje realiza una rotacion completa. A menudo consideramos el doble
de frecuencia desde que se produce el impacto en cada anillo.

4, FTF (Fundamental Train Frequency) se refiere fisicamente al nimero de rotaciones que hace
la jaula cada vez que el eje hace una rotaciéon completa.
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Por ejemplo, en el caso de los motores eléctricos, el usuario puede consultar facilmente la placa de
identificacion para identificar la referencia del rodamiento, asi como la velocidad de rotacién nominal
/ de referencia, que se puede ajustar mas adelante.

Desde v 1925, para una identificacidon rapida y facil de la deteccién, UAS3 incluye una caja de
herramientas de rodamientos, asi como una base de datos de rodamientos que contiene mas de
50.000 referencias comunes, expresadas en orden (es decir, a 1 Hz = 60 RPM / CPM). Consulte la
seccidén 3.5. para desbloquear esta funcidn opcional.

De forma predeterminada, la caja de herramientas de rodamientos no esta

habilitada en el software. Se requiere una licencia adicional para desbloquear esta
funcién.

("]

Nombre del sensor
Frecuenda |

Filtro de fre

@ rundién no habilitada,
Nombre de| ' LW Pregintele a su contacto de SDT eémo habilitar la opcidn.

Intervalo

OK
Tiempo de &
Referendia de rodsmients & Funcidn no habilitada, X

Veloddad de rotacién de referencia Funcién no habilitad 3§ | rem

Guardar
Una vez activado, haciendo clic en , el usuario puede:
1. Explore la base de datos para encontrar la referencia del rodamiento que se puede asociar con
la configuracidon/punto de medicién actual.
& [
Fabricante del rodamiento Fabricante del rodamiento
Refersnce BPF| (inorder) | BPFO (inorder) | BSF (in order) | FTF (in order) Reference BPFI (inorder) | BPFO(norder) | BSF (inorder) | FTF (in order)
‘z 6208

Fabricante del redamiento : BARDEN PRECISION BEARINGS (228 items) I+ Fabricante del rodamients - FAFNIR (1 item)

| & Fabricante del redamiento : COO (233 items) | Fabricante del rodamients : FAG (1 item)

Fabricants del rodamiento : CUSTOM (1 item) Fabricante del rodamiento : GMN (1 item)

Fabricante del rodamiento : DODGE (254 items) Fabricante del rodamiento : KOY (1 item)

Fabricante del redamiento : FAFNIR (12120 items) Fabricante del rodamiento : MRC (1 item)

Fabricante del redamiento : FAG (2495 items) Fabricante del rodamiento : NSK (1 item})

Fabricante del rodamiento : GMN (57 items) Fabricante del rodamiento : NTN (1 item})

Fabricante del rodamiento : INA (209 items) Fabricante del rodamiento : RHP (1 item)

Fabricante del rodamiento : KOY (4653 items) I Fabricante del rodamiento : SKF (3 items)

| E Fabricante del rodamiento : LINKBELT (327 items) g 6208 5394 3 606 4.838 el
| @ Fabricante del rodamiento : McGill (186 items) | 62088 4927 3073 4082 0384
| ¥ Fabricante del rodamiento : MRC (1343 items) 1 62084 5393 3607 484 o401

Fabricante del rodamiento : NDH (577 items) v ‘ [Fabacamisid sl e o e

SKF

| Encasodequelarsferenciane coincida, consulte el sitio web del fabricante del En caso de quela referencia no coincida, consulte el sitio web del fabricante el
rodamiento paraidentificar las frecuencias caracterisicas. | redamiento paraidentificar las frecuencias caracteristcas.
Luego defina unanueva "enirada” en la base de datos haciendo clic en o boton T " a +
g Cancelar ety Luego defina una nueva “entrada” en la base de datos haciendo elic en ¢ botdn' Cancelar Seleccionar

En caso de una referencia faltante o incompleta, el usuario también puede seleccionar la referencia
mas cercana, incluso del fabricante de otro rodamiento, siendo consciente de que el analisis posterior
podria provocar imprecisiones / cambio de frecuencia.

a) Agregar una referencia personalizada haciendo clic en
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(]

Fabricante del rodamiento

[#lzx

Fabricants del rodamients

| Reference BPFI(norder) | BPFO(inorder) | BSF (inorder) | FTF (inorder) Reference BPFI(inorder) | BPFO(inorder) | BSF (inorder) | FTF (in order)
Z 6208 2
Fabricante del rodan @ Fabricante del rodamiento : LINKBELT (327 items)

Fabricants del rodamiento : MeGill (136 items)
bricants del rodamiento : MRC (1343 items)
bricante del rodamiento : NDH (577 items)
bricants del rodamiento : NSK (1143 items)
bricants del rodamiento : NTN (3277 items)

bricante del rodamiento : Rexnord (77 items).

| @ Fabricante del rodal

Fabicarte SDT intemational o
Nombre del rodamiento | P22fing name 6208 custom for motor

B valor debe referenciarse a 1 Hz fin order)

i Fabricante del rodar
Fabricante del rodas
Fabricante del rodas
Fabricante del rodat
Fabricante del rodat

Fabricante del rodas

BPF BPFO
BSF FTF

B Fabricante del rodar

bearing name 6. 45

| Calculadora Cancelar Aceplar
6208 Fabricante del rodamiento - SEA (46 items)
62084 Fabricante del rodamiento : SKF (8818 items)

Fabrica s del e e L Fabricante del rodamiento : SNR (3403 items) .
SKF SDT International
Encaso En caso de que la referencia no coincida, consulte el sitio web d el fabricante del

| rodamiento para dentificarlas frecuencias caractersicas. rodamiento paraidentificarlas frecuencias caracterisicas.

Luego “entrada” atotnt Luego defina una nueva “entrada” en la base de datos haciendo clicen o boisn +

Cancelar Seleccionar Cancelar Seleccionar

Prefiera esta opcidn, especialmente si ya conoce las frecuencias objetivo-expresadas en ordenes, a
través de otros sistemas o software. En caso de duda, consulte el sitio web del fabricante del
rodamiento.

. . Calculadora i .
De lo contrario, haga clic en y aparecera una nueva ventana, que requiere

detalles avanzados utilizados para calcular las frecuencias de defectos caracteristicas.

MNumber of rolling elements |0
Caontact angle (1) 0.0 degrees
2

Fitch diameter (2) 0.00 mm
Ralling element diameter (3) 0.00 mm
BPFI 00 BPFO 00
BSF 40 FTF 47

Cancelar Aceptar

Cada rodamiento tiene sus propias caracteristicas geométricas a partir de las cuales se calculan las
siguientes recurrencias/frecuencias. Suponiendo la captura con la configuracion y especificaciones
apropiadas del sensor, estas firmas periddicas podrian aparecer en el espectro y / o en la forma de
onda de tiempo.

Una vez agregada desde la calculadora de rodamientos o desde las entradas manuales, la referencia
de rodamientos personalizada se agrega a la base de datos. El usuario puede editar una entrada

personalizada haciendo clic en 4 y/o eliminarla haciendo clic en x

Solo se pueden eliminar las referencias personalizadas agregadas por el usuario. Las
referencias personalizadas se comparten con cada estructura de arbol creada en la
misma carpeta de datos, pero no en el nivel superior (en el caso de varias carpetas
de datos).

En caso de que elijamos Acelerémetro, algunos detalles seran ligeramente diferentes. Elija el sensor,
en este caso Acc100 (para 100 mV/g de tipo IEPE en SDT 340).
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@ Crear nueva medicién
Nombre del sensor
Frecuenda de muestreo
Fitro de frecuendia

Nombre de nodos de medidién

Intervale

Accl00 ~

RW 32Ksps

RW 32Ksps

RW 64Ksps |
|

@ Crear nueva medicién
Nombre del sensor
Frecuendia de muestreo
Fitro de frecuenca

Nombre de nodos de medidén

Intervalo

*
Acc100 - r
RW 32Ksps - ‘(\{7’?
h(ll‘(.(’

[5 - 1000 Hz]
10 - 1000 Hz]
Hz]

Tenpa de adqisiiin

Referenda de rodamiento gk SDT International - bearing name 62...

Velocidad de ratacian d referencia 1500 ) | rem

Guardar

T

Referencia de rodamiento |4gk SDT International - bearing name 62... 3§

Velocidad de rotacisn de referendia 1500 ) | Rem

Guardar

A continuacién, debemos seleccionar Frecuencia de muestreo. Haga clic izquierdo en la flecha de la
ventana Frecuencia de muestreo para el menu desplegable y seleccione la frecuencia de muestreo
necesaria. Puede elegir entre 32.000 (RW 32 Ksps) y 64.000 (RW 64 Ksps) muestras por segundo.

Ksps se refiere a las muestras de Kilo por segundo (o kHz).

Ajuste de frecuencia del filtro para el sensor de vibracidn se puede ajustar en tres rangos:

e 5-1000 Hz;
e 10-1000 Hz;
e 10-10000 Hz.

El nombre de medicidén refleja la configuracién de su rango de frecuencia, asi como la frecuencia de
muestreo, por lo tanto, considerando diferentes configuraciones practicamente como diferentes
sensores, mostrandolo por separado en Punto de medicidn.

Intervalo define con qué frecuencia se deben recopilar los datos, y es un campo obligatorio. Le
ayudara a organizar mejor sus érdenes de trabajo/analisis, al ser capaz de ver qué tareas deben

realizarse proximamente. La definicion del

intervalo depende de su comprensién del activo y debe

basarse en su analisis de la criticidad, el analisis de efectos y modos de fallo, la curva DIPF para

determinados activos y defectos, y a veces

incluso la tasa de fallas y el analisis de la causa raiz. Un

intervalo demasiado largo podria resultar en un desarrollo anormal no detectado en una etapa
temprana, y un intervalo demasiado corto tendrd un efecto negativo en la optimizacién de su
trabajo, al utilizar recursos innecesarios (en este caso, mano de obra). El Intervalo en los ajustes de
medicion de UAS3 se puede definir en horas, dias, semanas y meses. Haga clic con el botdn
izquierdo del ratén en la ventana de unidad temporal y escriba el valor en la ventana Intervalo.

@ Crear nueva medicién

Mombre del sensor
Frecuenda de muestreo
Filtro de frecuenda

Mombre de nodos de medicidn

Intervalo

>
Accloo ~ 1
RW 32Ksps ~ ‘),{/,,?
Yo
[5 - 1000 Hz] v &ﬂ“

Acc100(RWS.1k-32k)

Tiempo de adquisicién  [00:05

hara(s)
dia(s)
s)

Referenda de rodamiento ° Sl%

| - bearing nams 62... x

Velodidad de rotacidn de referencia

1500 | rewm

Guardar

Finalmente, como campos obligatorios, el usuario necesita definir el tiempo de adquisicion. El

tiempo de adquisicion es la duracion de un

a sola medicién. El tiempo de adquisicion debe decidirse

en funcidén de las condiciones de operacién de los activos, como se discutié anteriormente.
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Los ajustes opcionales restantes asociados con la base de datos de rodamientos son idénticos a los
discutidos anteriormente en RS2T y no se abordaran.

No es que en SDT340 el tiempo maximo de adquisicién dependa de las siguientes consideraciones:

e 32.000 samples per second - maximum Acquisition Time is 600 seconds (10 minutes);
e 64.000 samples per second - maximum Acquisition Time is 300 seconds (5 minutes).

Si se selecciona un sensor de temperatura, debe definirse el Intervalo y la Emisividad.

Considerando el Intervalo, se aplica todo lo mencionado anteriormente. Evidentemente, por motivos
practicos, el intervalo deberia ser el mismo para las diferentes mediciones realizadas en un activo. Si
son diferentes como resultado del andlisis, debe elegirse el intervalo mas breve.

En cuanto a la Emisividad, puede consultar el material disponible al publico sobre la Emisividad de
cada material de superficie, o consultar el procedimiento para medirla usted mismo. Sin embargo,
para fines de comparacidn y tendencias, dejar la Emisividad con el valor 1 no seria un error, pero
tenga en cuenta que ese valor de temperatura en su lectura no es exacto.

@ Crear nueva medicién 53
"
Nombre de nodos de medicién TEMP2
Configuracién de ruta
Intervalo 30| |diats) [+]

Emisividad 1.00

Guardar

También puede agregar un sensor de RPM, en caso de que solo necesite definir Intervalo. Para
realizar la medicién asociada, debera colocar cinta reflectiva en la parte movil.

Nombre del sensor RPM270 w
MNombre de nodos de medicidn RPM270
I Intervalo |L| I

Guardar |

Ahora, una vez que afiadamos tantos ajustes de medicion en nuestro punto de medicién como

necesitemos, tendra este aspecto:

- %)

Arbol de navegacién SDT340

Ordenes de Trabajo/Andisis

=t

= —1 le pl
&= Bemple plant

o g Fan1

motor

B N dE Bearing|

Rs2T(focus-256k) |/
Acc100(RWS.1k-64k) |
Acc100(RW10.1k-64K) |
Acc100(RW10.10k-64k)
TEMP2
RPM270 |y
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El icono de carpeta, junto al nivel del sensor, significa que aln no contiene ningln dato.
10.3.2. Ajustes de medicion para SDT270

Al crear estructura de arbol para SDT270 y/o LUBExpert, hay una pequefia diferencia; en lugar de
Activo, Punto de medicién y Configuracion de medicidn, vera Nodo de arbol y Configuracion de
medicién. En el caso del rodamiento Motor NdE previamente agregado en el Ventilador 1, nos
gustaria definir varias mediciones diferentes que deben recopilarse regularmente.

[

-

x

Arbol de navegacién SDT270/LUBExpert

Ordenes de Trabajo/Andlisis

@ Utranalysis Suite 3 Licensed to SDT

-=mm
T -—
= ._}H Fan1

= motor
2% NdE bearing

Crear configuracion de medicién

Arbol denavegacion SDT270/LUBEpet

—

& = Manual

@ff Fan1
B motor

m Afadit nuevo >

Ordenes de Trabajo/Andisis

Nodo de arbol

Archivo  Visualizar  Nodos de rbol  Orden de Trabajo/Analisis  Informes  Utilidades  Opciones  Dispositivo 7

Editar XTI

Medicién

Cut Ctrle X
Copiar solo estructura  Ctrl+C

Evento

Copiar
Pegar v
Ampliar todo

Contraer todo

Eliminar Del

Afadir al andlisis »

Primero, in Campo Nombre del sensor, presione la flecha para el menu desplegable. Solo se mostraran
los sensores seleccionados en Configuracion del sistema. Seleccione un sensor y continle con la
configuracién. En este caso, elegiremos sensor de ultrasonido de tipo RS2T.

@ Crear nueva medicion

Nombre del sensor RS2T

@

Modo

Estatico

(® Heterodino (Ht)

Crudo (Rw)

Nombre de nodos de medicidn
Intervalo

Tiempo de adquisicign 5| sec

La frecuencia de muestreo en SDT270 es fija para todos los sensores, por lo que no la configurara

RSZT(ST-Ht)

Guardar

x

@ Crear nueva medicion

Mombre del sensor | RS2T -

®

Modo

® Heterodino (Ht) Crudo Rw)

Normbre de nodos de medididn | RS2T(DY-HE)
Intervalo v
Tiempo de adauisicén 5| sec
Referencia de rodamiento ¥ sKF - 5208

Velodidad de rotacign de referencia

1] rem

Guardar

como parametro de medicién. Sin embargo, hay configuraciones adicionales que deben realizarse en
SDT270 y LUBExpert que no son necesarias en SDT340, disefiadas solo para adquisiciones dindmicas.

Ajuste del modo de medicidn Dinamico y/o Estatico.

Al utilizar SDT270 con la funcion de medicion dindmica, necesitara ajustes tanto dindmicos como
estaticos en su punto de medicién (arbol de nodo). Si el punto estatico no se define, se creard
automaticamente con la primera medicion (si la medicidn se realiza en el modo de analisis, a través

de la orden de trabajo).
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© Crear nueva medicion X

Nombre del sensor | RS2T v 9

Modo

Estético v
[Estatico
rudo (Rw)

Nombre de nodos de medicdn  RS2T(ST-Ht)

Configuracion de ruta

Intervalo mes(es) |v

Tiempo de adquiscidn 1) sec

Guardar

Se generard el nombre de medicion, que incluye el nombre del sensor, el modo de medicion (ST para
estatica o DY para dinamica), asi como Ht (heterodino para ultrasonidos) o Rw (en crudo para
vibraciones).

El intervalo define la frecuencia con la que se deben recopilar los datos, y es un campo obligatorio. Le
ayudara a organizar mejor sus 6rdenes de trabajo/analisis, al ser capaz de ver qué tareas deben
realizarse préximamente. La definicion del intervalo depende de su comprensién del activo y debe
basarse en su andlisis de la criticidad, el analisis de efectos y modos de fallo, la curva DIPF para
determinados activos y defectos, y a veces incluso la tasa de fallas y el analisis de la causa raiz. Un
intervalo demasiado largo podria resultar en un desarrollo anormal no detectado en una etapa
temprana, y un intervalo demasiado corto tendra un efecto negativo en la optimizacién de su
trabajo, al utilizar recursos innecesarios (en este caso, mano de obra). El Intervalo en los ajustes de
medicion de UAS3 se puede definir en horas, dias, semanas y meses. Haga clic con el botdn
izquierdo del ratén en la ventana de unidad temporal y escriba el valor en la ventana Intervalo.

@ Crear nueva medicién X

Mombre del sensor | RS2T ~ Q

Modo

Estatico ~
@) Heterodino (HE) Crudo (Rw)

Nembre de nodos de medicion RS2T(ST-Ht)

Intervalo mes(es) |

hara(s)
Tiempo de adquisicién dials)

semanals)

Guardar

Finalmente, debe definir el tiempo de adquisicién. El tiempo de adquisicion es la duracion de una
sola medicidn, lectura registrada. El tiempo de adquisicidon debe decidirse en funcion de las
condiciones de operacidn de los activos. El factor principal que afecta el tiempo de adquisicidn es la
velocidad de rotacion (en caso de activos rotativos) o el proceso en si. En el caso de los rodamientos,
nos gustaria registrar al menos 3-5 revoluciones, preferiblemente hasta 10 revoluciones. Como no
todos los activos inspeccionados por Ultrasonido estdn rotando, considere el proceso en si. Tome la
valvula hidraulica como ejemplo y considere que debe esperar su funcionamiento, asi como registrar
la operacién en si.
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@ Cresr nuevs medicién

Nombre del sensor | RS2T

®

Estético v

@ Heterodno (Ht) Crudo (Rw
Nombre de nodos de medddn | RS2T(ST-Ht)
Configuracdn de ruta

Intervalo 30| |dias) v

I Tiempo de adauisiadn 8 sec I

Guardar

Tenga en cuenta que el tiempo maximo de adquisicidn para SDT270 estd limitado a 80 segundos.

Ahora, si prepara la configuracién para las lecturas dinamicas, agregue nuevas configuraciones con
todos los parametros iguales excepto el Modo de medicidn: elija Estatico. O viceversa.

Sus ajustes tendran este aspecto:

[ - X
Airbol de navegadon SDT270/LUBEet Ordenes de Trabajo/Ansisis
& S Manual
=
5 qff] Fant
= motor
RS2T(ST-HE)
RSZTOY-HY)

En caso de que elijamos Acelerometro AC1, algunos detalles seran diferentes.

@ Crear nueva medicion

X @ Crear nueva medicion X

Nombredel sensor /
Fitvo de frecuencll . —— Filtro de frecuendia | [10 Hz - 1 KHz] v V//)

Bdaus1
Modo Modo

FledD1

! Fledan2 Estético v

HumTl

tneust Helerodno (1) @ Crudo (Rw)

ParaDish2
Nombre de nodos Acc100[10-1K]
Configuracién de ruta Configuracen de ruta
Intervalo mes(es) v Intervalo mes(es) v
Tiempo de adquisicén 1 sec Tiempo de adquisadn 1| sec

Guardar Guardar

La frecuencia de muestreo en SDT270 es fija, por lo que no se mostrara ninguna configuracién.

Ajuste de frecuencia del filtro para el sensor de vibracién en SDT270 se puede ajustar en dos rangos
(en comparacion con 3 rangos en SDT340):

e 10-1000 Hz
e 10-10000 Hz
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@ Crear nueva medicién
Nombre del sensor | ACL

Filto de frecuencia

[10 Hz - 1 KHz] >

@ Crear nueva medicion

Nombre del sensor | ACL

A\

Modo

Heterodino (Ht)

Dinamico -

@ Crudo Rw)

Filtro de frecuencia 10 Hz- 1 KHz]

Z\

Modo

Nombre de nodos de medicién

Intervalo

Tiempo de adquisicién

Referencia de rodamiento

Velocidad de rotaditn de referenca

Ace100[10-1k](DY-Rw)

mes(es) [v

5| sec

0 5cr - s

Heterodino (Ht)

EET -

@® Crudo Rv)

Nombre de nodos de medicién
x Intervalo

1] wom

Tiempo de adquisicién

Guardar

Acc100[10-1k](ST-Rw)

mes(es) [v

5| sec

Guardar

Una vez seleccionado el modo Dinamico o Estatico (mismo enfoque que con los sensores de

ultrasonidos), el nombre de la medicion reflejara sus ajustes de rango de frecuencia, por lo que un

rango de frecuencia diferente se considerara en la practica como un sensor diferente, que se
mostrara por separado en el punto de medicion.

El Intervalo y el Tiempo de adquisicidn se definen igual que para el sensor de ultrasonidos.

Los campos opcionales, Referencia de rodamiento y Velocidad de rotacion de referencia estan
disponibles exclusivamente en Modo de medicién dindmica como en el sensor de contacto
ultrasénico RS2T, LUBEsensel and RS2NL100-300-500.

A

La caja de herramientas del rodamiento esta disponible exclusivamente en modo de
medicién dindmica, con los sensores compatibles.

Si se selecciona un sensor de temperatura, debe definirse el Intervalo y la Emisividad.
Considerando el Intervalo, se aplica todo lo mencionado anteriormente. Evidentemente, por motivos
practicos, el intervalo deberia ser el mismo para las diferentes mediciones realizadas en un activo. Si

son diferentes como resultado del andlisis, debe elegirse el intervalo mas breve.

En cuanto a la Emisividad, puede consultar el material disponible al publico sobre la Emisividad de
cada material de superficie, o consultar el procedimiento para medirla usted mismo. Sin embargo,

para fines de comparacidn y tendencias, dejar la Emisividad con el valor 1 no seria un error, pero
tenga en cuenta que ese valor de temperatura en su lectura no es exacto.

@ Cresr nueve medicién

Nombre del sersor | TEMP2

-

Nombre de nodos de medicén | TEMPZ|

X

Guardar

También puede agregar un sensor de RPM, en caso de que solo necesite definir Intervalo. Para

ejecutar la medicidn, debera colocar cinta reflectante, por lo que consulte el manual SDT340/270.

@.:ef' £v3

Mombre del sensor

RPM270 -

ol

<

I MNombre de nodos de medicién

RPM270

Intervalo

[=]

Guardar |
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Ahora, una vez que afladamos tantos ajustes de medicion en nuestro punto de medicién como
necesitemos, tendrd este aspecto:

v X

Arbol de navegacidn SDT270/LUSEat Ordenes de Trabajo/Andiss

—
= Manual
=

@ ot
= motor

RPM270 7

El icono de carpeta situado junto al nivel del sensor significa que aun no contiene ningun dato.
10.3.3. Ajustes de medicién para LUBExpert
Asignacion de sensores LUBExpert

Si siguid las instrucciones para entrar en el modo LUBExpert, la lista de sensores disponibles solo
debe ser dos (LUBEsensel y TEMP2). Los otros sensores todavia son visibles pero inactivos. Elija
LUBESensel para crear un nodo de medicidn de ultrasonido y TEMP2 para crear un nodo de
medicion de temperatura segun sea necesario. La configuraciéon relacionada con TEMP2 comun a
SDT340y SDT270 se ha descrito en las secciones anteriores.

Para las mediciones de ultrasonido, como se describié anteriormente, UAS3 le brinda dos modos, ya
sea estatico o dinamico y para la temperatura solo puede configurar el intervalo de medicidny la
emisividad.

@ Crear nueva medicion X

Nombre del sensor | LUBEsensel v Q

Modo

Estatico v
[Estatico ]
rudo (Rw)

Nombre de nodos de medicion LUBEsense1(ST-Ht)

El instrumento LUBExpert, en version estandar, no mide datos dindamicos, pero
LUBExpert Dynamic si. Vaya a Informacién del sistema / Informacion de licencia, si D
esta asignado como opcidn, puede recoger datos dindmicos o Contactenos para
desbloquear esta funcion.

En caso de que trabaje con el estandar LUBExpert, elija la configuracion de medicion estatica; de lo
contrario, su instrumento no reconocera la configuracion dindmica. LUBExpert Dynamic aceptara la
configuracion de medicidn dindmica y recopilara datos dindmicos durante el proceso de reposicién
de grasa.
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Sucede lo mismo, si estd usando un SDT270DU con la aplicacion LUBExpert instalada, elegir Dynamic
(Dindmico) aqui indicard a su SDT270DU que recopile ambos datos dinamicos y estaticos
simultdneamente.

@ Crear nueva medicidn X @ Crear nueva medicion X
Nombre del sensor | LUBEsensel ~ g Mombre del sensor LUBEsensel ~ b
Modo Modo
[T T
@) Heterodino (Ht) Crudo (Rw) @ Heterodino (HE) Crudo (Rw)
MNombre de nodos de medicién LUBEsensel(ST-Ht) Nombre de nodos de medicidn LUBEsense1(DY-Ht)
Intervalo 30| |dia(s) |w Intervalo 30| |dia(s) |w o
Nombre Grasa ~ Nombre Grasa e 9
Fistola grasera ~ 9 Pistola grasera ~ e

Rodamiento - ‘::ﬁ' e e Rodamiento o - ‘::‘ o‘

Diémetro externo 0.00)  mm Veloddad rotacional 0 rPm Di&metro externo 0.00]  mm Velocidad rotacional 0| rPM
Digmetro interno 0.00)  mm Recargar Lateral ~ Didmetro interno 0.00 mm Recargar Lateral ~ 6
Ancho 0.00| mm e‘ﬂempﬂ de adquisicidn 0|~ sec T 0.00] mm 0 Tiempo de adquisidén 0] | sec
Cantidad tedrica calculada rs 0.00 %3| g Bombazos 0 g Cantidad tedrica calculada Vi 0.00 <3| g Bombazos 0
Paso deinyecddn: st 0| 2nd 0| otros 0| Bombazos Paso deinyecddn:  1st 0 2nd 0| otros 0| Bombazos
Tiempo de estabilizacidn 0| sec Tiempo de estabilizacién D sec

Copiarconfiguraciones Pegar configuraciones Guardar Copiarconfiguraciones Pegar configuraciones Guardar

Establecer el intervalo de recopilacion de datos o

Para LUBEsensel, en ambos modos, la opcién de establecer su intervalo de recopilacién de datos
preferido en meses, semanas, dias u horas se realiza aqui.

Tenga en cuenta que este campo no pretende ser el intervalo de re-engrase. Este campo es el
intervalo de recopilacidn de datos. La evaluacion de la condicién basada en los datos de ultrasonido
medidos serd el desencadenante para realizar la reposicién de grasa (o no), asi como la cantidad de
grasa requerida para restaurar un régimen de lubricacién éptimo en el rodamiento.

Configuracion del nombre de la grasa@

Anteriormente describimos como definir una lista de todos los tipos de lubricantes utilizados en su
planta en "Gestion de lubricantes". Con el cuadro de didlogo "Crear nueva medicién" abierto, aqui
selecciona el nombre de la grasa para este rodamiento utilizando el cuadro desplegable junto al
campo Nombre de la grasa.

Configuracién de ruta

Intervalo 45| dia(s) |v

Nombre Grasa v
MOBILUX EP 3 Al

Pistola grasera Mobilux EP 2
AN 23-1A

Rodamiento Mobile 3
Mobile 4

Diametro externo |goon 3 elocidad

Diametro interno AN 241 ecargar
OLYMP K2K 30

Ancho 0.00| mm Tiempo de adquisicion

Ajuste de la pistola de engrasar 9

Anteriormente describimos cdmo administrar su inventario de pistolas de engrasar en
"Administracion de pistolas de engrasar". En esa seccion, nombrd su pistola de engrasar e ingresd su
cantidad nominal de grasa por inyeccion. Ahora, a medida que crea puntos de recoleccién de
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medicion en UAS3, es importante asignar la pistola correcta de engrasar al activo correcto. Haga clic
en el cuadro desplegable y despldcese hasta el nombre de la pistola de engrasar que se utilizara.

Configuracidn de ruta

Intervalo [ 45| |dia(s) v

Nombre Grasa Mobilux EP 2 v

Pistola grasera Blue wv | 2.00 g/bombazos

: Blue 1Y
Rodamiento [Green
. Yello

Diametro externo |G 002 elocidad

Diametro interno |Goo1 ecargar
Red

Ancho Silv iempo de adquisicién
[RED1 v

Asignacién de datos de rodamientos al punto de lubricacién @

UAS3 gestiona una base de datos de rodamientos que contiene las dimensiones de las referencias
comunes que se requieren para estimar la cantidad tedrica de grasa, en términos de volumen libre
disponible en el rodamiento.

En el campo Rodamiento, debe asignar Primero llevando los datos al punto de lubricacién, por lo que

UAS3 rellena todos los ajustes necesarios y automaticos. Haciendo clic en

i~
L

, veras todo el

rodamiento Referencias actualmente disponible en la base de datos de rodamientos UAS3. Usa la
barra de busqueda para encontrar tu referencia. Alternativamente en caso de falta de la referencia,

puede hacer clic en "CREAR” * y afadir una nueva Referencia de rodamiento. Haga clic en

"EDITAR" o "ELIMINAR" Qx para gestionar sus propias referencias.

@

Mombre del sensor

Modo

Dindmico
® Heterodino (Ht)

Nombre de nodos de mediddn

Intervalo

Nombre Grasa

Pistola grasera

Rodamiento o T ‘::

Didmetro externo

| Didmetro interno

| Ancho

Cantidad tedrica calculada

Paso de inyeccidn:

LUBEsensel ~

1st

Tiempo de estabilizacidn

Copiarconfiguraciones

Crudo (Rw)
LUBEsense1(DY-Ht)

30| | dia(s) |w

w

b

&

Nombre del rodamiento

Diametro extemo mm
Didmetro intemo mm
Ancho mm

Tipa del rodamiento

| @ Cancelar Aceptar
0.00
£ | l% Q x Buscar: . .
0.00
5 O;I Nombre I Diametro ext. I Diametro int. I Ancho (mm) I Tipo ~
= KuD31gvaw 2319 2617 163
MB MM22 920 630 250 240/630EC) W33
KUD238 Pale 2206 1812 182 MMB2 et MM32 méme encombrement, mais 64 billes con..
6200 19 10 5 Single-row deep groove ball bearings
6300 22 10 & Single-row deep groove ball bearings
6000 26 10 g Single-row deep groove ball bearings
6200 30 10 9 Single-row deep groove ball bearings
6300 35 10 11 Single-row deep groove ball bearings
6801 21 12 5 Single-row deep groove ball bearings W
£ >
Cancelar Seleccionar

En caso de que no conozca el tipo de rodamiento instalado, cree uno nuevo con un nombre temporal
y un tamaiio aproximado e ingrese datos precisos a la primera oportunidad posible.
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En el modo dinamico, el usuario también puede seleccionar, con ﬁ , las frecuencias de falla del
rodamiento en cuestidn, que difiere de la Ultima base de datos de rodamientos. Esta parte ya discutida
anteriormente no sera abordada. El usuario puede consultar las Ultimas secciones dedicadas a 340 y
270, para obtener mas informacion.

@

MNombre del sensor LUBEsensel ~

Modo

Dindmico w

Mombre de nodos de medicidn

(®) Heterodino (Ht)

Crudo (Rw)

LUBEsense1(DY-Ht)

Intervalo 30| | dia(s) |+
MNombre Grasa w
Pistola grasera ~
|
Rodamiento o - {5 KUD318 YAW Ox
Diam)
-0 ox ©

Diam) =

Esto no es obligatorio

Haga clic en el icono de
rodamierto derecho para
seleccionar una caracteristica
de frecuencia de rodamiento
equivalente para
postprocesamiento.

Se mostrara una lista de
rodamientos equivalentes.
Haga clic en el icono Himinar
para anular la seleccién del

C rodamiento equivalente

Esto es obligatonio.

Haga clic en el icono del
rodamiento izquierdo para
seleccionar el tamario del
rodamiento para la funcién de
Pasg lubricacidn.

Se utiliza para calcular la
Tiern| cantidad de grasa ajustada

Anch|

Can

A continuacidn, se explica un caso de uso aplicado en la referencia SKF 6208:

Rodamiento @) | - ) 6208

oxX

SKF - 6208

Donde "6208", a la izquierda, se refiere a las dimensiones estandar utilizadas para calcular la cantidad
de grasa. Esta entrada es obligatoria y se utilizara, en LUBExpert, durante el proceso de reposicion de
grasa.

"SKF — 6208" se refiere a la referencia especifica del fabricante, que tiene sus propias frecuencias de
defectos. Esta entrada opcional se utilizara para analisis y diagndsticos adicionales, en UAS3.

Ajuste de la velocidad de rotaciéne

Para completar la configuracion, UAS3 también necesita informacion sobre la velocidad de rotacién
del punto de lubricacidn seleccionado. En caso de que no esté seguro de la velocidad de rotacién, o si
es variable, establezca la velocidad de rotacién esperada mas baja.

Reposicion lateral o anular@

Elija la configuracion de reposicidn de grasa: lateral o anular. Seleccione "lateral" o "anular" en el
menu desplegable. iNota! Si elige editar la cantidad de grasa calculada manualmente, este campo se

bloqueara.
Velocidad 1450| RrpM

Recargar Lateral v

Tiempo de adquisicion sec
B 3 Anular \
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Una vez que haya seleccionado un rodamiento, asi como su posicidon de reposicion, se definen OD, ID
vy Ancho, y la cantidad de grasa se calcula y ajusta de acuerdo con la entrega de la pistola de engrasar
seleccionada. Esta cantidad se utiliza como punto de seguridad solo en caso de "Sospecha de falla del
rodamiento" y para proporcionar una recomendacién automatica a "Acortar intervalo" que haya
seleccionado. Sobre la base de los datos de activos seleccionados en este punto, UAS3 también
puede calcular los pasos en su proceso de lubricacion guiada. En este ejemplo, el paso uno serd 5
inyecciones, paso dos 3 inyecciones, paso 3 y todos los pasos siguientes 2 inyecciones.

Entrada manual de la cantidad de grasaa

De forma predeterminada, una vez que se llena el campo requerido, la cantidad prescrita de
lubricante se estima bajo consideraciones puramente geométricas, lo que corresponde a
aproximadamente el 30% del volumen libre en el rodamiento.

El usuario puede cambiar manualmente esta prescripcién inicial (por ejemplo, en caso de

rd

procedimientos internos basados en la cantidad ajustada de lubricante). Elija e ingrese su
cantidad. En este caso, todos los cdlculos previos se realizaran en funcién de su entrada. La cantidad
editada manualmente se mostrara en cursiva. Si desea volver a la cantidad calculada
automaticamente, simplemente presione la flecha "volver". Tenga en cuenta que el rodamiento debe
seleccionarse, al menos temporalmente, con un tamafio aproximado.

Tiempo de adquisicion 9

En funcidn de la velocidad de rotacion, UAS3 calculard automaticamente el tiempo de adquisicion
minimo y recomendado. El tiempo recomendado es el resultado de experiencias positivas, pero si lo
desea, puede elegir tiempo minimo o cualquier otro tiempo de adquisicion, pero no inferior al
tiempo minimo y no superior a 80 segundos.

Basado en datos insertados previamente, UAS3 calcula automaticamente el tiempo de estabilizacién
y los pasos de inyeccion, que se aplicaran automaticamente en LUBExpert, para garantizar
comparaciones consistentes entre cada paso.

Presione "GUARDAR" y todas las configuraciones para el activo seleccionado estardn listas. Estos
ajustes se asignan al punto de lubricacidn seleccionado y lo acompafian cuando las érdenes de
trabajo se transfieren a su instrumento LUBExpert. No es necesario realizar mas ajustes (ni se puede
hacer) en LUBExpert una vez en el campo. Esto permite a su técnico de lubricacién tener un trabajo
comodo, rapido y seguro en el campo, asi como un estricto control del trabajo y datos confiables
para el Gerente de Lubricacion.

Un Evento es un texto informativo asignado a un activo. Contiene un mensaje (qué) y una fecha
(cudndo). Se pueden afadir eventos en UAS3 y en el propio instrumento (como mensajes afiadidos
automatica o manualmente). Afiadir eventos tiene un gran valor para una mejor comprension de los
datos y un uso mas fécil de la base de datos. Representan observaciones o comentarios, acciones que
es importante registrar, el flujo de decisién del lubricante, pero también son Utiles como marcas de
tiempo para facilitar las busquedas o los analisis.

Un evento se puede asignar al Asset (Activo), Punto de medicion (SDT340) y al Nodo de arbol
(SDT270 y LUBExpert). No se pueden afadir eventos a nivel de sensor.

Haga clic con el botén derecho del ratén en Arbol de nodo, elija Afiadir nuevo y haga clic en Evento.
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Se abrira la ventana Evento.

@ Nuevo evento

Fecha del evento | 19/10/2020

Descripcién I

Guardar

Introduzca la Descripcidn del evento y haga clic en Guardar. El evento se afiade y se mostrard en
Tendencia estatica y en el panel inferior, y se puede utilizar para filtrar los datos.

Los eventos afadidos manualmente en UAS3 o los mensajes afiadidos en el instrumento (ambos
tratados como eventos) se marcan con (M).

Los mensajes afiadidos automaticamente en el instrumento (LUBExpert) también se tratan como

eventos y se marcan con (A).

10.5.

Copiar y pegar nodos

Una vez que haya empezado a construir una base de datos, se encontrara con frecuencia equipo
similar, configuraciones similares, a veces incluso grupos o procesos practicamente idénticos.

Obviamente, eso implicara una gran cantidad de copiar y pegar en cierto momento. Puede cortar,

copiar y pegar ajustes de medicidn (nivel de sensor), componentes de activos, activos o grupos
enteros (rama). Observe la siguiente situacion:

En la raiz de nuestra base de datos, Example Plant (Planta de ejemplo), hemos creado un Fan Group

(Grupo de ventiladores). Dentro del Fan Group, tenemos Fan 1, que contiene motor y fan
(ventilador). Tanto motor como fan contiene un punto de medicién cada uno, con ajustes de
medicion detallados. Pero, en realidad, tenemos varios ventiladores en este Fan Group, tanto motor

como fan tienen dos rodamientos, y en toda la planta, tenemos varios grupos de ventiladores como

este.
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Empecemos rellenando motor y fan. Haga clic con el botén derecho del ratdn en NdE bearing

v

Arbol de navegacién SDT340

Ordenes de Trabajo/Andlisis

E Example plant
C
[—4 EBxample plal

& ' Fan Group
= g Fant
=] b motor

B §% NdEBearing
RS2T(focUS-256k) _/
Accl00(RWS. 1k-64k) |
Acc100(RW10.1k-64k) =7
Acc100(RW10.10k-64k) =y
TEMP2 _/

RPM270 _/
=] b fan

B §% NdEBearing
RS2T(focUS-256k) _/
Acc1O0(RWS. 1k-64k) |
Acc100(RW10.1k-64k) =
Acc100(RW10.10k-64k) =y
TEMP2 _/

RPM270 _/

(Rodamiento NdE) (o utilice los comandos de la barra de herramientas superior), suba un nivel (nodo
principal, motor) y péguelo. Observe que hay dos herramientas:

Copiar solo estructura: se copiard la estructura con todos los ajustes, pero no se copiaran los datos
de medicién; muy util al construir la estructura de arbol o para ampliarla.

Copiar: se copiara todo el punto, incluidos los datos de medicidon. Muy util para mover un
componente o activo a una ubicacidn diferente, o cuando es necesario realizar una copia de

seguridad parcial.

@ Uttranalysis Suite 3 Licensed to SOT

Archivo  Visualizar  Nodos de arbol  Orden de Trabajo/Ana!

lisis  Informes  Utilidades

- X

Arbol de navegacion SDT34)

= g Sample plant
= § Fancrow
o g ran:
. motor
< (-

Anadir nuevo

Ordenes de Trabajo/Andksis

RS2T(f

Acc100 Editar Cerel

Acc100f Cut Ctri+ X

Accoofl Copiar solo estructurs  Cirir C

TEMez Copiar

RPM27! Peger Ctrl+V/
. fan Ampliar todo

¢ NJEH Contraer todo

RS2T(F Eliminar De!

Acc100

Acc100f odo

Acc100 Desvinclar btias e atrms

e Adadir al analisis R

RPM270 T
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Seleccione el nivel superior (nodo principal, motor) y haga clic en Pegar.

NdE bearing ahora se ha pegado en el nodo motor, con el nombre NdE bearing (1).

Haga clic con el botén derecho del ratén en NdE bearing (1), seleccione Editar y cambie el nombre a
DE bearing.

@ Editar punto de medicién X

Nombre del nodo DE Bearing

Iconos denodo = Afiadir
Eliminar
Imagen de Afiadir
navegacion
Eliminar

Guardar

@ Ultranalysis Suite 3 Licensed to SOT

Archvo  Visuslizar  Nodosdearbol  Orden de Trsbajo/Analisis  Informes  Utilidades O

- X
Arbol denavegad6nSOTH Ordenes de Trabajo/Andisis
- s EBample plant
[ R
o
’ E = ARadir nuevo v
Editar Ctrrl
R
A Cut CerleX
A Copiar solo estructura  CtrieC
Copi
A cpiar
Tl Pegar CurlsV
R Amphartodo
s ‘hn Contraer todo
8@ Eliminas Del
R Vine larma
A Vine la: je nodo
A o < s alarmas
A Py s »
. 3
RPM270 y

Ahora hemos completado motor y fan, pero es posible que queramos copiar y pegar todo el Fan 1, ya

- X

Arbol de navegaodn SDTHO Ordenes de Trabajo/Andisis

RT(facUS-256k) ~ %

ACCIODRWS. 1k-64K)
)
ACCHOO(RW10.10k-54)

Acc1op(RW

TEMP2

RPM270
o @t
£ £ NdE Bearing
RS2TifocUS256k)

AccI00(RWS.1k-64K)

Acc100(RW10, 1k-54k)
ACCLOD(RWL0.10k-59K)
TEMP2

RPM270

que tenemos mas de un ventilador en Fan Group. El proceso es el mismo. Haga clic con el botén
derecho del ratén en Fan 1, seleccione Copiar solo estructura (si no desea copiar también los datos
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de medicidn), haga clic con el botdn derecho del raton en Fan Group (nodo principal) y seleccione
Pegar. Haga clic en Editar para cambiar el nombre (por ejemplo, Fan 2).

sedto SOT

e @ uriana
Nodos de rbol _ Orden de abajorAndliss _ nformes_ Uiidade

1 Nodes de bol _ Orden de Wrbajo/Andisis _lnformes_ Utlidades O
== | =

03060 DT> Ordenes deTrabo/trdee Ordenes de Trabajo/andet:

acién ST Ordenes de Tranmo/ansis

cotox
i e |

Adsdie ol anlisis , Afadie ol anslies

Nota:

El nivel de sensor (medicidn) no se puede pegar en el nodo que ya contiene el mismo nombre de
medicion o nombre de categoria.

El nivel de sensor (medicidn) no se puede pegar en el nodo que ya contiene otros nodos, solo se
puede pegar en el nivel de punto de medicién.

Si necesita copiar y pegar ciertos nodos en otra estructura de arbol, el proceso es el mismo que se
muestra aqui para copiar y pegar dentro de la misma estructura de arbol. Copie el nodo que
necesite, abra otra estructura de arbol y péguelo.

10.6. Estado del activo

Esta funcion permite al usuario elegir el estado del activo

o En funcionamiento
o Redundancia
o] En taller

El estado es muy importante por numerosas razones:

Pondra a cero el indicador de cumplimiento de intervalos (explicado mas adelante en este
manual), ya que el activo en el taller no esta en funcionamiento y no puede ser monitorizado,
y saldra del taller en un estado diferente (reparacién) o a la otra posicién

e Mejorard la gestién de datos:

Los datos siguen al activo, no al lugar donde esta instalado. A menudo, un componente (motor
eléctrico...) se instala con una bomba (Pump 1). Por tanto, la posicion del motor en la base de
datos es Pump 1/motor. Si ese motor falla, se desmontard y se enviara al taller, mientras que
el motor de sustitucion se instalara para continuar el funcionamiento. Es la misma posicién
(Pump 1/motor), pero el motor es completamente distinto, con historial y datos diferentes. El
motor desmontado se repara y se instala en otro lugar. Pronto se produce un lio, ya que el
historial de mediciones no es relevante. Queremos que los datos sigan al activo, esté donde
esté instalado, y que el usuario pueda gestionarlos facilmente.

En funcionamiento significa que el activo estd en funcionamiento normal, en uso segun lo previsto, y
fisicamente en la misma posicidn que en la base de datos.

Redundancia - no en funcionamiento mantendra el nodo y los subnodos en la misma posicién en la
base de datos, pero apareceran resaltados en gris. Por supuesto, los datos son accesibles. Esto se aplica

66/159

wEAp

(Y»] @ Ultrasound Solutions

Mor®



alas maquinas de reserva que normalmente no estan operativas, pero que estan en su sitio y funcionan
de vez en cuando. Sera visible en sus ordenes de trabajo, y el cdlculo de intervalos funcionara
normalmente. Se supone y se espera que el intervalo para el activo de reserva no sea el mismo (y
desde luego no en la misma orden de trabajo) que para el activo que funciona normalmente.

En estado Taller significa que enviamos el activo al nodo Taller de Reparaciones/Repuestos. Una vez
desmontado el componente (o el activo completo), basta con asignarle el estado «En taller» y se
trasladard al nodo Taller, con todos sus datos histéricos. Mientras el activo/componente esté en el
nodo Taller/Repuestos, no sera visible en las érdenes de trabajo/encuestas, y los recordatorios de
intervalo estaran inactivos. Una vez reparado y enviado de nuevo a funcionamiento, simplemente
envielo de nuevo a funcionamiento (a su ubicacion original, o a cualquier otra).

Haga clic con el botén derecho del ratén en el activo o en el componente que opera, seleccione «Estado
del activo» y elija uno de los estados:

@ Ultranalysis Suite 3 Licensed to SDT

Archive  Visualizar  Afadir a Andlisis  Informes  Utilidades  Opciones  Mensajes  Dispositive 7

Arbol de navegacidn SDT340 Ordenes de Trabajo/Inspecidn

= a Test
= d Mill
= [ _
Taller de re % Actualizar

Anradir nuevo

Editar Ctrl+U

‘ Estado del activo Volver a poner en funcionamiento

Redundancia - no en operacian

Cortar Ctrl+X
Enviar al taller

Copiar selo estructura Ctrl+C

Copiar

Pasta Ctrl+V

Armpliar tode

Contraer todo

Elirninar Del

Vincular alarma
Vincular alarma de nodo

Desvincular todas las alarmas

Indicader de curnplimiento de intervalo

Aradir al analisis

Filtrar

@ Pardmetros
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Este activo esta En funcionamiento, y puede establecerse como Redundancia o enviarse al Taller.
En caso de que elija «Redundancia - no en funcionamiento»;

@ Uttranalysis Suite 3 Licensed to SDT

Archive  Visualizar  Afiadir a Analisis  Informes  Wilidades  Opciones Mensajes  Dispositive 7

Arbol de navegacidn SDT340 Ordenes de Trabajo/Inspecddn

- S
B g Mill
[ JPumpl
Taller de reparacidn/Fiezas de recambio

Filtrar

ﬁ Pardmetros

El activo/componente elegido se resalta en gris

En caso de que elija «Enviar al taller», el activo/componente se moverd al nodo Taller de
reparaciones/Piezas de recambio. Tenga en cuenta que puede enviar un bien/componente al nodo
Taller arrastrandolo y soltandolo.
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& Ultranalysis Suite 3 Licensed to SOT

Archive  Visualizar  Afadira Analisis  Informes  Wtilidades  Opciones Mensajes  Dispositive 7

Arbol de navegacidn SDT340 Ordenes de Trabajo/Inspecddn

o B2 Test
& Ml

Si se cambia el estado del activo/componente, enviandolo de nuevo a explotacidn, haga clic con el
botdn derecho del ratdn sobre el activo, seleccione «Estado del activo» y seleccione «Enviar de nuevo

a explotacion».

Si estaba en Redundancia, no cambiara su ubicacion en la base de datos, por supuesto, simplemente

3 4 Taller de reparacidn/Piezas de recambio

Pump1

no aparecera resaltado en gris.

Si estaba en el nodo Taller, debe confirmar dénde se esta enviando este activo/componente de nuevo

en funcionamiento;

Filtrar

Parametros
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& Ultranalysis Suite 3 Licensed to SDT

Archive  Visualizar  Anfadir a Andlisis  Informes

ArboldenavegacidnSDT340  Ordenes de Trabajo/Inspeaddn

Utilidades  Opciones

= i Test
& mill

= Taller de reparacion/PFiezas de recambino

T

) Actualizar

Anadir nuevo

Mensajes

Dispositive 7

Volver a poner en funcionamiento

Editar Ctrl+U
| Estado del activo

Cortar Ctrl+X
Copiar solo estructura Ctrl+C
Copiar

Pasta Ctrl+V
Ampliar tode

Contraer todo

Eliminar Del

Vincular alarma
Vincular alarma de nodo

Desvincular todas las alarmas

Indicador de cumplimiento de intervalo

Afiadir al analisis

Enviar al taller

Redundancia - no en operacion

ﬁ Pardmetros

Filtrar
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Aparecera el siguiente mensaje:

& Estado del activo *

Estado del activo o
Para enviarlo a su ubicadon original (Test/Mil/), haga dic agui

B Para enviarlo a su ubicacién original, haga dic aqui

[ Para enviarlo a otra ubicacién, haga dic aqui

confirmar

En caso de que el activo/componente esté siendo enviado a su ubicacién original, seleccione esta
opcion y confirme.

En caso de que se esté enviando a otra ubicacidn, seleccione esa opcidn, confirme y aparecera el
siguiente mensaje:

7
& Estado del activo x
Estado del activo o
Haga dic derecho en la ubicacidn donde desea enviar este
activo a la operadon v haga dic en "pegar®
i o

Haga clic en Aceptar, haga clic con el botdn derecho del ratén en el nodo de su estructura de arbol en
el que este activo/componente se instalara de nuevo en funcionamiento y seleccione «pegar».

Una vez que el activo/componente se envie de vuelta al funcionamiento, se generaran
automaticamente el estado del panel inferior y un evento;
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10.7. Arrastrar y soltar datos

Los ajustes de medicién (nivel de sensor) se pueden copiar del panel inferior a la estructura de arbol.
Para seleccionar los datos que desea mover, mantenga pulsado el botdn izquierdo del ratén.

Utilice las teclas Mayus y Ctrl para seleccionar multiples datos.
Arrastre los datos a la ubicacion deseada en el panel superior.

Pase el puntero del ratén por encima de la ubicacién deseada en la estructura de arbol, y se abriran
los nodos secundarios hasta el nivel de medicidn en el que puede pegar. Suelte los datos soltando el
botdn izquierdo del ratdn. Del mismo modo, puede arrastrar y soltar datos dentro de la estructura de
arbol.

10.8. Insertar datos estaticos

UAS3 le permite insertar datos estdticos manualmente. Haga clic con el botdn derecho del ratén en

una medicion estatica. En el menu desplegable, seleccione Nuevo/Datos de medicion.

Se muestra la ventana siguiente:

@ NuevoDatos de medicién estatica de ultrasonidos X
Nombre del sensor | RS2T |
Registro dehora 19/10/2020 19:26] v
Valores estaticos calculados
USRMS US Max RMS US Pico US Factor Cresta
dBpv dBpv | dBv. i
Pardmetros
Amplificacién (dB) Frec. filtro paso bajo (Hz) Frecuencia mezclador (Hz)
30 [ |
Informacién Ampliado
Nam. serie del sensor Registro de hora tltima calib. RPM Frecuencia de muestreo
| I | |
NGm. serie del instrumento Registro de hora dltima calib. | Nim. muestras  Fuente de sefial |4
[ ] [ |~ ] |

Guardar

El campo Nombre del sensor es rellenado automaticamente por UAS3.
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Elija la fecha de los datos haciendo clic en el menu desplegable Registro de hora.

Rellene el campo RMS (para sensores US y acelerémetros), o Valor (para los demas sensores) con un
valor numeérico. Este campo es obligatorio, mientras que los siguientes son opcionales.

Haga clic en Guardar para finalizar la operacion.

10.9. Importar datos dinamicos o archivos de ondas

Puede importar un archivo de ondas a UAS3 y podra analizar la sefial temporal y, posiblemente, el
espectro. Sin embargo, puede ser que los valores (amplitudes) no sean precisos, ya que no todos los
datos (por ejemplo, la amplificacion) estaran disponibles.

Para importar datos dindmicos, haga clic con el botdn derecho del ratén en una

medicion dindmica.

En el menu desplegable, seleccione Nuevo/Datos de medicion.

Se muestra la ventana siguiente:

@ NuevoDatos de medicién dindmica de ultrasonidos X

Nombre del sensor RS2T
Registro de hora 19/10/2020 19:26| v

Valores estaticos calculados

USRMS US Méx RMS US Pico US Factor Cresta
dBpv dBpv dBpv

Pardmetros

Amplificacién (dB) Frec. filtro paso bajo (Hz) Frecuencia mezclador (Hz)

30

Informacién Ampliado

NUm. serie del sensor Registro de hora Gltima calib. RPM Frecuencia de muestreo
[
Nim. serie del instrumento Registro de hora tltima calib. Nim. muestras Fuente de sefial | 3%

|v

Guardar

Haga clic en el botdn de examinar E], situado debajo del campo Fuente de seial y, a continuacion,
seleccione el nombre del archivo de ondas y su ubicacion.

Haga clic en Guardar para finalizar la operacién.

10.10. Trabajo con drdenes de trabajo/analisis

Orden de trabajo/Anilisis es una tarea organizada extraida de la Estructura de arbol. Contiene los
activos y puntos de medicién en el orden predefinido, todos los ajustes de medicion y las alarmas,
lo que permite al operador de campo ejecutar la recopilacién de datos de manera clara, rapida y
eficiente. La claridad, rapidez y eficiencia también resulta en Ahorro, al minimizar el trabajo de
campo. Al ejecutar la tarea mediante Orden de trabajo/Analisis, se garantiza que los datos se
recopilen con los mismos ajustes, por lo que se pueden comparar para otros analisis.

Orden de trabajo/Anilisis se crea seleccionando y afiadiendo elementos de su Estructura de arbol.

e Un elemento puede estar en varias Ordenes de trabajo/Analisis.

e La Orden de trabajo/Analisis no afecta la Estructura de arbol.

e Puede crear tantas Ordenes de trabajo/Andlisis como necesite, sin limitaciones.

e La Orden de trabajo/Analisis solo puede contener elementos de una Estructura de arbol.

La Orden de trabajo/Analisis se debe designar teniendo en cuenta el aspecto practico del trabajo de
campo.
La forma en que los activos estan organizados en la Estructura de arbol deberia reflejar las
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necesidades de la persona que utiliza UAS3, para ser capaz de obtener una visién general de los
datos de la manera mas légica y efectiva.

La forma en que los puntos de mediciéon estan organizados en Orden de trabajo/Analisis debe
reflejar las necesidades de la persona que utiliza el instrumento en el trabajo de campo, deberian
ajustarse en un orden légico que refleje la realidad del trabajo.

Estos dos aspectos no tienen por qué alinearse. Las necesidades pueden ser diferentes. Por este
motivo, puede organizar sus Ordenes de trabajo/Analisis de diferentes maneras e
independientemente de la secuencia de la estructura de arbol.

A la practica, debe tener en cuenta varios aspectos:

e (iQué activos hay en la misma area?

e iQué activos funcionan al mismo tiempo?

e (Cual es la mejor secuencia de recopilacién de datos en cuanto a la capacidad de abordar el
activo?

e (Cudles son las competencias y los permisos del técnico de campo (electricista, mecanico,
proceso)?

e iQué activos requieren recopilacién de datos a intervalos iguales o similares?

e ¢(Cuanto tiempo tardara en ejecutarse una Orden de trabajo/Analisis (no lo convierta en una
gran tarea tediosa, varias tareas pequefias es mas probable que se realicen correctamente)?

La practica recomendad es consultar al equipo de campo y comprender cual es la manera mas
segura, comoda y eficiente para recopilar los datos de campo. Como persona que genera Ordenes de
trabajo/Analisis, deberia crear una, probarla usted mismo, consultar a los demis, ajustarlay, solo
entonces, considerarla definitiva.

Se pueden afiadir elementos a la Orden de trabajo/Analisis de varias maneras.

e Afiada elementos de la Estructura de arbol (haciendo clic con el botdn derecho del ratén o
mediante los comandos de barra de herramientas superior):
o Puede anadir mediciones individuales.
o Puede anadir cualquier nodo del arbol e incluird todos los nodos secundarios.
e Afiada elementos del panel inferior:
o Seleccione los elementos y afiddalos.
o Filtre los elementos en funcidn de distintos criterios y afiddalos.
e Afiada elementos de la lista de tareas pendientes:
o Busque elementos por su fecha de vencimiento de la recopilacion de datos y
afiddalos.

Asi es como se hace:

10.10.1. Afadir toda la estructura de arbol a una orden de trabajo/analisis

Haga clic con el botdn derecho del ratén en el primer nivel de la estructura de arbol, raiz de la base
de datos y seleccione Anadir al analisis, elija el instrumento con el que trabaja y elija si desea afiadir
elementos a Nuevo analisis o a Afiadir a existente.
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@ Ultranalysis Suite 3 Licensed to SDT
Archivo  Visualizar  Nodos de drbol  Informes  Utilidades  Opciones  Dispositivo 7
[ v x

Arbol de navegacién SDT3% Ordenes de Trabajo/Andisis

- S
+ ‘_ ®H
® gl PROCE Editar trl=U

Afadir nuevo »

Copiar solo estructura  Ctri+C
Copia

Pegar Ctrl+V
Ampliar todo

Contraer todo

cular

[ Aadirat andlisis AISOT40 v [ Nuevoandlisis ||
—

Aparecera la ventana Analisis, en la que debera asignar un Nombre de analisis.
Utilice un nombre que sea intuitivo y que todo el mundo pueda entender facilmente.

Una vez asignado el nombre, haga clic en Guardar.

@ Analisis X @ Analisis X

Nombre de anlisis [| I Nombre de andlisis |Enﬁre Plant]

Guardar Guardar

Su orden de trabajo/analisis se ha generado. Se encuentra en el panel superior, en la pestafia Ordenes
de trabajo/Analisis.

E -]
Arbol de navegacicn SDT34) Qrdenes ce Trabajo/Andiss
- SR
10.10.2. Aiadir nodos especificos de la estructura de arbol a una orden de
trabajo/analisis

Haga clic con el botdn derecho del ratén en el nodo que desee afadir y seleccione Aiadir al analisis,
elija el instrumento con el que trabaja y elija si desea afiadir el nodo a Nuevo analisis o a Afiadir a
existente.
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@ Uitranalysis Suite 3 Licensed to SOT

Archivo  Visualizar  Nodos de érbol  Informes

Utilidades

Opciones  Dispositive 7

[

Arbol de navegacién SDT340

= g Manual 340
@

& ‘. PROCESS

Afadir nuevo

Editar

Cut

Copiar solo estructura
Copiar

Pegar

Ampliar todo
Contraer todo

Eliminar

Desvincular tod

Ctrl+U
Ctrls X
Ctrl+C

Ctrl+V

Del

Ordenes de Trabajo/Andlisis

Anadir al analisis

»

Aparecera la ventana Analisis, en la que debera asignar un Nombre de analisis.
Utilice un nombre que sea intuitivo y que todo el mundo pueda entender facilmente.

Una vez asignado el nombre, haga clic en Guardar.

@ Analisis

Nombre de andlisis ||

Guardar

AISOT40 > [ Nuevo anslisis
Entire Plant

X @ Anilisis

Esta nueva orden de trabajo/anilisis se agrega a la lista de Ordenes de trabajo/Analisis:

Nombre de andlisis |Process 1

- X

Aol de mavegacion SOT0

Puede hacer lo mismo con cualquier parte o elemento individual de su estructura de arbol.

Ordenes ca Trabajo/Andss

Sin embargo, si intenta afiadir un elemento a una orden de trabajo/analisis existente, y ese elemento

ya existe en esta, UAS3 le advertird de que ese elemento estara duplicado y solicitara su

confirmacion.

Duplicar elemento

| El elemento de analisis [RPM270] ya existe en el analisis

seleccionado. Compruébelo.
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10.10.3.

Afadir elementos del panel inferior a una orden de trabajo/analisis

El panel inferior muestra todas las mediciones incluidas en el nodo de arbol que haya seleccionado:

@ Uttranalysis Suite 3 Licensed to SOT
Archivo  Visushear  Nodos de drbol _Informes  Ubiidades  Opciones  Dispostvo 1
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ga

 Manual

{1

Manual
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203 UM

Desde el panel inferior, puede seleccionar cualquier medicién (clic con el botén izquierdo del ratdn

en la medicién), seleccionando Ordenes de trabajo/Andlisis en el cuadro de herramientas y
afiadiéndola a una orden de trabajo/analisis nuevo o a uno existente, como se muestra a
continuacion:
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En lugar de seleccionar los elementos individualmente, puede filtrarlos por determinados criterios y
afadirlos como un grupo. Elija Seleccién en el cuadro de herramientas, seleccione Filtro, y la ventana
Filtro aparecera en la parte inferior del panel inferior, como a continuacién:

@ Uttranalysis Suite 3 Licensed to SOT = =] X
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150
100]
200 2000 20
o o Gao
0 gyl PROCESS2 FORMA DE ONDA EN TIEMPO. o ESPECTRO DINAMICO B
x
- X
Bl — 7 Hame B
c LimotoriNaE beanng RV 7

(motor/NdE bearing/TEMP2
ImotorjNGE beanng/AcCLON(RWI10.

\? Filtro
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[motor/NGE besring/RSRT(focJS 256K)
' 0/

[motor/NdE beanng/RS2T(HE 32K)
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Manual 340/PROCES 1

B Manaal 340/PROCESS 1/FAN GROUPJFAN 1/motor/OE beanng/RS2T(focUS-256k)
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1/FAN GROUP/FAN 1/fenNSE bearing/TEMP2
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Utilice la ventana Filtro para introducir los criterios. Cuando introduzca un criterio, la lista se reducira
a los elementos que contienen los criterios (palabras) que haya introducido. Utilice «;» para afadir
mas criterios y reducir aun mas la busqueda.

Una vez que haya terminado con el filtrado, puede seleccionar de la lista en el panel inferior y
afiadirlo a la orden de trabajo/analisis. Para seleccionar varios elementos, utilice «Mayus» o «Ctrl».
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10.10.4.
trabajo/analisis

La lista de tareas pendientes contiene elementos en funcidn de la fecha de vencimiento de la

recopilacion de datos (segun el intervalo que defina en los ajustes). La consideracion de la fecha de

vencimiento de cada elemento empieza con la primera recopilacion de datos.

En el panel superior, seleccione la pestafia Ordenes de trabajo/Analisis y el botén Orden de

trabajo/Analisis aparecera en la barra de herramientas superior en lugar de los nodos del arbol.

- X =

Ordenes de Trabajo/Andisis Arbol de navegacién SOT40 I Ordenes de Trabajo/Anslisis

| Arbol de navegacién SDT340 I

¥ Entire Plant

= Manual 340
— # Process 1

S gy ® PROCESS1
= ' @ FAN GROUP
=g o
o @ rFan2
= g Fans
@ Ql PUMP GROUP
@ gy PROCESS2

Haga clic con el botdn izquierdo del ratén en Ordenes de trabajo/Anélisis en la barra de

Anadir elementos de la lista de tareas pendientes a una orden de

herramientas superior y en Pendiente. Aparecera la ventana Pendiente, donde puede seleccionar un

periodo o dos criterios adicionales; Mediciones perdidas y puntos nunca medidos.

x @ Uista de tareas

Penoces  [Messiguente -

Ty — |

Una vez que se seleccionan los criterios, apareceran todos los elementos que cumplan con los
criterios. La fecha de vencimiento es un criterio bastante claro y filtra la recopilaciéon de datos
programada en el periodo que elija, de acuerdo con su intervalo establecido (considere que el
intervalo comienza el conteo una vez que se ha tomado la primera medicién). La medicién no
recogida es un criterio muy util, ya que filtrara todas las tareas de recopilacion de datos con fecha de
vencimiento vencida (ya que no entran en los criterios mencionados anteriormente). Los criterios de

puntos no medidos nunca filtran todos los puntos de medicidn sin datos (recién introducidos en la

base de datos, activos recién instalados...) que le recuerdan que deben hacerse. Desde esta ventana,

puede seleccionar los puntos filtrados (seleccidn individual o multiple), y mediante clic con el botén

derecho del ratéon puede afiadirlos a una orden de trabajo/analisis nuevo o existente.

10.10.5. Cambiar el orden de la medicidn en la orden de trabajo/analisis

Puede reordenar la secuencia de recopilacién de datos y agrupar las mediciones en una
orden que sea mas eficiente desde el punto de vista de la recopilacidn de datos; para ello
simplemente seleccione una medicidn y, manteniendo pulsado el botén izquierdo del ratdn,
arrastrela hasta una nueva posicién y suelte el ratén.

Esto no afecta la estructura de arbol de ninguna manera, ni el modo en que los datos se
almacenan en la base de datos, simplemente le permite recopilarlos mas facilmente.
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10.11. Mensajes en las carpetas del SDT340

El sistema de mensajes para el SDT340 es diferente al del SDT270/LUBExpert, es personalizable y se
configura en UAS3.

En la barra de herramientas superior vera una pestafia «Mensajes». Haga clic en la pestafia para abrir
un espacio de trabajo de mensajes;

Informes  Ublidades  Opciones  Menssjes  Dispositive 7

i i
= B Taller ce reparacimezas ce recambio
-

@ Mensaies

Noevs = Ehminar Eiminar
aves | @ Edtfolde camets mensme

=] bAwmlsaemwﬁ e i
Nl descee
0 g on crecx Libscacen e
civo no en speracdn
Vibracin snomsl
Temperatura nomal
Ruido snormal
Defecta décrico
Defecto defijacién
Desgaste del dinturén
Desgaste delscaplamierts
Funcanamerta defectuoso
fuas
Fuga deive
Fuge de vapor
B oo ] Fun Fugs de vado

Y ricees

La carpeta predeterminada no se puede editar ni eliminar (ni tampoco los mensajes de esa carpeta),
ya que contiene todos los mensajes necesarios para determinadas funciones.

Seleccione «Anadir nueva carpeta» y podrd aiadir tantas carpetas diferentes como necesite. Como
puede ver en este ejemplo, las carpetas estan organizadas por aplicaciones.

Por supuesto, se pueden organizar de otra manera.

Seleccione cualquier carpeta,

@ Mensajes = O *

+ Mueva ) Eliminar + Nuevo g Editar Eliminar
carpeta @Edﬁcfolda’ x caroeta mensaje mensaje x mensaje

0il level LOW

0il level OK

[} \% Mensajes predeterminados (no editables)

) \% Appreils électrigues

E@ Copiar ﬁ Pasta
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y afiada todos los mensajes que desee tener de serie en su SDT340.
Todas las carpetas que afada se pueden editar o borrar, igual que los mensajes de esa carpeta.

Si los mismos mensajes se utilizan en varias estructuras de arbol, no necesita escribirlos de nuevo.
Simplemente seleccione esa carpeta (casilla de verificacion), y copie toda la carpeta. En la otra
estructura de 4arbol, basta con pegarla.

@ Mensajes = O x
+ Mueva i - Eliminar + Nuevo % Editar Eliminar
carpeta 1."-_'-'_'.? Edit fol der x caroeta mensaie ZL mensaje x mensaje
0il level LOw
Mensates predeterminados (no editab ollevel oW’ .|
lé ensajes predeterminados (no editables) 0il level OK

I[:I é Appreils &lectriques

[ | OIL CHECK

é@ Copiar q:[ Pasta

10.12. Importar un Rodamiento
Puede importar el rodamiento definido por el usuario desde un archivo delimitado o desde el
portapapeles. Un fichero delimitado es un fichero de texto de registros, formado por campos
ordenados en columnas y separados por un separador de caracteres.

En este caso, el fichero debe contener cuatro campos: el nombre del rodamiento, el didmetro
interior del rodamiento, el didmetro exterior del rodamiento y la anchura del rodamiento.

Cada linea contiene datos sobre el rodamiento.

La primera linea puede contener los nombres de los campos, también separados por el mismo
separador.

Ejemplo de datos:

Nombre;Diagmetro interior;Diadmetro exterior;Anchura
6800;10;19;5

6900;10;22;6

6000;10;26;8

6200;10;30;9

6300;10;35;11

6801;12;21;5

6901;12;24;6

16001;12;28;7

6001;12;28;8
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6201;12;32;10
6301;12;37;12
6802;15;24;5

En este ejemplo, la primera linea contiene el nombre del campo. El separador es un punto y coma.

El software UAS3 ya contiene una base de datos de rodamientos incorporada que no puede

modificarse.

Puede crear un rodamiento definido por el usuario a partir de la lista de la base de datos de

rodamientos cuando desee adjuntar un rodamiento a un parametro de medicion. Consulte la seccion

10.3.3 del manual del usuario del software UAS3 titulada Asignacion de datos de rodamientos a un

punto de lubricacién.

Para comenzar la importacion, haga clic en Utilidades/Base de datos de rodamientos/Importar un
Rodamiento en la barra de herramientas superior, como se muestra a continuacién:

@ Ultranalysis Suite 3 Licensed to sdt

Archivo

Visualizar

Afiadir a Analisis

Informes

Utilidades | Opciones Dispositive 7

Imagenes del sistema 3
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@& Dynamic option
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BEEEBDEEE

:=| Lista pendiente

E Base de datos 3

| Base de datos de rodamientos

Idioma 3

Operadores

Exportar archives Wave

Aradir un usuario

La lista de rodamientos existentes se muestra de la siguiente manera:

@ Rodamientos
+2x 8.

22
26
30
35
21
24
28
28
32
37
24
28
32
32

6202 35
6302 4z
6803 26
6903 30
16003 35
6003 35
6203 40
6303 47
6403 62
6804 32

10
10
10
10
12
12

SEHESHELLRELERERERER

17
17
17
20

OD{mm) ID{mm) Ancho{mm) Tipo

Single-row deep groove ball bearings

Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
Single-row deep groove ball bearings
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o Haga clic en el botdn representado por una flecha hacia abajo para abrir la pantalla de
importacion.

@ Impartar datos de radamientas ? X
o B
s = La primera fila son los Unidad de
&ﬂ L EE > nombres de las columnas rodamierta MM -

Cancelar Importar

Q Haga clic en este boton para seleccionar un archivo para importar.
e Haga clic en este botdn para importar datos del portapapeles.

Este es un ejemplo de datos importados desde el portapapeles. El separador no coincide con el
seleccionado.

@ Seleccione el separador correspondiente y compruebe si la primera linea contiene datos textuales
(a menudo los nombres de las columnas)

@ Importar datos de redamientos ? *

|\9 Datos im
pgrtados desde el Portapapeles
SR

Separador de
campos

La primera fila son los Unidad de
nombres de las columnas rodami ento mrn hd

Coma w

Coma

Name;Inner Diamet ‘I_'?bulac'lén
6800;10;19;5
6900;10;25;16
6000;10;26;8
6200;10;30;9
6300;10;35;11
6801;12;21;5
6901;12;24;6
16001;12;28;7
6001;12;28;8
6201;12;32;10
6301;12;37;12
6802;15;24;5

Cancelar Importar

Una vez seleccionado el separador, compruebe el contenido de la primera linea y la unidad de medida
del rodamiento (mm o pulgadas). Ya esta listo para configurar el contenido de las columnas.

e Todas las columnas estdn marcadas como
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@ Importar datos de rodamientos ?
M qll Datos importados desde el Portapapeles
Separador de La primera fila son los Unidad de
campos PR BT e nombres de las columnas rodarmi ento mm
g Fy Hing Minguno
Name 9 nner Diameter  Outer Diameter Width
GBOD 10 19 5
6900 10 25 16
6000 10 26 B
6200 10 30 9
6300 10 35 11
6801 12 21 5
5901 12 24 &
16001 12 2B 7
6001 12 28 B
6201 12 32 10
6301 12 37 12
6802 15 24 5
s
@ Importar datos de rodamientos [
M qil Datos importados desde el Portapapeles
Separador de P La primera fila son los Unidad de
campos LOfoveoTa ¥ nombres de las columnas rodarni ento mm
Hombre del rodam| R Hinguno
Minguno
Name Nombre del rodamiento | 2= Width
6800 — 5
Diametro externo
6900 16
5000 Didmetro interno g
6200 Ancho g
6300 10 35 11
6801 12 21 5
6301 12 24 6
16001 12 28 7
6001 12 8 B
6201 12 32 10
6301 12 37 12
6802 15 24 5

@ Haga clic en el encabezado de la columna para abrir una lista que muestra cinco opciones para el
contenido de la columna. Usted necesita decirle al software UAS3 dénde estd la columna para el
nombre del rodamiento, el didmetro interior del rodamiento, el didmetro exterior del rodamiento y el

ancho del rodamiento.
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& Importar datos de rodamientos 7 s
| | Datos importados desde el Portapapeles
@ K] : =
Separador de La primera fila son los Unidad de
campos Punto y coma ~ nombres de las columnas rodarni ento mrn b
Mombre del rodamiento  Diametro interno  Diametro externo Ancho
Name nner Diameter  Outer Diameter Width
6800 10 19 5
6900 10 25 16
6000 10 26 B
6200 10 30 9
6300 10 35 11
6801 12 21 5
6901 12 24 &
16001 12 2B 7
6001 12 28 8
6201 12 32 10
6301 12 37 12
6802 15 24 5

Cancelar

e ] @

0 Ahora puede iniciar la importacion.

Informacidn util: El software UAS3 almacena la ultima configuracidn y el ultimo archivo importado. La

proxima vez que importe, el software UAS3 abrird automaticamente el dltimo archivo y aplicara la

ultima configuracion.

En este caso, no es necesario que realice la configuracién cada vez que vaya a importar datos de

rodamiento similares.

Importante: El software UAS3 ya contiene una base de datos integrada de rodamientos. Estos

rodamientos no pueden sustituirse ni borrarse.

Si desea importar un rodamiento definido por el usuario con el mismo nombre y caracteristicas

diferentes, debera renombrarlo primero.
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11. Gestion de alarmas

Las alarmas son un aspecto muy importante del monitoreo de condiciones, la lubricacién basada en
condiciones y practicamente cualquier tipo de medicién que necesite compararse con una condicion
anterior o con un valor de referencia. Las alarmas facilitan la gestidn de la base de datos, la toma de
decisiones y las tareas, y en algunos casos, determinan el trabajo de campo. UAS3 ofrece un
excelente sistema de alarmas que cubre todas sus necesidades y aun asi es facil de utilizar. Los
umbrales de las alarmas deben ajustarse en funcion de los datos, entendiendo el comportamiento y
la condicién de los activos. Este tema se aborda en nuestra formacién, puede ponerse en contacto
con nosotros si lo desea.

Como introduccién, empezaremos con las reglas basicas e instrucciones:

e Sitrabaja con la base de datos de SDT270 o LUBExpert, las alarmas solo se pueden vincular a
la medicidn estatica, ya que hay dindmicas y estaticas.

e Sitrabaja con la base de datos de SDT340, las alarmas se pueden vincular a la medicién, ya
gue no hay ninguna diferencia entre dindmica y estdtica, se trata de un Unico punto de
medicion.

Tipos de alarmas:

e Absoluta
o Laalarma absoluta monitoriza el valor de medicién y lo compara con los umbrales
definidos para la alarma; la alarma se activa si el valor medido excede los umbrales.
e Segura
o Laalarma segura monitoriza el valor de medicidn y comprueba si estd dentro del
rango definido, con un umbral inferior y superior definido.
e Relativa
o Laalarma relativa monitoriza la relacion entre el valor medido con la primera
medicion, la medicidn anterior o una medicién de referencia, ya sea creciente o de
decreciente.

Indicadores del monitor de alarmas:

e RMS
e Max RMS
e Pico

e Factor cresta

Las alarmas difieren en la manera de crearse y administrarse

e Alarmas en plantilla
o Escuando se crean las alarmas para usarlas con frecuencia en muchos activos. Se
pueden considerar como un «banco de alarmas». Puede crear una alarma, guardarla
y aplica cuando y donde lo necesite.
e Alarmas de nodo
o Alarma de creacidn local (en la propia medicién). No se guarda en el «banco de
alarmas», sino que se considera personalizada. En caso necesario, se puede
transformar en una alarma de plantilla.
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11.1.

En la barra de herramientas superior, haga clic con el botdn izquierdo del ratén en Utilidades y

Creacion de una alarma en plantilla

seleccione Funciones de alarma, como se muestra a continuacion:

@ Ultranalysis Suite 3 Licensed to SDT

Archivo  Visualizar  Nodos derbol  Informes | Utilidades | Opciones _Dispositivo 7

=%

Imégenes del sistema &
b - [& Funciones de slarma
B T|§8 Basededatos »
B @ rocsst Idioma »
=g ® Fancroup o
peradores
”.
Exportar archivos Wave
=@ @ motor
1 @ ® Ndebeanng Adiadir un usuario
ROM220 [
o =

® Aci0oRWi0.164k) ]

ACCL00(RWI0, 10k-64k)
® RTGocUs2566)
RSINLL0O(FocuS-256K)
® RsTH:32K)
® RSTFes-126k)

4 @ ® Debearing
® . fan
@ o ran2
o g rans
s dn ruwecaoue
@ gyl PROCESs 2

Haga clic con el botdn derecho del ratén en Funciones de alarma y se abrira la ventana Lista de

alarmas, para la gestion de las alarmas:

7

7

@ Lista de alarmas X
:iDrag a column header here to group by that (olumn.; |
Nombre de |a alarma Condiciones deactiv. A
>

dihvdvni\RS2T\USRMS USRMS

negative alarm\RS2T\USPeak USPeak

Threaded\RS2T\USRMS USRMS

RMS Vel\Acc100[5.1k-64k]\RMSSpeed RMSSpeed

Peak Acc\Acc100[5.1k-32k]\PeakAcceleration PeakAcceleration

Fan Motor NdE Needle CF\RS2NL100\USCrestFactor USCrestFactor

Fan motor NdE CF\RS2T\USCrestFactor USCrestFactor

NEW ALARM PEAK\RS2T\USPeak USPeak

Fan motor NDE RMS\RS2T\USRMS USRMS

NEW ALARM RMS\RS2T\USRMS USRMS

NewNew RMS\RS2T\USRMS USRMS

Fan motor NJE RMS\RS2T\USRMS USRMS .
Nuevo Actualizar Eliminar

Aqui puede ver las alarmas que ya ha creado. Puede eliminarlas, actualizarlas (cambiar los ajustes) o

Crear nuevas.

Primero, vamos a crear una alarma nueva. Haga clic con el botdn izquierdo del ratén en Nuevo (en la

parte inferior de la ventana Lista de alarmas).
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@ Crear nueva alarms X 0 Elija el sensor al cual se aplicard la alarma:
e (Cada alarma definida se define para

Nombre del sensor RS2T v un SenSOr.
:Z:::::;:E::m e = (2 L @ Elija la frecuencia de muestreo (solo para
Condiciones de activacidn | US RMS v e SDT 340)
e M°d°sewe AT e Las diferentes frecuencias de
[J:adoabsolut actiedo muestreo definen las mediciones
nonbrediund | scolimercons airaburbriiig como diferentes, aunque el tipo de
@ sensor sea el mismo.
9 Elija el nombre de la alarma:

. e Elija un nombre intuitivo. Es posible
gue muy pronto tenga una gran
cantidad de alarmas aqui, y es

e rrsserel SN — :C?Cpi)lzqr’ceanrlze gue pueda diferenciarlas
@ Elija el indicador a monitorizar:

e (Cada alarma monitoriza un
indicador. Para monitorizar también
otro indicador, cree una nueva
alarma.

© Creat nuevs sloma S 6 Aqui hemos decidido crear una alarma
para el sensor RS2T, para la medicién de
ot o e il > 32000 muestras por segundo, le hemos dado
et E el nombre «Fan motor NdE RMS» (como lo
:°"‘::de'za'“;a ::"R:Z“”NDERMS' - (5] necesitamos para esa posicién), y la alarma
monitorizara el valor RMS.
Modo Absoluto Modo Seguro Modo Relativo

[] Modo Absoluto activado

Nombre del nivel Coloreicono  Valor de umbral (dBpV)

Copiarconfiguraciones Pegar configuraciones Guardar

Ahora podemos definir los umbrales de la alarma, empezando por el Modo Absoluto, como se muestra
a continuacion:
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@ Para activar este modo de alarma, haga
@ Crear nueva alarma X clic con el botdn izquierdo del ratén en la
casilla Modo Absoluto activado.

Nombre del sensor RS2T v

. 0 Introduzca los valores de umbral de la
Frecuenda de muestreo | Ht-32Ksps v
Chsiiit . p— alarma para Alerta, Advertencia y Peligro. El

Condiciones de activacidn |US RMS = e valor de Advertencia debe ser mayor que el
valor de Alerta, y el valor de Peligro debe ser
mayor que el valor de Advertencia.

6 Modo Absoluto I Modo Seguro Modo Relativo I

Modo Absoluto activado
@ Si tenemos previsto afadir el Modo

Nombre del nivel Color eicono  Valor de umbral (dBpV) SegurO y el MOdO Re|atIVO haremOS C||C en
’

Alert @ 5,00 ~

= &= : (7] sus pestafias y no guardaremos la alarma

Advertencia 20,00 todav|'a

Peligro B - 25,00 '

© si solo tenemos previsto afadir el Modo
Absoluto, haremos clic en Guardar.

@ 9 @ Si tenemos previsto afiadir mas alarmas
Copiarconfiguraciones | | Peaar confiauraciones Guardar con ajustes similares, podemos utilizar la
funcién Copiar configuraciones/Pegar
configuraciones.

Vamos a afiadir también un Modo Seguro:

mPara activar este modo de alarma, haga clic

con el botén izquierdo del ratén en Modo Seguro @ Crear nuevaalerma x
activado.

Nombre del sensor RS2T v
@Introduzca los valores de umbral de la alarma O - 2icors =
para el Limite inferior y el Limite superior, y  nombredelssarms  [Fanmotor noERwS|
confirme si el umbral debe incluirse. Condiciones de activacidn | US RMS v @

Modo Absoluto Modo Seguro Modo Relativo

@Si tenemos previsto afiadir también el Modo
Modo Seguroactivado m

Relativo, haremos clic en su pestafia y no

guardaremos |a alarma tOdaVIla Valores deumbral del nivel correcto {(dBpV)
@Si solo tenemos previsto afiadir el Modo Limite inferior 5,00 [ Inclir valor delimite inferior @
Absoluto y el Modo Seguro, haremos clic en s sipence 5000] [ Incluir valor delimite superior
7’
Guardar.

@Si tenemos previsto afiadir mas alarmas con
ajustes similares, podemos utilizar la funcién ® 14)
Coplar COﬂflgU raClO”ES/Pegar Conflgu raCiones' Copiarconfiguraciones | | Pegar configuraciones Guardar

Afiada también el Modo Relativo:
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@Para activar este modo de alarma, haga
@ Crear nueva alarma X clic con el botén izquierdo del ratén en
Modo Relativo activado.

Nombre del sensor RS2T v
@Introduzca los valores de umbral de la
Frecuenda de muestreo | Ht-32Ksps v L. . . ..
alarma para el Limite inferior y el Limite
Nombre de la alarma Fan motor NDE RMS ) . )
B o superior, y confirme si el umbral debe
Condiciones de activacion | US RMS v X | A
incluirse.
Modo Absoluto Modo Seguro Modo Relativo
Defina la referencia ara la
Modo Relativo activado @ @ ., p
comparacion.
Valor de umbral (dBpV)
O |z oo 3,00 (®si hemos finalizado los ajustes, haremos
Peligro cuando el valor aumenta en 6,00 C|iC en Guardar.
[7 Reduccién Advertencia cuando el valor baja en 0
Peligro cuando el valor baja en @Sl tenemos preViStO aﬁadir méS a|armaS
comparacocon () con ajustes similares, podemos utilizar la
@ Valor anterior O valor inicial (O valor de referencia | Seleccionar fUnCIOn COplar co nﬂgu raCIOnes/Pegar
@ @ configuraciones.
Copiarconfiguraciones Pegar configuraciones Guardar
Nuestra alarma esta definida: ®iisiaveaamss %
Drag a column header here to group by that column
Del mismo modo, podemos definir alarmas basadas en terbednsem dkereisan] &
dihvdvni\RS2T\USRMS USRMS
otros indicadores o en otros sensores. e e
. . . e .
Se pueden vincular cuatro alarmas a una misma medicidn, e crrsnLUsCesFor
Fan motor NdE CF\RS2T\USCrestFactor USCrestFactor
una por cada indicador, cada alarma en tres modos LR S
e
distintos, lo que ofrece una cobertura excelente. R o
Fan motor NE RMS\RS2T\USRMS USRMS
Nuevo Actualizar Eliminar
11.2. Asignar una alarma de plantilla a una sola medicidn

Se puede asignar una alarma de plantilla a una sola medicién de varias maneras, pero la mas sencilla
y directa es seleccionar directamente una medicidon en la estructura de arbol.

Para ello, haga clic con el botén derecho del ratén en la medicidn (si esta trabajando con SDT270 o
LUBExpert, elija Medicidn estatica) y seleccione Vincular alarma:

@ Utranalysis Suite 3 Licensed to SOT
juchivo  Visuslzar  Nodos de ol Informes  Utiidades  Opciones _ Dispositvo 1
F - —

Armal denavegacion SDTH Ordenes de Trsbajo/Andiss

Manasl 140
L ® FrRocesst
2@ @ Fancroe

Amplartodo

Contrses todo
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Se abrira la ventana Vincular alarma:

@ Vincular alarma X

Nombre del sensor

[Rezr =

Ht-32Ksps

Frecuencia de muestreo

Nombre de la alarma Fan motor NdE CF
Condiciones de activacion | US Factor Cresta
Modo Absoluto Modo Seguro Modo Relativo
| Modo Absoluto activado
Nombre del nivel Coloreicono  Valor de umbral (dBpV)
Alerta - [ 13,00
e [ on
Camml K

UAS3 filtra automaticamente las alarmas disponibles para el sensor en la medicién que seleccione,
para que la busqueda sea mas rapida y fécil. Solo tiene que navegar hasta la alarma mediante las
flechas a laizquierda y a la derecha en el campo Nombre de la alarma, y buscar la alarma que ha
creado para este punto de medicién. Cuando encuentre la alarma correcta, haga clic en Vincular. La
alarma se vincula y podra seguir vinculando otras alarmas en caso necesario

11.3.

La alarma de plantilla se puede asignar a varias mediciones desde el panel inferior.

Asignar una alarma de plantilla a varias mediciones

Para ello, seleccione el nodo de la estructura de arbol que contiene lo que desea encontrary
agregarle la alarma. Haga clic con el botdn izquierdo del ratén en ese nodo y mire el panel inferior.

@ Unranalsic Sute 3 Licenzed to SOT
uchive Vil Nodosdedtocl nformer  Usidades  Opcionsz  Dispositis 7

S e

Al 1 motor(DE besre

-
=

L5 Haneal 95/PROCESS 1/74N GROURIFAN HaNAE bearna/TEN?2.
|

Aqui hemos seleccionado la raiz de la base de datos, el primer nivel y, ahora, todas las mediciones
gue contiene se muestran en el panel inferior. Todas las 291, como puede ver encima de las luces
indicadoras.

A continuacidn, debe filtrar las mediciones que le interesan. Digamos que desea todos los
rodamientos NdE, de todos los motores o ventiladores eléctricos, medidos con el sensor RS2T a
32000 muestras por segundo, en el Proceso 1.

wEAR

(2] @ Ultrasound Solutions

Mor®

91/159



En el cuadro de herramientas del panel inferior, haga clic con el botén izquierdo del ratén en
Seleccidn y seleccione Filtro. Aparecera la barra de busqueda en el panel inferior, en la que debe
introducir los criterios de busqueda. NOTA: Si trabaja con SDT270 o LUBExpert, afiada criterios

adicionales: ST (para filtrar solo las mediciones estaticas).
En este caso: PROCESS 1; FAN; motor; NdE; RS2T; 32.

Hemos filtrado todas las mediciones que cumplen los criterios, y aqui estan, hay tres:

@ Ubranalpis Site 3 Licensed to 507
Auchva Viusbine  Nodsde dbol _lafovwes  Wiidadis Opcons_ Dipostvn 7
=R

sl denaneapcin SO0 OrssniadeTanlojarsss

= e TR
= e
P e e o e o
o
S
e
P
Pz
ez
-

Ahora, debe seleccionar las tres mediciones mediante las teclas Mayus o Ctrl. Haga clic con el botén
izquierdo del ratén en la pestaiia Alarmas, en el cuadro de herramientas del panel inferior.

@ Uttranalyss Suite 3 Licensed to SOT - a X
Auchivo  Visusizar _Nodosdedibol Informes _ Utiidades Opciones _ Dispositivo 7
SEd
; H
s
- S = e el ngcador paa oS oHta 5u U €0 grtia TENDENGIA ESTATICA B
® USRS a USMIXRMS @ USfacorQests v USPo
S A @ o RS2t 414 600 423wy 640, 136 e 4 =
=g o mncrow US RIS US Méx RMS. US Pico US Factor Cresta. * 3 e
4
B ASeH s I g5 eds "y
o e mer g o TS 14 o]
@ g J8woeid ety 3 "
2 48 nedd 15 ]
2 o a2 8 w18 B9 x4
o g s 2s3= 33
@ Tt T
@ suecrove i =3 e
o gy PRocess2
FORMA DE ONDAEN TIEMPO B ESPECTRODINAMICO =
RS2TO320)
8000
o 6000
H
P
% 2000
5
L B o LB
R R TR R P IR AR PR RS SRR AR ] o' w0 w0 ' o w0 100 1200 1400 ' 1600 1900 2000 2200
Segundes "

e & vaiwennes
g
e

3¢ [PRocESS sranimotorndEASTT 2

Seredor de base de datos: <locirast Mondry, 19 October 2020 2306 oM

Aparece el campo Alarmas en el cuadro de herramientas del panel inferior. Examinemos los
comandos que se ofrecen:
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f!} Puntos en |z alarma
‘ Vincular con exist...

-
‘ Vincular con nuevo

x
‘ Desvinculartodo

Como ya ha creado la Alarma, deberia elegir Vincular
con existente (haga clic con el botdn izquierdo del
ratdn en esta opcion), y apareceran las ventanas de la

alarma.

Seleccione la alarma que desea vincular (examine la
lista de alarmas con las flechas del campo Nombre de
la alarma) y haga clic en Vincular.

La alarma esta ahora vinculada con las tres

mediciones.

Repita el proceso si desea vincular mas alarmas. e

0 Mostrar todos los puntos en la alarma.

@ Vincular la alarma existente con las mediciones
seleccionadas.

9 Vincular con una nueva alarma (enlace directo para
crear una nueva alarma).

@ Desvincular todas las alarmas existentes de las
mediciones seleccionadas.

Abarmas.

Ordenes de Trabago/an...

3 ¢ [ocess pranmotsrneg s

11.4. Configuracion de la alarma de nodo para el punto de medicion

Como se ha mencionado anteriormente, la alarma de nodo es una alarma creada localmente (en la

propia medicién). No se guarda en el «banco de alarmas» y se considera personalizada. En caso
necesario, se puede transformar en una alarma de plantilla.

Veamos cdmo se crea/asigna esta alarma:

Haga clic con el botdn derecho del ratén en la medicidn a la que desee asignar la alarma de nodo y

elija Vincular alarma de nodo, como se muestra a continuacion:

@ Unianaiysis Suie 3 Licensed 1o SOT
Archivo  Visualizar  Nodos de drbol  Informes  Utilidades  Opciones  Dispositive 7

Arbol denavegaudnsoT Ordenes de TrabajofAnsiss

@ Vincular alarma de nodo

Nombre del sensor RS2T v
Frecuencia de muestreo | focUS-128Ksps v

Condiciones de activacion |USRMS V| Alarma no esta vinculada

Se abrird la ventana
Vincular alarma de nodo: ... ..

Modo Absoluto Modo Seguro Modo Relativo

Nombre del nivel Color eicono  Valor de umbral (dBV)

Copiar a lalista de alarmas Vincular al nodo

wEAR
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El proceso para definir los pardmetros de la alarma es el mismo que para la alarma de plantilla:

e Los campos Nombre del sensor y Frecuencia de muestreo no son editables: es el mismo
sensor y la misma frecuencia de muestreo que en el punto de mediciéon que haya

seleccionado.

e Debe elegir el indicador que debe monitorizar la alarma: RMS, Max RMS, Pico y Factor cresta

e Active y asigne los umbrales para el Modo Absoluto, el Modo Seguro y el Modo relativo, o

solamente uno o dos de ellos.

@ Vincular alarma de nodo

Nombre del sensor RS2T
Frecuendia de muestreo  focUS-128Ksps

Condiciones de activadidn | US RMS

Modo Absokto

[ iModo Absoluto activada

Nombre del nivel

Hets o -
Advertencia
relgre .-

Copiar a lalista de alarmas

Una vez configurado todo, haga clic en Vincular al nodo y su alarma de nodo para monitorizar RMS

Modo Segquo

X

v | Alarma no esta vinculada

Modo Relativo

Coloreicono  Valor de umbral (dBjV)

Vincular al nodo

@ Vincular alarma de nodo

Nombre del sensor RS2T -
Frecuendia de muestreo | focUS-128Ksps -

Condiciones de activadén | USRMS ~]  Alarma no esta vinculada

Modo Absokto Modo Seguro Modo Relativo

[ Modo seguroactivado
Valores deumbral del nivel correcto (dByV)

Limite inferior 20,00| [ Incluir valor delimite inferior

Limite superior 80,00 [ Induir valor de limite superior

Copiara la ista de alarmas Vincular al nodo

@ Vincular alarma de nodo

Nombre del sensor RS2T -
Frecuenda de muestreo | focUS-128Ksps -

Condiciones de activadén | USRMS v Alarma no esta vinculada

Modo Absoluto Modo Sequo Modo Relativo
Modo Relativo activado
Valor de umbral (dBuv)
Advertencia cuando el valor aumenta en 0
[ Aumento 300
Peliro cuando el valor aumenta en 600
B Advertencia cuando el valor baja en
[ Reduccion
Peligro cuando el valor baja en
Comparado con

@ Valor anterior O vValorinical O Valor dereferenda | Saleccionar

Copiar a lalista de alarmas. Vincular al nodo

se vinculara y activard. Ahora puede agregar otra alarma para monitorizar otro indicador.

La alarma de nodo solamente esta asignada al nodo seleccionado y no existe en las plantillas («banco

de alarmas»).

Si intenta asignar la siguiente alarma de nodo a la misma medicién (después de haberle asignado una

como en el ejemplo anterior), recibiria una advertencia de que la alarma ya esta asignada, como se

muestra a continuacion:

@ Vincular alarma de nodo

Nombre del sensor

Frecuencia de muestreo | focUS-128Ksps

RS2T ~

Condiciones de acﬁvaaérl USRMS

X Alarma esta vinculada I

Modo Absoluto

Modo Absoluto activado

Nombre del nivel

Alerta N -

Advertencia

Peligro | K

Copiar a lalista de alarmas

Modo Sequo

Modo Relativo

Color eicono  Valor de umbral (dBjV)

35,00
42,00

50,00

Vincular al nodo

X @ Vincular alarma de nodo

Nombre del sensor RS2T v

Frecuencia de muestreo

Condones de actvacién | | Alsrma no esta vincuada |

La alarma ya esta
vinculada al
indicador RMS.
Cambie el
indicador para ver
si se puede
vincular otro
indicador.

Modo Absoluto

Copiar a lalista de alarmas

focUS-128Ksps v

[J Modo Absoluto activado

Modo Sequro Modo Relativo
Co cono r de umbral (dBy

®

©

Vincular al nodo

Si, en cualquier momento, decide utilizar esta alarma de nodo también para otras posiciones de
medicion, haga clic en Copiar a la lista de alarmas y podra afadirla a la plantilla:
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@ Vincular alarma de nodo X @ Crear nueva alarma X

e[ 2 Hagaclicen Copiara e o :
Frecuencia de muestreo | focUS-128Ksps i | a |ista de al armasy Frecuenda de muestreo | focUS-128Ksps <
Condiciones de activacisn [IEERENNNNIIE | Aorma esta vinculada . Nombre de la alarma (]
se abrird la ventana ,
Condicones de activadén | USRMS v

Hodo Absokta Tohton Hiodo o Crear nueva alarma. Modo Absokto Modo Sequro ModoReiavo
Wodo Absoluto aodo Ahora, debe asignarle Modo Absolto actisde

Nombre delnivel  Coloreicono  Valor de umbral (dByV) un nombre a esta Nombredelnivel  Coloreicono  Valor de umbral (dBuY)

. .g

Alerta N - 35,00 alarma y se incluird Alerta | I 35,00

Advertencia o 42,00 b. ’ I I Advertencia L 42,00

Peligro M - 50,00 tambien en la alarma Peligro N - 50,00

de plantilla.

11.5. Desvincular alarmas
La alarma se puede desvincular de una o de varias mediciones.

Del mismo modo que para vincular una alarma, en la estructura de arbol, haga clic con el botén
derecho del ratén en la medicidon y seleccione Desvincular todas las alarmas.

@ Utranalysis uite 3 Licensed to SOT
Archivo  Visualiar  Nodos de drbol _Informes _ Utiidades _ Opciones _ Dispositvo
[ =%

Ordenes de Trabato/Andst

s ll=

@ Copiarsolo structura C#+C
Copir
i e »
w g rans Pegar cul-v
B
@ gy PRocess2 Contaestodo

Eiminar Del

Si hay mads de una alarma vinculada al punto de medicidn y deben eliminarse una o varias alarmas,
pero no todas:

Haga clic con el botdn izquierdo del ratén en la estructura de arbol.

Arbol de navegacidn SOTHO (Ordenes de Trabajo/Andiss
= @ ® PRocessy
- o ncrowe

RE2T(Fes-128K)

5 @ @ oebesnng
T
) o ran2
T It
@ fn sup Grous

W gyl PROCESS2
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En el panel inferior, seleccione la pestaifia Alarmas para visualizar todas las alarmas vinculadas.

X

»
& Node Alam

g & oot
.o i
')(

Seleccién

Alarmas

Ordenes de Trabajo/An...

Intervalo

>

Servidor de base de datos: :localhost Monday, 19 October 2020 2138 NUM

Haga clic con el botdn derecho del ratén en las alarmas para desvincularlas individualmente,
manteniendo el resto de las alarmas vinculadas.

Rk — e A St
| Fanotor NaENesdle CF UscrestFactor
&Pmtcseﬂ‘amvma bl
Desvincular alarma
B rirconecs:

+

&K vrcsarconnieno
x

& oevncianos

Seleccion

Alarmas

Ordenes de Trabajo/An...

1ntervalo

Servidor de base de datos: :localhost Monday. 19 October 2020 2138 Num

La alarma también se puede desvincular en el panel inferior, en el que también se puede desvincular
la alarma de varios puntos de medicidn. Seleccione la mediciéon de la misma manera que la ha
seleccionado en el proceso de vinculacién y haga clic en Alarmas en el cuadro de herramientas del

panel inferior.

de todas las mediciones seleccionadas. -

{!5 Puntos en I3 alarma

Simplemente haga clic en Desvincular todo, y se eliminaran las alarmas ‘ Vinaiacoonadals:
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11.6. Vista general de las alarmas vinculadas

Para obtener una vista general de las alarmas vinculadas a un punto de medicién, haga clic con el botén
izquierdo del ratén en el punto de medicidn.

En el panel inferior, seleccione la pestafia Alarmas para visualizar todas las alarmas vinculadas. Un
pequefio icono de campana indica una alarma de nodo, mientras que una alarma sin icono de
campana es una alarma de plantilla.

Lecturag| Alarmas [eventos

® Fan Motor NAENeedle CF USCrestFactor
A Puntos en la alarmal| 7Y Node Alarm
® i ‘ Vincular con exist..

-
"0 ‘ Vincular con nuevo
X
Desvinculartodo

S

Alarmas

Ordenes de Trabajo/An...

Intervalo

Servidor de base de datos: : localhost Monday, 19 October 2020 21:40 NUM

Haga clic con el botdn izquierdo del ratdn en la pequeia «+» en un cuadro junto al nombre de la
alarma para mostrar los detalles de la alarma asignada.

=
T — L
1 A =) Fan Motor NdE Needle CF USCrestFactor
A Puntos en la alarma ER
= Nombre del nivel Value |
& i ‘ Vincular con exist. _ie Alerta 3
- - ® Advertencia 3
+ Peligro 5
’ ]
g =
‘ Desvinculartodo Nombre del nivel | value ‘
° Alerta 1
o Advertencia 20
T = peligro 2
Alarmas
Ordenes de Trabajo/An...
Intervalo
»
Servidor de base de datos: :localhost Monday, 19 October 2020 21:41 NUM
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11.7. Visualizacion del estado de alarma

Cuando una medicién fuera del umbral de la alarma active una alarma, se mostrara de distintas
maneras y en distintos lugares.

11.7.1. Visualizacion del estado de alarma en la estructura de arbol mediante luces

indicadoras

e Sin ninguna luz indicadora: alarma no asignada, o asignada pero todavia no se ha registrado

ninguna medicion

e Verde: alarma asignada, pero no activada

e Azul: alerta
e Naranja: advertencia
e Rojo. Peligro

Las alarmas se activan a nivel de medicién, pero se transfieren a través de la jerarquia a todos los
nodos principales. Cada nodo principal se asignard con la alarma activada mas alta en los puntos de

medicién en todos los nodos secundarios.

[

- x|

Arbol de navegacién SDT340

Ordenes de Trabajo/Andlisis

= g Manual 340
[ o o
=@ e rancrove 9
g e ran: e
Z—?“ @® motor e
=] @ @ NdEbearing e

RPM270

® TEMP2 @ e

@ Acc100(RW10.1k-64K) F

Acc100{RW10.10k-64k) =7
@ RS2T(focUs-256k)
RS2NL100{focUS-256k) i g
® RS2T(Ht-32k)
RS2T(Fcs-128k)
&) @ @® DEbearing

= g rFans
@ 1 pump GROUP
) gy PROCESS2

o PROCESS 1: estado de Peligro

(EI nodo secundario FAN Group esta en estado
de Peligro).

@ FAN GROUP: estado de Peligro

(Los nodos secundarios FAN1 y Fan2 estan en
estado de Peligro).

€@ FAN 1: estado de Peligro

(motor esta en estado de Peligro).

6 Motor: estado de Peligro

(NdE bearing esta en estado de Peligro).
e NdE bearing: estado de Peligro

(Por lo menos una de las mediciones esta en
estado de Peligro).

@ TEMP2 y RS2T 34k han activado el estado de
Peligro

11.7.2. Visualizacion del estado de alarma en la matriz de medicion

Cuando una medicién fuera del umbral de la alarma active una alarma, se mostrara también en la
matriz de medicidn. La alarma que activa el indicador se mostrara en el color correspondiente al

nivel de la alarma activada. En el caso siguiente, la matriz muestra las cuatro lecturas mas recientes y

nos muestra el estado de alarma de cada indicador:
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o Alarma asignada y en

’ Graph pane

estado

Clic en el indicador para mostrar/ocultar su curva en la grafica [
0 Alarma asignada y en RS2T 35 dBuv 36.8 aBuv 52 dBpv 71 i
estado Peligro US RMS US Max RMS US Pico US Factor Cresta

. 33.8 dBuv 34.9 dBuv 51.9 dByuv 8
e Alarma NO asignada US RMS US Max RMS US Pico US Factor Cresta
H dBpv 41.4 dBuv 61.6 dBuv 133
e.Alarma aSIgnada y NO 0 US RMS US Max RMS US Pico US Factor Cresta
activada
46.8 dBuv 47.2 dBuv 59.8 dBuv 4.5

US RMS US Max RMS US Pico US Factor Cresta

9 Alarma asignada y en ;
estado Alerta 9 9

11.7.3. Visualizacion del estado de alarma en el panel inferior

Cuando se selecciona una medicidn en la estructura de arbol, el panel inferior muestra las lecturas
detalladas en la pestafia Lecturas. Las luces indicadoras representan el estado de la alarma. No
importa cuantos indicadores tengan una alarma asignada o cuantos estén activados en cualquier

estado, el nivel de alarma mas alta se mostrara delante de los datos de la lectura, como se muestra a

continuacion:

I Lecturas Iuarmas Eventos
B ALARMS/1/RS2T(ST-Ht)

Nombre del nivel RMS Pico Factorpico | Nombre del sensor Fecha Hora
Alerta 35 52 7,08 RS2T 18/10/2020 00:38
Alerta 338 51,9 8,03 RS2T 18/10/2020 00:37
peligro 39,1 61,6 13,33 RS2T 18/10/2020 00:37
peligro 46,8 59,8 4,47 RS2T 18/10/2020 00:36

11.7.4. Visualizacion del estado de alarma en el grafico de tendencia estatica

Los niveles de umbral de alarma se muestran en el grafico de tendencia estatica como lineas del
color correspondiente al nivel de alarma (rojo, naranja y azul), como se muestra a continuacién:

©

| Graph pane

@ USRMS & USMixRMS m USFactorCresta - USPko

11.8. Acceso directo a puntos de la alarma

El cuadro de herramientas del panel inferior contiene una herramienta de luces indicadoras
interactiva que muestra el nimero total de mediciones en alarma para cada nivel de alarma.
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Lecturss  Alarmas_ Eventos
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/RPH270

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NGE bearing/TEMP2

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NJE bearing/Acc100(RW10.1k-64k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/Acc100(RW10.10k-54k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE K
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/RS2NL100(focUS-256k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN i K

Manual 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE

Manual 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/RPM270

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/TEMP2

Manual 340/ 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/Acc100(RW10.1k-64k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/Acc100(RW10.10k-64k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/RS2T(focUS-256k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/RS2NL100(focUS-256k)

301 2

o>

A Puntos en la alarma
® 2
s ‘ Vincular con exist.

+
® s ‘ Vincular con nuevo

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/fan/NdE bearing/RPM270

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/fan/NdE bearing/TEMP2

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/fan/NdE bearing/Acc100(RW10.1k-64k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/fan/NdE bearing/Acc100(RW10.10k-64k)
Manual 1/FAN GROUP/FAN i K v

N B )

Servidor de base de datos: : localhost Monday, 19 October 2020 21:47 NUM

Haga clic con el botdn izquierdo del ratdn y la estructura de arbol abrird la medicion en alarma,
como se muestra a continuacion:

@ Uttranalysis Suite 3 Licensed to SOT - o
Archivo  Visuslizar Nodos de érbol Informes  Utlidades  Opciones  Dispositivo 7
- x

= @ mator
& 7% o€ bearing
5@ ® neeocain
ROM2TD
o e )
® sccioEwioikesn) B
ACCIONRWI0I0K64)

® Ao 256
RGeS 258)
@ RS2TFes-128k)
@ fan
5@ @ ndebeamg
s g rans
i pump roue
A PRocEss2
Leturss aipmas Eventos
b o : B il
- A @} GROUPFAN
.z @_| GROUP/FAN i k64K
flag a4 . | GROUPFAN i
- S £ GROUPFAN
e s ‘ @ i GROURIFAN
- & | GROUPFAN
P e i
@ Manual GROURFAN
@ GROUPIFAN
all :
o Mamual GROUPIFAN
@ Hanial :
P GROUPIFAN
a_|
@ el
&_f GROUP/FAN
4| o GRouBFAN oo
5 Manaal

‘Servidor de base de datos: : localhast Manday, 19 October 2020 2147 NUM
@ runto en alarma mostrado

Q Haga clic con el botdn izquierdo del ratén en el indicador de alarma

Si hay mds de un punto en alarma en un nivel de alarma determinado, cada vez que haga clic con el
botdn izquierdo del ratdn en el indicador de alarma, se mostrara la siguiente medicién.

11.9. Vista general y accion en los puntos en la alarma

En el cuadro de herramientas del panel inferior, haga clic con el botén izquierdo del ratén en
Alarmas y seleccione Puntos en la alarma.

& | Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/mator/NGE bearing/RPM270 ~

— Mansal 340{PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NGE bearing/TEMP2 iid
" Manaal 340/PROCESS L/FAN GROUP/F Theb4k)

; Mancal 340/PROCESS

5 Manual 340/PROCESS
~ Mansal 340/PROCESS L/FAN GROUP/FAN 1/mator/NGE bearing/RS2T(Fcs-128K)

~ Manal 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/mator/DE bearing/RPM270

 Mansal 340{PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/matar/DE bearing/TEMP2

 Manaal 340/PROCESS f ke64k)
Mansal 340/PROCESS 10k:64)

 Mansal 340/PROCESS
2 Manual 340/PROCESS 1L/FAN GROUP/FAN 1/fan/NdE bearing/RPM270
Manal 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1fan/NGE bearing/TEMPZ

_ Manval 340/PROCESS 1/ A
 Mansal 340/PROCESS
 Manual 340/PROCESS v

Servidorde base de datos: : localhost Monday, 19 October 2020 2140 NUM
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Se abrira la ventana Puntos en la alarma:

@ Puntos en la alarma
Ordenesde Trabajo/An... | Niveles de alarma o 9

Afiadir con existe... I [ Alerta [ Advertencia Peligro I | Buscar Informe

Afiadir con nuevo T =
% Nivel de alarma | Nombre de nodos de medicién

Ordenes de Trabajo/A...

o Seleccione el nivel de
alarma para buscar puntos
en la alarma.

G Haga clic en Buscar.

Se mostraran todos los puntos de medicion en la(s) alarma(s) seleccionada(s). Seleccione el o los

punto(s) de medicidn.

@ Puntos en la alarma
Ordenes de Trabajo/An... | Niveles de alarma e

>l Afiadir con existe... M Alerta Advertencia [ Peligro | Buscar Informe ‘

fiadir con nuevo

Nivel de alarma \ Nombre de nodos de medicién
Danger Manual 340\PROCESS 1\FAN GROUP\FAN 1\motor\NdE bearing\TEMP2
o Danger Manual 340\PROCESS 1\FAN GROUP\FAN 1\motor\DE bearing\RS2T{focUS-2...
Danger Manual 340\PROCESS 1\FAN GROUP\FAN 1\motor\NdE bearing\RS2T(Ht-32k)
® Warning Manual 340\PROCESS 1\FAN GROUP\FAN 1\motor\NdE bearing\RS2T{Fcs-12...
Danger

e e
® Warning Manual
Danger Manual 340\PROCESS 1\FAN GROUP\FAN 2\motor\NdE bearing\TEMP2

z n Alert Manual 340\PROCESS 1\FAN GROUP\FAN 2\motor\NdE bearing\RS2T{Ht-32k)
Ordenesde Trabajo/A... SEFRRIRE Manual 340\PROCESS 1\FAN GROUP\FAN 2\motor\NdE bearing\RS2T(Fcs-12. .

cAﬁada el punto de
medicion en la alarma
seleccionado a un analisis
existente o nuevo.

Q Genere el Informe que
contiene todos los Puntos

en la alarma seleccionados.
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12.Indicador de Cumplimiento de Intervalo

Esta funcidon evalla la regularidad de la recogida de datos. Es un buen indicador de la madurez y
seriedad de un programa, pero lo mas importante es que le indica la validez de sus datos, lo seguro
que puede estar del cdlculo de sus niveles de alarma... etc.

Pronto, serd una de las condiciones para utilizar algunas de las préximas funciones.
ICI compara la fecha de recogida de datos programada con la fecha de recogida de datos real.
Cuanto mayor sea el retraso, menor sera el cumplimiento, por supuesto.

Ademas, habra una fila de «<DATOS NO RECOGIDOS» en el panel inferior, y un «agujero» en la
tendencia si el retraso es de un intervalo entero después de la hora programada. Por ejemplo, recojo
datos el 1 de enero, y el intervalo es de 1 mes. Por lo tanto, mi proxima recogida de datos esta
programada para el 1 de febrero. Si no recojo los datos hasta el 1 de marzo (un intervalo completo
de retraso), la linea del panel inferior donde deberian estar los datos del 1 de febrero, tendra como
estado «DATOS NO RECOGIDOS». Por supuesto, eso no reprograma la medicién del 1 de marzo que
deberia tomarse a tiempo.

Esto evita muchos de los problemas con la validez de los datos en muchos programas con
dispositivos portatiles. Sabemos que si fijamos el intervalo en un mes, y con continuos retrasos
podemos acabar con 9 o 10 mediciones ese afio. Es bastante cuestionable si se puede confiar en esos
datos... y ese es un caso bastante benigno comparado con la anarquia que podemos ver a menudo.

La ICl puede activarse y desactivarse.

Una vez activado, iniciara la evaluacién a partir de los siguientes datos recogidos.

Una vez desactivado, se reinicia y ya no tendra en cuenta el historial.

Una vez reactivado, empezara desde cero, sin tener en cuenta lo sucedido anteriormente.

El ICI puede establecerse en cada punto de medicion por separado, o establecerse en el nodo padre y
aplicarse a todos los subnodos.

Si se cambia el intervalo, eso no afecta al calculo anterior, y continuara la evaluacion basandose en el
nuevo intervalo.

La ICI no es obligatoria, pero es muy util. Es una buena idea motivar al equipo para que empiece a
utilizarlo inmediatamente, para asegurarse de que con las nuevas funciones que lleguen, tendran
datos validos y confirmados para el anélisis.

Haga clic con el botén derecho del ratén en el nodo en el que desea activar ICl. Incluird todos los
subnodos y puntos de medicién. Por supuesto, también puede activar ICl a nivel de punto de medicion,
cada punto de medicién individualmente.
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@ Uttranaiysis Suite 3 Licensed to SOT - 8 x
Archive  Visuslizar  Afsdira Andlisis  Informes  Utilidsdes  Opciones  Mensajes  Dupesitive 7

© gl il

=4
Tallr de rep:

& Acuwa

Adadirnuevo v

Editar

Estado del activo »
Coner o
Copiarscle sstructura Culed

Copiar.

Lo Alarmes Eventox

Aparecera el cuadro de comandos:

@ Umranalysis Suite 3 Licensed to SOT - a x
Archivo  Visushear  Ahadics Anbliss _Informes  Utiidades  Opciones  Menssjes  Dispositvo 7

[E@ e
= gl il
-

Talle de reparacién/Piezss de recamblo

Ledurss Alamas Eventos.

Q Parimetros

Activar ICI.
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El gadget ICl se mostrara en el panel de graficos, con toda la informacidn necesaria:

@
Fle View TieeNodes ’ Reports
L | B Intenal Comptiance B STATIC TREND B Readings Matix o
. USRMS  © USMaxRMS
ST Tree Work Orders/Sue g oot K Clck Indcatorto showside 2 curve in grapn
F RS2 45968, A6T6 OB 69.59 0BV 152
anual 0 g -
| i: : 7 b= "_‘“/ USRMS ~ USMaxRMS USPeak  US Crast
" o factor
» <% SEBV  SAIGBY 59908V 383
day, March 20 P 3 USRMS  USMaxRMS USPeak  US Crest
asma0) 63 o March E g 2 2 Yoy
3 Revsemonshosisonepurs % g
3 & g 104 S46CBYV  538cBWY 13608V 44
- = o7l US RMS US Max RMS US Peak US Crest
o4 2 factor
1 =
T T T T T S53GBV  SAGGBV  6630BV 406
oo T A R USRMS  USMaxRMS USPeak  USCrest
OYNAMICSPECTRUM N
20241 Play Manual/Machine 1/D Searing s0.147. 210274 Manual/Machive 1/DE Bearing
eay 30000,
2000 e 25000,
| 5 2000
IS VG PO UPRYIORE IN' PP DO oW W |
2 LA A hidd | 1r1’v?rvvvrv77 S 1500
o ! #o 5 1000
5000
4000
T T T
00 05 10 s 20
Secancs
x
X
T roe
e 2 Level | ams | maxaMs | peak Crest Factor Samping Rate Date Time Length (Sec) Operator
. B3 reamas e o 152 32000 Z z detauk
« 56 54 58 32000 2 detaut
e 5% 53 w“ 32000 2 dafaut
55 546 s 40 32000 2 aataut
8 ax sa 55 32000 aefautt
= s am s a3 32000 defuut
me am s 819 32000 detait
Arms
Work Orders Surveys
Settings.
2

Puede elegir ocultar o mostrar el gadget ICl en el panel de gréficos.
Seleccione «Opciones» en la barra de herramientas superior y haga su seleccion.
La evaluacion se iniciara después de la primera recogida de datos tras la activacién.

En funcidn del cumplimiento del intervalo predefinido, ICl evaluara la practica como Excelente,
Buena, Apenas aceptable o No aceptable.

S Good

Para facilitar el seguimiento y la ejecucidn de las tareas planificadas, aparece un mensaje con la lista
de tareas pendientes, que puede transformarse directamente en una orden de trabajo.

En caso de que no se haya realizado una medicién, aparecerd un pequefio icono de calendario junto
al punto de medicion (panel superior), indicando el retraso.

Si la recogida de datos se retrasa mas de un intervalo completo, esa recogida de datos programada
se considerara totalmente omitida y se declararad como «Datos no recogidos».
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Este estado ocupara el lugar de los datos de medicion esperados en el panel inferior;

También generara un evento que puede verse en el grafico de tendencias, donde se suponia que

estaban los datos de medicidn, dejando asi un «agujero en el grafico»

2 !

O USRMS US Max RMS US Crest Factor

O US Peak

11

T T
w "
s &
NN

i~
i

N
a8

US RMS (dBpV)
o

US Peak (dBuVv)

=

w

Data Mot Callected(A)

T
=

T
&

AN NN AR AN AN RN RN EE |
IR N A S B B WA

——d

—

o S
4 <

T
Jan 2024

T
Feb

T
Apr

T
May

Readings Alarms Events
= Interval TEST 8/Machine 2/NdE Bearing/RS2T(Ht-32k)

Level Name RMS Max RMS Peak Crest Factor | Sampling Date Time Length ( | Operato
® Danger -5,.33 -5,13 7,77 4,54 32000 25/04/2024 20:38 2 default
® Danger Datanotc.. Datanotc.. Datanotc.. Datanotc.. Datano.. 14/04/2024 20:36 Datan. |

I_B. anger 1T A Ex 1 : ] EEEM
® Danger -5,21 7,05 4,17 32000 21/03/2024 20:33 2 default
® Danger -5,19 7.28 4,28 32000 11/03/2024 20:28 2 default
® Danger -5,06 7,8 4,59 32000 01/03/2024 20:25 2 default
® Danger 37,16 61,76 20,21 32000 16/02/2024 20:15 2 default
® Danger -1,97 10,83 441 32000 06/02/2024 20:07 2 default

Warning -1,67 9,86 32000 27/01/2024 20:02 2 default
Warning -1,6 10,13 32000 11/01/2024 19:58 2 default
e Danger -1,78 -1,63 10,76 4,26 32000 01/01/2024 19:54 2 default

Si el activo/componente se establece como Nodo de taller, lo que significa que no estd en
funcionamiento en absoluto, ICl se restablecera.

ICl puede desactivarse y todos los estados relacionados con él desapareceran.

Haga clic con el botdn derecho del ratén en el nodo, seleccione Indicador de cumplimiento de

intervalos y desactivelo.

13. Cargar y descargar entre UAS3 y su instrumento

SDT

El instrumento (SDT340, SDT270 o LUBExpert) funciona como esclavo (por decirlo de alguna manera)

del software UAS3.

En la practica, eso significa que el instrumento recibe la base de datos, las drdenes de trabajo, las

alarmas y el resto de informacidn para trabajar del UAS3. El instrumento trabajara con lo que se haya
cargado. Para exponerlo de manera practica y sencilla:
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e Elinstrumento puede trabajar con una base de datos (estructura de arbol) a la vez, la que se
haya cargado.

e UASS3 carga una sola base de datos (estructura de arbol) al instrumento a la vez.

e Unavez cargada la base de datos (estructura de arbol), esta contiene toda la informacién de
la base de datos de UAS3.

e Al cargar una nueva base de datos (estructura de arbol), se elimina la existente del
instrumento.

e Elinstrumento puede «servir» a varios softwares UAS3, siempre descargando los datos en el
mismo.

A la priactica, si decidimos recopilar datos, inspeccionar o rellenar grasa, cargaremos esa base de
datos (estructura de arbol) y nuestro instrumento estara listo para recopilar los datos mediante los
ajustes definidos en la estructura de arbol, almacenar los datos en posiciones exactas, ejecutar
ordenes de trabajo, reaccionar a las alarmas asignadas.

Una vez que se haya conectado el instrumento a UAS3 por cable USB, haga clic con el botén
izquierdo del ratdn en Dispositivo, en la barra de herramientas superior, donde se encuentran las
distintas acciones que puede realizar:

@ Uttranalysis Suite 3 Licensed to SDT
Archivo  Visualizar ~ Nodos dearbol  Informes  Utilidades  Opciones | Dispositivo | ?

- x sD340 » |[™ Cargar del ordenador a SDT340 ]
Descargar de SDT340 al ordenador

Arbol de navegacién SDT340 Ordenes de Trabajo/Andlisis
-8
= i ® PROCESS1
- - @ FAN GROUP
P o v
= o ran2

@ motor

Actualizar firmware

Manual 340 Cargar clave

DE bearing
© ® ndebearing
RPM270
e v ]

@ Accl0

Acc100(RW

RS2NL100(focUs-256k;

RS2T(Fes-128K)

Funciones de actualizacion del sistema:

e Cargar clave: cuando se actualiza el instrumento con nuevas funcionalidades, debe cargarse
la clave adquirida; esta funcidon permite hacerlo.

e Actualizar firmware: como nuestros usuarios, en el caso de que haya actualizaciones en el
firmware del instrumento, se le avisara para realice la actualizacidn; esta funcion le permite
hacerlo.

Transferencia de la base de datos y los datos recopilados:

e Carga del ordenador al SDT340: esta funcidn realiza la transferencia de la base de datos
(estructura de arbol) del UAS3 a su instrumento. Se realiza de la siguiente manera:
o Encienda el instrumento y conéctelo a su ordenador por cable USB.
o Haga clic con el botén izquierdo del ratén en Cargar del ordenador a SDT340, y se
abrird la ventana de transferencia.
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@ Cargar del ordenador a SDT340 X
H colector SDT2xx esta listo. c

®us

O Personalizado  192.168.210.1 Cerrar

El instrumento esta correctamente conectado y se ha reconocido, y debera pulsar el botdn
Transferir.

El siguiente mensaje aparecera cada vez que se intente la transferencia del ordenador al
instrumento:

Transfiera datos del PC al instrumento X

***ADVERTENCIA***
Esta accidn borra todas las mediciones en su instrumento.
Escoja “cancelar” y primero descargue al instrumento.

Escoja “OK" para completar la transferencia (y borra todos los
datos en el instrumento).

Si tiene datos de una recopilacidon/inspeccidn anterior, la nueva carga los eliminara, asi que debe

asegurarse de que se han descargado los datos del instrumento. De ser asi, pulse OKy empezard la
transferencia:

®

B colector SDT2xx esta listo. c

®w

O Personalizado 192,168.210.1 s

Recuperando categorias de sensor.
|

Cuando haya finalizado, aparecera la confirmacion de la transferencia de los datos:

Completado X

a Los datos se han cargado correctamente. Las estadisticas son:

Alarms - 13

Events -0

Operators -1

Surveys - 2

Measurement Nodes - 301
Measurements - 0

Los datos se han transferido y esta listo para el trabajo de campo (en lo relativo a los datos).

e Descargar de SDT340 al ordenador: esta funcion realiza la transferencia de los datos

recopilados del instrumento al UAS3. Se realiza de la siguiente manera:
o Encienda el instrumento y conéctelo a su ordenador por cable USB.

o Haga clic con el botén izquierdo del ratén en Descargar de SDT340 al ordenador, y
se abrird la ventana de transferencia.
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fuse] Descargar de SDT340 al ordenador X
H colector SDT2xx esta listo. c

i

O Personalizado  192.168,210.1 Cerrar

El instrumento esta correctamente conectado y se ha reconocido, y debera pulsar el botdn

Transferir.
(4] .
B colector SDT2xx esta listo. c
ouws
O Personalizado 192.168.210,1

Cerrar

Recuperando categorias.

Descargando base de datos
_———

Cuando haya finalizado, aparecera la confirmacién de la transferencia de los datos:

Completado X

Los datos se han t ido corre e Las istica:
son:

Insertado recientemente

Alarms -0

Events -0

Operators -0

Surveys -0
Measurement Nodes -0
Measurements - 0

Sus datos recopilados estan ahora en UAS3, listos para revisarlos y analizarlos.

NOTA: Si aparece la siguiente ventana:

@ Cargar del ordenador 2 SDT340 X
No parece que el colector SDT2xx esta conectado al computador. c

ous

O Personalizado  192.168.210.1 s

Compruebe que el instrumento esté encendido, compruebe la conexidén y haga clic en el icono de
actualizar en la esquina superior derecha.

No cambie la base de datos mientras el instrumento esta recopilando datos en el campo.

Si no realiza la descarga en el mismo ordenador desde el que se cargd y la base de datos no se
reconoce, UAS3 creard un nodo de rescate para que no pierda los datos. Copie los datos del nodo de
rescate y péguelos en el lugar adecuado (mediante el procedimiento de copia de seguridad, que se
explica mas adelante).
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14. Vista general y analisis de los datos: panel
superior, grafico e inferior

Una vez que los datos recopilados se hayan descargado en UAS3, deberian revisarse, confirmarse las
alarmas y realizarse el andlisis necesario; los datos deben utilizarse para su fin previsto: una mejor
comprension de la condicion del activo y la extraccion de conclusiones factibles de los datos
recopilados.

La funcién de UAS3 en este proceso es mostrar todos los datos recopilados de manera dptima y util,
y proporcionar las herramientas para trabajar con los datos.

14.1. Panel superior

o Pestafia  del instrumento  (SDT340 o | ' : 6 o
SDT270/LU BEXpert) . Arbol denavegacién SDT340 g Ordenes de Trabajo/Anlisis

= e Manual 340

@ Estructura de arbol en estado contraido. 2l © w1 (@)

3] ‘: PROCESS 2
Se muestran los nodos principales.
Indicador de alarma activo, que muestra la condicidn

de alarma de PELIGRO para al menos uno de los nodos
dentro de PROCESS 1 (en este caso).

9 Nimero de mediciones dentro del nodo
seleccionado.

Q NiUmero de mediciones en la alarma, mostrado por
nivel de alarma, apertura interactiva de la medicién
(como se explica en la seccidon Gestion de alarmas).

La estructura de arbol se puede expandir completamente seleccionando Ampliar todo, y se puede
contraer seleccionando Contraer todo.
Ambos comandos se aplican solo al nodo seleccionado.

@ Ultranalysis Suite 3 Licensed to SOT
Archivo  Visualizar  Nodos de arbol  Informes  Utilidades  Opciol
[ - x

Arbol de navegacion SDT34) Ordenes de Trabajo/Andlisis
2 & Manual 340
o ar o QI

# e PROCESS2

Aadir nuevo »
Editar Ctr+U
Cut CtrieX
Copiar solo estructura  Ctrl+C
Copiar

Pegar trieV

Ampliar todo

Eliminar Del

ular todas las alarma

Afiadir al analisis »
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También es posible seleccionar nodos, abrir nodos secundarios o cerrar al nodo principal mediante
las flechas del teclado, como se muestra a continuacion:

Arriba: mueve la seleccién hacia arriba en los elementos abiertos.
Abajo: mueve la seleccién hacia abajo en los elementos abiertos.

Derecha: abre los nodos y las mediciones incluidos en el elemento
seleccionado.

Izquierda: cierra los nodos y las mediciones incluidos en el elemento
seleccionado.

La estructura de arbol contiene informacién adicional importante:

o Estado de alarma del nodo.

Arbol de navegacién SDT340 Ordenes de Trabajo/Andlisis

Q Estado de alarma de la medicién, en la que
los datos han activado la alarma.

Manual 340

a ﬂ- W PROCESS 1

=@ e rancroup

o @ ran:

e Icono de reloj que indica la recopilacién de
datos ha vencido, en base al intervalo asignado.

Q Icono de carpeta, que indica que el punto de
REMZZ0: medicién no contiene datos.

® TEMP2 {f) e
@ Acci00(RW10.1k-64k) @ 9

Acc100(RW10.10k-64k) e
® RS2T(focUs-256K)

RS2NL100(focUs-256k)
® RS2T(Ht-32k)
@ RS2T(Fcs-128k)

Para visualizar los datos de cada uno de los nodos o mediciones, seleccionelo y los datos disponibles
para ese nodo o medicidn se mostraran en el panel grafico y en el panel inferior:
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o Si se selecciona un nodo que contiene otros nodos, pero no directamente mediciones, el panel
grafico no muestra datos, y el panel inferior muestra todas las mediciones dentro del nodo
seleccionado.

@ Utransyzs Suie 3 Licensed to SO
Ao\

Nodos dedrbol Informes _ Usiidades  Opciones  Dispositive 7
x| .
a

Ordenes deTabyojanive | §
:

Gl en e inclcador para mostrar/ocultar su U en a grafica TENDENGIA ESTATICA a
RPM2T0
[N 24 Celcus.

Tempsralura
AccT00{10. 1k 5] 0.04¢ 0.24 3.85 s .

RMS Ace Pico Ace Velocidad RMS  Factor Cresta Ace
Ace100{10, 10k 64k
Re2Y 40.6 cBv 421 sBv 62.9 v 129
US RMS US Mix RMS US Pico US Factor Cresta
RSONLID

FORMA DE ONDAEN TIEMPO e ESPECTRO DINAMICO a

[ Graph pane Servidor de sese de datos: : locaihost Manday, 19 October 2020 252 |

@ Si se selecciona un nodo que contiene mediciones, el panel grafico muestra la matriz que
contiene la lectura mas reciente de cada sensor incluido, pero no muestra el grafico de tendencia
estdtica, el dominio temporal y el dominio de frecuencia. El panel inferior contiene todas las
mediciones del nodo seleccionado y los eventos que se muestran cuando se selecciona la pestaia
Eventos.

14.2. Panel inferior

El panel inferior contiene gran cantidad de datos relacionados con los datos recopilados (lecturas),
alarmas y eventos.

Como se ha mencionado arriba, los datos que se muestran dependen del nivel de nodo seleccionado.

En cualquier nivel superior al punto de medicién, el panel inferior mostrard todos los puntos de
medicion que el nodo seleccionado contiene y todos los eventos asociados con el nodo seleccionado.

14.2.1. Visualizacion

[ =]

Ordenes de Trabajo/Andiss

Servidorce baze dedatoz: < acainest Mondy, 19 0ctober2020 2257 N

o Estd seleccionado el nodo (no la medicién).
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Q Si se selecciona la pestafia Lecturas, el panel inferior muestra todos los puntos de medicion que
el nodo contiene.

(4

Alarmas

Ordenes de Trabajo/An...

Tntervalo

Servidor de base dedatos: :localbost Mondey, 19 0ctober 2020 2258 oM

9 Esta seleccionado el nodo (no la medicién).

Q Si se selecciona la pestafia Eventos, el panel inferior muestra todos los eventos afiadidos al nodo
seleccionado. El evento se puede editar haciendo clic con el botdn derecho del ratdn en el evento
seleccionado.

Si se selecciona la medicion, el panel inferior muestra todas las lecturas y alarmas.

Los eventos no se asignan a la medicion a nivel de sensor, sino al nodo (activo, componente o
elemento no reparable):

Ordenes de Trabajo[An...
[ Bttrimanid e i |

Intervalo

0 Estd seleccionada la medicién (nivel de sensor).

Q Si se selecciona la pestafia Lecturas, el panel inferior muestra todos los datos de lectura de todas
las lecturas, a menos que se ajuste de otra manera (mas recientes, en determinado periodo).

Ordenes de Trabajo/An...

Compare With Warning (Up) Danger (Up) Warring (Down) Danger (Down)

Lecura anterior 3

Servidarde base de datas: < localhast Manday, 19 October 2020 202 num

@ Esta seleccionada la medicion (nivel de sensor).

0 Si se selecciona la pestafia Alarmas, el panel inferior muestra todas las alarmas asignadas a este
punto de medicién, incluidos los detalles.

14.2.2. Personalizacion del cuadro de herramientas

El cuadro de herramientas del panel inferior ofrece varias herramientas para aplicar acciones en los
elementos seleccionados en el panel inferior. Las herramientas que se muestran se pueden
personalizar eliminando o afiadiendo herramientas.
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7 Filtro

o

é:;: Pardmet
~ arametros

Seleccion

Alarmas

Ordenes de Trabajo/An...

Intervalo

¥

Se muestran todas las herramientas.

E"

S 2
\J Filtro
® 8.
§
0 \:‘3 Parémetros
e 1

Ordenes de Trabajo/An...

Intervalo

Servidor de base de| ¥

Add or Remove Buttons

- X

cturas  Alarmas  Eventos

S Fon motor NdE CF USCrestFactor

Nombre del nivel Value

- Alerta 13
Advertencia 15

° Peligro 18

Fan motor NdE RMS USRMS

Nombre del nivel Value

. Alerta 15
Advertencia 20

- Peligro 2

Safe Range Inld Lower Bound Inld Upper Bound
5-50

Compare Wit| Warning (Up)
Lectura... 3

Show Fewer Buttons

Nayigation Pane Options.

Danger (U | Waming (Down | Danger (Down)
G

B October 2020

Seleccion

Alarmas
Ordenes de Trabajo/Andlisis
Intervalo

Haga clic en la flecha en la parte inferior para ocultar o

mostrar herramientas.

14.2.3. Cuadro de herramientas - Seleccidon - Parametros

v X
Ry 1ot A Evenie
\;f g Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/RS2T(focUS-256k)
7 Filtro
= Nombredelni|  RMS MaxRMS | Pico | Factorpic | Frecuencia de Fecha Hora Longitud (s) Operador
Sy - . -
i | ﬁ’) Pardmetros | ® Normal 40,63 42,13 62,87 12,94 256000 08/10/2020 17:23 5 default
e ) Normal 42,85 47,05 78,28 59,12 256000 08/10/2020 15:00 5 default
® 0 2 Normal 47,81 48,15 61,35 4,75 256000 09/08/2020 23:37 10 default
3 Normal 47,18 47,82 60,41 4,59 256000 09/08/2020 23:31 5 default
M |
Alarmas
Ordenes de Trabajo/An...
Intervalo
5
Servidor de base de datos: :localhost Monday, 19 October 2020 23:05 NUM

Como ya se ha mencionado, si se selecciona la medicién (nivel de sensor), el panel inferior contiene

los datos de la lectura.

Los datos exactos que se muestran pueden configurarse seleccionando Seleccién en la barra de
herramientas del panel inferior y, a continuacién, Parametros.

Aparecera la ventana Lecturas.

@ Lecturas

| Lecturas

(® Todas las lecturas disponibles

(O Més reciente

O Lecturas entre

O Lecturas desde

Columnas Nodos de medicién
0| Lecturas
02/02/2012 v| - |02/02/2012 v
v | Evento
Guardar

En la primera pestaia, Lecturas, puede definir qué mediciones desea ver.
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e Todas las lecturas disponibles: se mostraran todas las mediciones, el historial completo.
e Mas reciente: le permite introducir la cantidad de mediciones mas recientes a mostrar.
e Lecturas entre: le permite definir un rango de fechas para mostrar las mediciones.

e Lecturas desde: le permite seleccionar un evento y mostrar solo las mediciones de ese

evento.

La segunda pestaia, Columnas, le permite definir los datos que se muestran en el panel inferior.

Es ligeramente diferente para SDT340, SDT270 y LUBExpert, asi que se explicardn ambas.

14.2.4. Lecturas/Columnas en SDT 340

@ Lecturas

Lecturas

I Columnas

I Nodos de medicién

O RPM

@ Uttrasonido

O Temperatura

O Vibracién

[ SoftID

[C] Nombre del sensor
Fecha

Hora

[ Edicién manual

[] Nim. serie sensor

[] Nam. serie instrumento
[C] Nombre de archivo
Frecuencia de muestreo
Longitud (s)

[] Bits por muestra
Operador

Nivel de alarma
Nombre del nivel
RMS

Méx RMS

Pico

Factor pico

Guardar

Puede decidir qué desea mostrar con datos diferentes para cada sensor. Seleccione el sensor (RPM,
Temperatura, Ultrasonido, Vibracidon) y marque todos los datos que desee mostrar en el panel

inferior. Es una cuestion de preferencia personal y de utilidad: algunos usuarios prefieren verlo todo,

otros solo quieren ver determinados elementos.

14.2.5. Lecturas/Columnas en SDT 270

D Lecturas

Lecturas

O RPM O MFRL

O Humedad @ Ultrasonido

O Ultrasonido (LUBEsense1)

Columnas dindmicas

O Temperatura

X

Nodos de medidén

O vibracién

Nivel de alarma
Nombre del nivel
[ soft D

Nombre del sensor
RMS

[] MaxRMS

™ Pico

Factor pico

[] Fecha

Hora

[ Edicién manual

[J Ndm. serie sensor

[] Nam. serie instrumento
[J operador

[J Longitud (s)

D Lecturas X

Lecturas Columnas estaticas Nodos de medidén

@ Ultrasonidos

O vibracién

[ soft

{D Nombre del sensor

A Fecha

I Hora

‘D Edicién manual

(] Nim. serie sensor

[0 Ném. serie instrumento
[T Nombre de archivo

i Frecuencia de muestreo
l{z Longitud (s)

[ Bits por muestra
Operador

Guardar

Puesto que las mediciones en SDT270 y LUBExpert son independientes para el modo dindmico y
estatico, lo mismo se aplica a las columnas. En Columnas estdticas y Columnas dindmicas, seleccione
el sensor y, a continuacién, marque todos los datos que desee mostrar. Lo que ve marcado en la
pantalla es solo una preferencia personal, usted deberia personalizarlo de la manera que mas le

convenga.

La tercera pestafia, Nodos de medicion, le permite seleccionar los nodos de medicidn cuyos datos de
medicidn desea mostrar.
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@ Lecturas

Lecturas Columnas estaticas Columnas dindmicas

Seleccione los nodos de medicidn para los cuales
desea ver los datos medidos

(® Estatico O Dindmico

ExtUS1{St-Ht)
USBC1(St-Ht)
US18C1(St-Ht)
US1001(St-Ht)
US1601(St-Ht)
FlexID1{St-Ht)
TBCP170SM(St-Rw)
TBCP170M(St-Rw)
TBCP170US(St-Ht)
IntUS1{St-Ht)

DaraNinh1f0 L4

14.2.6. Cuadro de herramientas - Seleccidn - Filtro

0
1
3

m Parémetros

®
@
®
]
®
[}
®

Seleccion

|

Alarmas

Ordenes de Trabajo/An...

Intervalo

&
®

ecturas Alarmas  Eventos

q E o Id L
:? Filtro 3
. = 3

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/RPM270

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NGE bearing/TEMP2

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NGE bearing/Acc100(RW10.1k-64k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NGE bearing/Acc100(RW10.10k-64k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/RS2T(focUs-256k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NGE bearing/RS2NL100(focls-256k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NGE bearing/RS2T(Ht-32k)

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NGE bearing/RS2T(Fes-128Kk)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/RPM270

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/TEMP2

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/Acc100(RW10.1k-64k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/Acc100(RW10.10k-64k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/RS2T(focUS-256k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/RS2NL100(focUS-256k)

Servidor de base de datos: :localhost Monday, 19 October 2020 23:35 NUM

La funcion de filtro se ha explicado antes, en la seccién acerca de la creacidén de una orden de
trabajo/analisis, asi como en la seccién de alarma. El filtro sirve para buscar grupos de elementos en
base a unos criterios determinados.

Haga clic con el botdn izquierdo del ratdn en Filtro y la barra de filtro aparecera al final del panel
inferior, como se muestra a continuacion:

Q Parémetros

Seleccién

Alarmas

Ordenes de Trabajo/An...

Intervalo

'

-8

R Rl

ecturas Alarmas  Eventos

5 L
14 2 —
V Filtro ;
S

0
® 1
3

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/RPM270

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/TEMP2

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/Acc100(RW10. 1k-64k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/Acc100(RW10.10k-64k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/RS2T(focUs-256k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NGE bearing/RS2NL100(focUS-256k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/RS2T(Ht-32k)

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/RS2T(Fcs-128k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/RPM270

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/TEMP2

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/Acc100(RW10.1k-64k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/Acc100(RW10.10k-64k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/RS2T(focUs-256k)

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/RS2NL100(focUs-256k)

Servidor de base de datos: : localhost Monday, 19 October 2020 23:36 NUM

Escriba los criterios separados por «;» y sin espacios. Todos los elementos que se muestran en el
panel inferior se filtrardn en base a estos criterios. Puede seleccionarlos individualmente o varios a la
vez (con Mayaus o Ctrl), y puede aplicar otras herramientas en el grupo seleccionado.

14.2.7. Cuadro de herramientas - Alarmas

Como ya se ha explicado en la seccién sobre las alarmas, el cuadro de herramientas del panel inferior
contiene herramientas y funcionalidades para aplicar alarmas en multiples elementos.
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o ‘ Vincular con exist.
+
L5 ‘ Vincular con nuevo

X
Desvinculartodo

{g} Puntos en la alarma

Lecturas | Alarmas Eventos

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/RPM270

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/TEMP2

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/Acc100(RW10.1k-64k)

@ Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/Acc100(RW10.10k-64k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/RS2T(focUs-256k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/RS2NL100(focUS-256k)
Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NGE bearing/RS2T(Ht-32k)

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NGE bearing/RS2T(Fes-128k)
 Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/RPM270

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/TEMP2

Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/Acc100(RW10.1k-64k)

Sclesdie 5 Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/Acc100(RW10.10k-64k)
I T { Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/RS2T(focUS-256k)
 Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/RS2NL100(focUS-256k)
Ordenes de Trabajo/An...
Intervalo
»
x

Servidor de base de datos: :localhost

Monday, 19 October 2020 23:36 NUM

Consulte la seccion Gestion de alarmas, donde se explican detalladamente estas funcionalidades.

14.2.8. Cuadro de herramientas - Ordenes de trabajo/Analisis

[ Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/RPM270

@@ Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/TEMP2

@ Manual 340/PROCESS 1/FAN bearing, 10.1k-64k)
[ Manual 340/PROCESS 1/FAN bearing/ 10.10k-64k)
@ Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/RS2T(focUsS-256k)

@ Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/RS2NL100(focUS-256K)
[ Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/NdE bearing/RS2T(Ht-32k)

[ Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1jmotor/NdE bearing/RS2T(Fes-128k)

@ Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/RPM270

@ Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/TEMP2

@ Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/Acc100(RW10.1k-64k)
[ Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/Acc100(RW10.10k-64k)
@ Manual 340/PROCESS 1/FAN GROUP/FAN 1/motor/DE bearing/RS2T(focUs-256K)

@ Manual 340/PROCESS 1/FAN 1jmotor/DE 0(foc k

Lecturas  Alarmas Eventos
14 2
Afiadir a existente
® 0 1
® 1 l:__-o Afiadir a nuevo
® 3
Seleccidn
Alarmas
Ordenes de Trabajo/An...
Intervalo
»

Servidor de base de datos: :localhost

Monday, 19 October 2020 23:37 NUM

Consulte la seccién Afadir elementos del panel inferior a una orden de trabajo/analisis.

14.2.9. Cuadro de herramientas — Intervalo y tiempo de adquisicion

Como se ha explicado anteriormente, configurar el intervalo es a la vez obligatorio y muy util, al
permitir otras numerosas funciones y hacer que el trabajo sea mas facil y esté mejor organizado.
Mientras que el intervalo se define en cada configuracion de punto de medicién individualmente, en
el panel inferior se puede hacer tanto para mediciones individuales como multiples.

.
7 Intervalo

Lecturas  Alarmas Eventos

DZ-PRO/Blasting/Electrical motor 1/NdE Bearing/Vertical

motor 1/NdE
motor 1/NAE L
motor 1/NdE

C100(RWLD. 1k-64k)
100(RW10. 10k-64K)

c100(RW10.10
100(focUS-256k)

Seleccién

motor 1/NdE
Lol 1] motor 1/DE
Ordenes de Trabajo/In... | 11
Ajustes 5

mator 2/NdE
motor 2/NdE q

alf/AccLO0(RW10.10k-63k)
64k)

Seleccione los elementos en el panel inferior a los que desea aplicar la accién (mediante Filtro o
manualmente), haga clic con el botén izquierdo del ratén en Intervalo, en el cuadro de herramientas
del panel inferior, y haga clic con el botdn izquierdo en la herramienta Ajustar intervalo. Se abrira la

ventana Intervalo de medicién para definir el intervalo.

@ Intervalo de medicién

Intervalo

3| iweek

x|

Ajustar intervalo
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Introduzca la unidad temporal, el intervalo previsto y haga clic en Ajustar intervalo. Ahora el
intervalo habra cambiado en todas las mediciones seleccionadas.

Esta funcion es muy util y resulta practica en situaciones en las que los datos muestran un posible

problema o deterioro en algunos activos, cuando la primera accidon debe ser acortar el intervalo.

En el mismo mend, puede configurar/cambiar el tiempo de adquisicién para multiples puntos de
medicién.

Seleccione un nodo (activo/grupo de activos) y seleccione "Configuracion" y "Tiempo de adquisicion"

en la caja de herramientas inferior.

@ Ultranalysis Suite 3 Licensed to SDT

ivo  Visualizar ~ Afadira Andlisis  Informes  Utilidades  Opciones

Archi
[

- X

Arbol de navegacién SDT340 Ordenes de Trabajo/Inspecdon

4 ® Electrical motor 1
P © Electrical motor2
P © Electrical motor 3
@ ® Lines
- @ EXTRUDER
@ o LineiFan
@-@ @ Motor NdE
#-@ @ MotorDE
Line 2 FAN
@ Motor NdE
® Motor DE

® Line 11FAN
E}Q ® NdEBearing

B @ Axial

&~ @ Horizontal

- @ Vertical
#-@ @ DEBearing

©©e

e
E)

U
|> 7 I Intervalo
@ Tiempo de adquisi...

Seleccion

Alarmas

Ordenes de Trabajo/In...

Ajustes

¥

Aparecera el menu de configuracidn de tiempo de adquisicidn:

Seleccione la configuracion para la que desea modificar el tiempo de adquisicion

Nombre del sensor RSN >

Frecuencia de muestreo | H{TF-32Ksps

Tiempo de adquisicion  |00:05 =

&

Todos los sensoresRS2NL100(HfTF-32Ksps) para DZ-PRO\Blasting

Tiempo de adquisicion

Tiempo de adquisicior

Establecer tiempo de adquisicion

Seleccione el sensor y la frecuencia de muestreo y se mostraran todos los ajustes de medicion

coincidentes (nodos):
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Tiempo de adquisicién

Seleccione la configuracion para la que desea modificar el tiempo de adquisicion

&

Nombre del sensor Rs2NL100 BY

Nombre del sensor
Frecuencia de muestreo | HITF-3 LISINETL]

Acc100
Tiempo de adquisicion  |00:05 o

Todos los sensoresRS2NL100(HITF-32Ksps) para DZ-PRO\Blasting

Tiempo de adquisicion

Tiempo de adquisicion =

Seleccione la configuracion para la que desea modificar el tiempo de adquisicion

Tiempo de

Establecer tiempo de adquisicion

Nombre del sensor B0 X

Frecuencia de muestreo | focUS-256Ksps v '

Tiempo de adquisicion  |focUS-128Ksps

foclJS-256Ksps

Todos | 2NL100(focUS- para DZ-PRO\Blasting
Tiempo de adquisicion Tiempo de adquisicir|
DZ-PRO | motor 1\NdE Bearing\VerticallRS2NL10... 5sec
DZ-PRO\BI El | motor 1\DE B RS2NL100(focUS-... 5sec
DZ-PRO\Blasting|El | motor 2INdE Bearing\Vertical\RS2NL10... 5sec
DZ-PRO\Blasting\El | motor 2\DE B RS2NL100(focUS-... 5sec
DZ-PRO! i ical motor 3\NdE Bearing i IS2NL10... S5sec
DZ-PRO\Blasting\El | motor 3\DE 2NL100(focUS-... 5sec
< >

Establecer tiempo de adquisicion

Todos los ajustes de medicidn coincidentes se seleccionardan automaticamente. Si desea cambiar el
tiempo de adquisicién para solo algunos de ellos, puede deseleccionarlos individualmente. A
continuacién, ingrese el nuevo tiempo de adquisicidn y seleccione el botdn "Establecer tiempo de

adquisicion" en la esquina inferior derecha.

Tiempo de adquisicion n

Seleccione la configuracion para la que desea modificar el tiempo de adquisicion

&

Nombre del sensor REZNK-100 vt

Frecuencia de muestreo | focUS-256Ksps ~

Tiempo de adquisicién | %

Todos los sensoresRS2NL100(focUS-256Ksps) para DZ-PRO\Blasting

Tiempo de adquisicion Tiempo de adquisicior
DZ-PRO\Blasting\Electrical motor 1\NdE Bearing\VerticalRS2NL10... 5sec
DZ-PRO\Blasting\Electrical motor 1\DE Bearing\RS2NL100(focUS-... 5sec
Z-PRO\Blasting\Electrical motor 2INdE Bearing\VerticallRS2NL10... 5sec
DZ-PRO\Blasting\Electrical motor 2\DE Bearing\RS2NL100(focUS-... 5sec
DZ-PRO\Blasting\Electrical motor 3INdE Bearing\VerticalRS2NL10... 5sec
DZ-PRO!\Blasting\Electrical motor 3\DE Bearing\RS2NL100(focUS-... 5sec

< >

Tiempo de adquisicién H

Seleccione la configuracion para la que desea modificar el tiempo de adquisicion

Nombre del sensor RS2NLL0D M
Frecuencia de muestreo | focUS-256Ksps b

Tiempo de adquisicion  |00:10 3 =

Todos los sensoresRS2NL100(focUS-256Ksps) para DZ-PRO\Blasting

Tiempo de adquisicion Tiempo de adquisicior
DZ-PRO\Blasting!\Electrical motor 1\NdE Bearing\Verticall/RS2NL10... 10 sec
DZ-PRO\Blasting\Electrical motor 1\DE Bearing\RS2NL100(focUS-... 10sec
DZ-PRO\Blasting\Electrical motor 2INdE Bearing\VerticallRS2NL10... 10sec
DZ-PRO\Blasting\Electrical motor 2\DE BearingiRS2NL100(focUS-... 10 sec
DZ-PRO\Blasting\Electrical motor 3INdE Bearing\VerticalRS2NL10... 10 sec
DZ-PRO\Blasting\Electrical motor 3\DE Bearing\RS2NL100(focUS-... 10 sec

< >

Establ dauisicid

tiempo de

14.2.10.
referencia

Establecer tiempo de adquisicion

Edite, elimine, excluya de la tendencia y configure la medicién como

En la propia medicién se pueden realizar acciones adicionales:

e Editar: abre los detalles de la medicién para visualizarlos.
e Marcar como referencia: establece la medicién como referencia, para utilizarla en la

configuracion de alarma relativa.

e Desmarcar como referencia: cancela la configuracién de referencia.
e Eliminar: seleccione la lectura y use "eliminar" en su teclado

e Resaltado de color: le advierte que la medicion resaltada tiene un tiempo de adquisicién

diferente al de la configuracion actual

e Excluir del grafico de tendencia estatica: esto le permite ocultar la medicién del grafico y es
particularmente atil para ocultar la medicidn con diferentes tiempos de adquisicion y tener

una tendencia consistente
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PSerEEEom— T ST
@ ? =] Vetropack Inspect/Ventola 34/fan DE bearing/Ultrasound/RS1T(ST-Ht)
Filtro
® o Nombre del nivel RMS. Pico Factor pico N Fecha Hora L
g;} Saiay ° Normal 2 351 452 R 29/08/2017 16:26 T
® 0 W, = : 1
o . ey Editar Ctrl+U 1
= [ Marcar como referencia ]
Seleccion Desmarcar como referencia
Alarmas Excluir en el gréfico de tendencia estatica
Ordenes de Trabajo/In...
Intervalo
"

Servidor de base de datos: :localhost

Thursday, 7 January 2021

19:54

NUM

Haga clic con el botdn izquierdo del ratén en la medicién para seleccionarla y, a continuacidn, haga
clic con el botdn derecho para abrir las funciones disponibles.

Si se selecciona Editar, aparecera una ventana con informacidn adicional sobre la medicién, como se
muestra a continuacion:

@ EditarDatos de medicién dindmica de ultrasonidos X
Nombre del sensor [Rs2T
Registro de hora 08/10/2020 17:23| v

Valores estaticos calculados

USRMS US Max RMS US Pico US Factor Cresta’
40,63 dBwv | 42,13| dBpv [ 6287  dBuv | 12.94
Pardmetros
Amplificacién (dB) Frec. filtro paso bajo (Hz) Frecuencia mezclador (Hz)
‘ 40 [36.1-40.7 KHz] 38800
Informacién Ampliado
Num. serie del sensor Registro de hora Gltima calib. RPM Frecuencia de muestreo

532190673

06/01/2019 23:00

Iz

Nim. serie del instrumento Registro de hora tltima calib.

Nim. muestras

‘ 0

256000 |

Fuente de sefial

284180012 |15/06/2020 00:00 || [l I

Cerrar

Esta ventana ofrece informacion adicional sobre la medicién (amplificacidn, frecuencia del
mezclador, filtro, datos de calibracion...).

Si se selecciona Marcar como referencia, la medicidn se marcara sin otros cuadros de didlogo.
Si se selecciona Desmarcar como referencia, la medicion se desmarcara sin otros cuadros de diadlogo.

Para eliminar la medicidn, haga clic con el botdn izquierdo del ratén para seleccionar la medicién y
pulse Eliminar en el teclado de su ordenador; se requerira confirmacion.

Eliminar lectura

o ;Esta seguro de que desea eliminar la lectura actual?

Yes

Todas las mediciones con un tiempo de adquisicion diferente al fijado en la configuracién actual se
resaltaran para que pueda detectarlas facilmente
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5 Lecturas  Alarmas Eventos

= ©  Vetropack Insp 34/fanDEb 1 T(ST-HE)
T e

® i Nombre del nivel RMS Pico | Factorpico [N Fecha Hora L
‘F) Parimetros . Normal 2 35,1 “am R 29/08/2017 16:26 1
» 0 “‘ ° Normal 33,7 48,7 5,62 R 29/08/2017 16:24 1
® 0 ° Peligro 85,7 9,8 452 R 29/08/2017 14:21 1
] P 2 e 2 e e

Seleccién

Alarmas

Ordenes de Trabajo/In...

Intervalo

[ o

Servidor de base de datos: :localhost Thursday, 7 January 2021 19:55 NUM

Si es necesario, las mediciones se pueden ocultar en el grafico de tendencia estatica (no se borran).
Para mantener la coherencia de la tendencia, es bueno excluir las mediciones con tiempos de
adquisicion significativamente diferentes. Tenga en cuenta que esas medidas no son un error; en
determinadas situaciones sospechosas, es una buena practica recopilar datos de tiempo de
adquisicion mas largo.

Para excluir la medicién del gréfico de tendencia estatica, seleccione la medicién, haga clic derecho
sobre ella y seleccione «Excluir del grafico de tendencia estatica»:

- x|
R — e Ao Evnic
? 5 Vetropack Inspect/Ventola 34/fan DE bearing/Uitrasound/RSIT(ST-Ht)
7 Filtro |

P v Nombre del nivel RMS Pico Factor pico N| Fecha Hora L
é:) Sirbadios ° Normal 2 35,1 4,52 R 29/08/2017 16:26 1

® 0 . Normal 33,7 48,7 562 R 29/08/2017 16:24 1

® o e peligro 85,7 93,8 4,52 R 29/08/2017 1421 1
S0 X R 29/08/2017 I3

Editar

Seleccion
—— Marcar como referencia
Desmarcar como referencia
Ordenes de Trabajo/In...
Excluir en el gréfico de tendencia estatica
Intervalo

Servidor de base de datos: :localhost Thursday, 7 January 2021 19:55 NUM

La medicién se ocultara del gréfico de tendencia estatica y se mostrara de manera diferente:

| - X

3 Lecturas | Alarmas Eventos

? B Vetropack Inspect/Ventola 34/fan DE bearing/Ultrasound/RSIT(ST-Ht)
Filtro

& i Nombre del nivel RMS Pico Factorpico | Fecha Hora L
f{“a Parimetras ° Normal 2 35,1 4,52 R 29/08/2017 16:26 1
Y ° Normal 37 7 562 R 29/08/2017 16:24 1
® o ° Peligro 85,7 58,8 452 R 29/08/2017 14221 1
. B e e e e e

Seleccion

Alarmas

Ordenes de Trabajo/In...
Intervalo

¥

Servidor de base de datos: : localhost Thursday, 7 January 2021 19:57 NUM

En cualquier momento, puede volver a incluir la medicién en el grafico de tendencia estatica
siguiendo el mismo proceso.

El color de la letra del indicador (RMS General, RMS Maximo, Valor Maximo y Factor de Cresta)
corresponderd a su estado de alarma.

- Readings  Alarms Events
- pwm—

— = Interval TEST 8/Machine 2/NdE Bearing/RS2T(Ht-32k)
® 0 ? e Level Nam AMS MaxRMS Peak Crest Factor Sampling Rate Date Time Length (Sec) Operator
g:} parameters ®  Danger 533 513 777 454 32000 25/04/2024 20:38 2 default
@ e Danger 528 5,06 75 438 32000 04042024 20:36 ] default
e 1 e  Danger 534 521 7,05 417 32000 217032024 20:33 2 default
e  Danger 536 19 728 428 32000 11/03/2024 20:28 2 default
®  Danger 53 5,08 7.8 458 32000 01/03/2024 20:25 2 default
Selection o Danger 3565 37,16 61,76 20,21 32000 16/02/2024 20:15 ] default
e  Danger 209 187 10,83 441 32000 06/02/2024 20:07 2 default
Alarms e  Danger 175 167 085 370 32000 27012024 20:02 2 default
Work Orders!. ®  Denger 155 -15 10,13 387 32000 11/01/2024 18:58 2 default
e  Danger 178 163 10,76 428 32000 01812024 18:54 ] default
Settings

Nota: Haciendo clic en la cabecera de una columna del indicador, puede ocultar/mostrar ese
indicador en el grafico de tendencias.
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15. Panel grafico

El panel grafico contiene la matriz con las mediciones recientes, el grafico de tendencia estdtica, el
dominio temporal y el dominio de frecuencia, todos ellos herramientas esenciales para la
comprension de las sefiales y para la monitorizacion de su desarrollo. Todas las herramientas
disponibles son una ayuda muy valiosa para obtener conclusiones factibles, a la vez que son facil y
practicas de usar en el dia a dia. A continuacién, se describen detalladamente.

15.1. Matriz

La matriz muestra las cuatro lecturas mas recientes, los cuatro indicadores (RMS, Max RMS, Pico,
Factor Cresta) para ultrasonido y vibracién y, adicionalmente, la cantidad de grasa afiadida para el
sensor LUBEsensel (LUBExpert y SDT 270 con funciones de LUBExpert).

Los datos de lectura se ordenan de mds reciente a mas antiguo, de arriba a abajo.

Cada indicador de ultrasonido o vibracién se muestra en el color correspondiente al estado de
alarma, como en la imagen siguiente:

o Alarmaasignadayen &
estado g
- Clic en el indicador para mostrar/ocultar su curva en la grafica
9 Alarma asignaday en RS2T 35 a8V 36.8 BV 52 dBuv 7.1
eStadO Peligro US RMS US Max RMS US Pico US Factor Cresta
. 33.8 dBuv 34.9 aBpv 51.9 dBuv 8
e Alarma NO asignada US RMS US Méx RMS US Pico US Factor Cresta 9
; dBuv 414 dByv 61.6 dBuv 133

o Alarma aSIgnada y o US RMS US Max RMS US Pico US Factor Cresta
NO activada

46.8 aByuv 47 .2 dByv 59.8 daBuv 4.5

US RMS US Max RMS US Pico US Factor Cresta

Alarma asignaday en
9 18 y 9 e

estado Alerta

Haciendo clic con el botdn derecho del ratén en un indicador, puede ocultarlo o mostrarlo en el
grafico de tendencia estatica, para centrarse en el indicador mas importante para el propésito del
analisis.

Lo mismo puede hacerse pulsando en la cabecera de una columna de cada indicador en el panel

inferior.

15.2. Grafico de tendencia estatica

El grafico de tendencia estdtica muestra los valores de lectura en relacién con su fecha de

recopilacion. Se puede entender como un grafico que describe el comportamiento en el tiempo. Los

valores, tabla, tendencia ascendente o tendencia descendente son una informacién esencial para
entender el estado del activo. El grafico de tendencia estatica contiene mucha informacién y se
puede personalizar facilmente. A continuacidn, se muestra un ejemplo de grafico de tendencia
estatica para explicar todos los detalles:
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ol Informes  Usiidades  Opciones _ Dispositivo 7
%

i
S SOTLUBEDR  ordanes deTbuo/arin | 5 c
s
= o enia orstica TENDENCIA ESTATICA a
o USRMS 4 USMXRMS @ USFadorCresa - USPco
ExUS1 37.1 dBv 43.7 aByv 57.7 asyv .7 1
US RS US Méx RMS US Pico US Factor Cresta 0t D 7
1 Ve
36.2 aguv 455 dguv 604 aBuv 16.2 ] /
US RMS US Max RWS US Pico US Factor Cresta s p7
BV 29.7 aguv 462 a5pv 7.9 3 7 1
USRS US Max RIS US Fico US Factor Cresta /
403 g8yy 416 55y 548 sy 5.3 & -
= =
I3 It
|5 @ USRMS 4 USMixRMS W USFactorCresta - USPico v
1 wt A [rmp— E
1 1 A [
T 1« —
] at
58 ] 4
] 1 s
] et ]
s b
] 1 s
i ot 4
s {4 =
_ ] 2m
g ] 2 -
g | - X
£ . 2 6
g g 4
J T
ol oL 3
q B e
st 1
i 30-
] 1 o
T ] |,
J 284 L -
T T T T T T T T T T
Feb Mar Ape May 3un u Aug Sep oct Nov

o Clic para ampliar

9 Eventos

e Eventos

Q Eje Y: amplitud de cada indicador mostrado (escala automatica o definida por Ymax)
9 Linea de tendencia de cada indicador

@ Puntos de datos

0 Nivel de alarma

9 Eje X: tiempo

‘0 ©
£ o
5 @ USRMS 4 USM&xRMS m USFactorCresta  USPico
o He ] Bearing replaced(¥)
60 = N R
T 9
8- g | 4
3 1 a0
T a2 1
56 1 i il
EE -
3wt 4
54 1 A
2 5 12
£ H
* z
] 3£ 4%
50 43 3%7
4 EE
46 T ot
44 1 =t
E T T T T T T
Fis Frils Fi22 Mon 1 Mon 8 Mon 15

o Color de la letra del indicador en el eje Y

Q Se corresponde con la linea de tendencia de ese indicador.

Puede personalizar sus graficos:
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15.2.1. Definir los datos de lectura a mostrar

Haga clic con el botén izquierdo del raton en Opciones y en Ajustes de tendencia estatica y graficos,
como se muestra en la imagen siguiente:

 Ubranabysin Sae 3 Licurned 12 507

Archive  Visaky  AfsdvaZaids  Wlemes  Utiiaos | Opdcaes | Degostno 1

Ajuster del istema

Ajinten de erdcia tiica y da Grifca

Arbalde ravepacis DT UESE

~—

Ordenes de Trabak

Ajutes de ase de dubzs

5 B Kot vesar
© @ Werens tevorsort
® @ Mereoytoaoeard

B @ Mees tergesars
5 Powas ff mavarsert
% Before poweralt
@ BeovouedE
5 @ setwomonenoe
® @ KewgeesorDE
5 @ KonoeesorNDE

Ealat

371 o
US RS

362 B
US RuS
28.2 oy
UsS RMS
403 s
US RMS.

43.7 95w
US M RIS

45.5 asyv
US Mac RS

29.7 ey
US M RUS

41.6 asyv
US Max RMS

S7.7 dgyv

USPio

60.4 gz
USPko

48.2 95y
USPko

54.8 aiv
USPro

.7
US Factor Cresta

162
US Factee Cresta

7.9
US Factee Cresta

53
US Factor Cresta

Vijsk 11OE
;)::":;5' FORNA DE ONDA EN TIENSO
® Decharge Poe
=S @ Soctr
DsHDY-HY 1§
o
® Paroa iy
® UePizing
¥ Vijs20E
.
,
R m— e Ao Ereris
=l 'y o RS A SRS
e X8 Norbre del el s w0 Facorpke M Fechs Hon U
Q Farineros . T EZ) 152 Tk T M @ f
®: 9 . Paigro ® w04 822 E 210 [ L
L Y o Paligro. pot £t 74 € MUH014 445 1
. e -3 Al 53t € LN 1505 t
Salecciia. i Péigro. EY 34 53t € 2R02/20t4 ) L
= . Pdigro. <5 03 e € OANQ04 wR 1
o
Ordenes de Trabajofin...
Intervals.
=
Sendordebase dedntoz: L cahest Thzday, Janeary 2L 354 nom
Se abrira la ventana Gréfico y tendencia estatica - Opciones predeterminadas:
@ Gréfico y Tendencia eststica - Opciones predeterminadas X o Seleccione |a pestaﬁa General.
0 endencia:sta'tiﬁ Gréfico  Exportarimagen
Numero de lecturas mostradas ,
Se mostraran todos los datos

(® Todas las lecturas disponibles e
i ©

o7jot2021 || - ozjora02r &) Inmvahda
Otetssisiecurssdeste | ] Evme

disponibles.

(O Més reciente

9 Se mostrardn las X lecturas mas
recientes.

O Registrado entre

9 Solo se mostrardn las lecturas dentro del
rango de fechas definido.

e Solo se mostraran las lecturas a partir del
intervalo seleccionado.

@ Confirme los ajustes.

Aplicabeongiradan

15.2.2. Definir la configuracion de escala Y y visual de tendencia estatica

Haga clic con el botdn izquierdo en Opciones y luego en Ajustes de tendencia estatica y graficos en la
barra de herramientas superior y aparecera la ventana Grafico y tendencia estatica - Opciones
predeterminadas:
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o Seleccione la pestafia Tendencia
estatica

0 Seleccione el tipo de lecturas (Ut,
Vib, TEMp...)

9 Seleccionar esquema de color

Q Seleccione el color para cada
indicador

9 Definir escala Y

e Sinosemarca, el ejeYse
escalara automaticamente
e Sise marca, se debe definir el

valor maximo de Y y la escala se

mostrara de -15 a "valor
definido" dBuV

@ Aplicar la configuracion seleccionada

o Guardar la configuracion y cerrar el

menu

@ Gréfico y Tendencia estitica - Opciones predeterminadas

General | Tendencia estatial Grafio Exportar

Colordefondo - SteelBlue v Fondo del grafico SeaShell v
Etiqueta y texto White v Primer plano del grafico White v
Color de evento B steelslue v
Etiqueta Fuente Arial v bold [ arsiva [ subrayar
Configuracién Ultrasonidos v 9
relative a:
USRMS US Méx RMS
Show US RMS Monstra US MaxRMS
Color delalinea |l Black Color delalinea | Jill DimGray v
Y Méx 100 Y Méx 100
US Pico US Factor Cresta e

Mostrar US Pico

Color delalinea [l Red

100 e

M ymax

Mostrar US Crest Factor

Color delalinea Gold v

Y Méx 100

(6] [7)

15.2.3. Definir imagenes bdsicas de dominio del tiempo, dominio de frecuencia y gréfico de

linea base inicial

@ Grafico y Tendencia estatica - Opciones predeterminadas

General Tendencia estéticg

Configuracién

e (@ Dominio deltiempo

ODominio de frecuencia 9 ‘

(O Linea base-inicial

X

Este menu le permite configurar un visual para cada uno de los graficos mencionados

0 Seleccione la pestafia Grafica

6 Seleccione el tipo de grafico al que
desea aplicar la configuracion

Color defondo B steciBlue v Fondo delgrafico
Etiqueta y texto || White v Primer plano del grafico
Etiqueta Fuente Arial v bold [ cursiva
Color dela linea B steclBlue v

| Seashell ~
White ~
[] subrayar

menu

Aplicarconfiguraciénl | Guardar y cerrar |

9 Seleccionar esquema de color

O Aplicar la configuracion seleccionada

e 9 Guardar la configuracion y cerrar el

15.2.4. Definir la configuracion preferida para la exportacion de imagenes (exportacion de

graficos)

Este menu le permite guardar su configuracion preferida para la exportacién de imagenes. Una vez
que seleccione exportar imagen, esas configuraciones se ofreceran como predeterminadas, pero aun
puede cambiarlas en el menu de exportacion.
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@ Grafico y Tendencia estitica - Opciones predeterminadas X

General Tendenciaestitia Gréfico | EXportarimagen

Exportar

QEMF QWMF QOsmMP Qare @PNG (O Text/Data
Destino de la exportacién

@ ClipBoard OArchivo Oprinter

explorador | |

Tamafio de exportacion

(@ Pixels (O Milimetros O Inches QOPoints
Ancho 1280 | / 768

DPI 300

Fuente grande

Aplicar configuracién Guardary cerrar

15.2.5. Zoom

Coloque el puntero en el grafico y desplace la rueda del ratdn para ampliar o reducir el zoom. La
barra de zoom en la parte inferior le muestra dénde esta ubicada la parte del grafico que esta
visualizando en el grafico entero. Mantenga pulsada la parte sin sombrear y muévala hacia la
izquierda y la derecha para ver otras partes del grafico.

§1 diis—— —
EEREF Scroll me! >
wl FEad [ V

Otra manera de hacer zoom es mantener pulsado el botén izquierdo del ratéon y arrastrar para
formar un rectdngulo. Se mostrara el drea seleccionada. Para reducir el zoom, utilice la rueda del
ratén.

C}

1
1

Para deshacer el zoom y volver a la vista completa original, haga clic con el botdn derecho del ratén
en el drea del grafico y seleccione la funcidon Undo zoom (Deshacer zoom), como se muestra a
continuacién:

wEAp
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nclde Dt Lobls
Unds Zeam

GpotDacs.

Restablicer b configuiciin i gafico

|
|
|

Export Dog Detnst Settngs

15.2.6. Mostrar/ocultar etiquetas

Las etiquetas, que contienen la fecha, la hora y el valor de cada punto de datos, se pueden mostrar u
ocultar. Haga clic con el botén derecho del ratén en cualquier lugar dentro del area del gréficoy
seleccione Include Data Labels (Incluir etiquetas de datos).

15.2.7. Maximizar

Haga clic con el botdn derecho del ratdn en cualquier lugar dentro del area del gréfico y seleccione
Maximize (Maximizar); el grafico se mostrara en pantalla completa. Para salir de la pantalla
completa, pulse esc o haga clic en la esquina superior izquierda del grafico.

15.2.8. Exportar grafico

Haga clic con el botdn derecho del ratdn en cualquier lugar dentro del area del gréfico y seleccione
Export Dialog (Cuadro de didlogo de exportacion); se abrira la ventana Export Control (Control de
exportacion). Elija sus ajustes y exporte el grafico.

Export Control X

Export
@EMF  OwwmrF  OBMP  OJFG  OPNG  OsvG (O Text / Data

Export Destination

(®) ClipBoard
OFie Browse
O Printer
Export Size
@ Milimeters O Inches O Points
e / i
DPI: [ Large Fort [ Gl

15.2.9. Superponer grafico

Haga clic con el botdn derecho del ratén en cualquier lugar dentro del area del gréfico y seleccione
Overlay (Superponer); se abrird la ventana Gréfica superpuesta.

Elija el punto de medicién que desea superponer con el grafico actual, elija los indicadores para
mostrar y confirme los ajustes. Para cancelar la superposicidn, sigua los mismos pasos y desmarque
los puntos de medicidn superpuestos seleccionados.
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@ Grafica superpuesta X

Superponer con

Fuente de Medicién
[ExtusisTHy |

Superponer con

(] Kutina Messer/Mjerenja kompresor 1/Elekiro Motor DE/Acc100[10-10K](ST
[ Kutina Messer Mjerenja kompresor 1/Elektro Motor DE/RS IT(ST-Ht)

[ Kutina Messer/Mjerenja kompresor 1/Elektro Motor NDE/Acc100[10-1k](ST
(] Kutina Messer/Mjerenja kompresor 1/Elektro Motor NDE/Acc 100[10- 10k} (S
[ Kutina Messer/Mjerenja kompresor 1/Elektro Motor NDE/RS INL 100(ST-Ht)
[ Kutina Messer/Mjerenja kompresor 1/Kompresor DE/Acc100[10-1k](ST-Rw/
[] Kutina Messer/Mjerenja kompresor 1/Kompresor DE/Acc100[10-10k](ST-R!

‘( >
l
Aplicar ajustes
15.2.10. Acceder al menu de configuracion directamente desde el grafico

Haga doble clic izquierdo dentro del grafico y accedera directamente al menu de configuracion.
Cuando la configuracidn se evalua directamente desde el grafico, se bloquea en ese tipo de gréfico.
Eso significa que el cambio es posible solo para ese tipo. El mismo acceso directo estd disponible para
los siguientes tipos de graficos: Dominio temporal, Dominio de frecuencia, Tendencia estatica y Linea

base inicial en caso de lubricacion.

@ Grfico y Tendencia estatica - Opciones predeterminadas %
General  Tendendia estitia  Gréfio

Configuracién

relative a:
Colordefondo B steeiBlue v Fondo delgrafico SeaShell v
Etiqueta y texto White v Primer plano del gréfico || White v
Etiqueta Fuente Arial v bold [ cursiva [ subrayar
Color dela linea B steelBlue v

Aplicar configuracién Guardar y cerrar

15.3. Grafico de dominio temporal

La Forma de onda en tiempo es un modo bdsico de representar un evento recopilado mediante una
medicion dindmica. Representa la amplitud en el tiempo, dandonos una vision clara de qué ha
ocurrido y cuando. Seleccione la medicién que desee ver y haga clic para ampliar.
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0 Haga clic para ampliar.

@ Seleccione la medicion.

La ventana Dominio temporal se ampliard y todas las herramientas de Dominio temporal se mostraran
y activaran. El usuario puede acercar y alejar utilizando el ratén.

Algunos de los botones disponibles en la barra de herramientas no son
necesariamente comunes a todos los sensores.

SDT recomienda encarecidamente al usuario que mantenga el software actualizado
para obtener las funciones mds avanzadas.

§@ ° o . Vista previa rapida (sefial downsampled) m
s
e r

1.6.-2620.0 2 N o 1N =
< “+ O o v

USRMS 53.03 dBpv.
3000 2 % /4 Bus viax ruis 53.28 dBUY
#9 USPico 71.41dBpv.
US Factor Cresta 8.3
2000
2 Picos mas altos
@ Procese todos los valores
O Procese dnicamente valores positivos
=1 2.034s -2948.87 WV
2 1119s 2885.62 pv
; =3 2034s 2778.89 W
=4 2306 s -2735.41 pv
=5 1593 s -2725.53 V.
#6 1.661s 2703.79 W
#7 261s -2630.66 PV
#8 061s 2602.99 WV
=9 0.001s 2599.04 WV
-2000- =10 1187 s -2593.11 WV

#10 -

¥ Cursoresindividudles |

% Cursores Delta |

T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T

1 =
1,0 15 20 25 3.0 ¥ Cursores periddicos |
Segundos

0 Agregar o quitar el gréfico actual (incluidos los comentarios y los cursores) para los informes

wEAR 128/159
(2] @ Ultrasound Solutions

Mor®



9 Reproducir/detener la sefial de audio (heterodina o vibracién). Exportar sefial en formato
estandar .wav (16 bits). Tenga en cuenta que las sefiales adquiridas en el modo de enfoque no son
audibles / heterodinadas.

€ Cambiar al dominio de frecuencia de referencia
Q Agregar cursor unico con comentario
© Adicionar el cursor delta

6 Agregar cursor periddico p (deslizar haciendo clic en P1, cambie de escala haciendo clic en
cualquier otro cursor)

@ Agregue cursores de tiempo predefinido en funcién del rodamiento seleccionado dado en la
configuracion de medicidn

Speed Modulation (w)
BPFI
BPFO

BSF
FTF

@ Establecer escala Y

QOcuItar parte de la sefial

@ Salve cursores/andlisis de corriente/velocidad de rotacién
m Quitar cursores

@ Ajuste la velocidad de rotacién del rodamiento (velocidad de rotacién de referencia definida en
la configuracién de medicién de forma predeterminada. El usuario también puede vincular este
campo con un nodo de medicién existente en RPM que se puede editar manualmente. UAS3
recuperara los 3 valores adquiridos mas cercanos alrededor de la medicién actual).

@ Vista previa rapida (reducir el nimero de muestras que se muestran en el grafico)
@ Indicadores
@ Lista de los 10 picos mds altos en seiial

@ Detalles de los cursores

15.3.1. Reproducir audio

Haga clic izquierdo en Reproducir / Detener para reproducir sefiales de audio. La linea verde indicara
visualmente el progreso, por lo que puede conectar lo que oye con lo que ve en la sefal.

15.3.2. Exportar archivo .wav

Haga clic con el botén izquierdo del ratén en el icono de guardar y exporte el archivo .wav de la lectura
seleccionada.

15.3.3. Agregar cursor individual/comentario

Haga clic con el botdn izquierdo del ratdn en la herramienta indicada y se abrira la ventana
Comentario, agregue el comentario y haga clic con el botdn izquierdo en el area de la sefial para
afiadir el comentario. Si necesita mover el comentario a otra posicidon, mantenga pulsado el botdn
izquierdo del ratén, muévalo a la nueva posicidn y suéltelo.

WEAg 129/159
(Y»] @ Ultrasound Solutions

Mor®



i© ©OH E[HM R BB -~
T @ © O [E I T M8 BAZIMENG - 1o vssssticzacge

15.3.4. Anadir cursor Delta

Haga clic con el botdn izquierdo del ratdn en la herramienta indicada y, a continuacidn, en el area de
la sefial para colocar el cursor. Mueva D1 (cursor guia) a la posicidn necesaria y mueva D2 para
definir A. En un descriptor de sefial en el lado derecho, se mostraran los detalles del cursor: posicidn
en el tiempo, amplitud, At (tiempo) y Af (frecuencia) correspondiente.

i© ©OH EE{MIR MBI« - rmveeee

W oosss  wsw  [F

15.3.5. Adadir cursor periédico

Haga clic con el botdn izquierdo del ratdn en la herramienta indicada y, a continuacion, en el area de
la sefial para colocar el cursor. Haga clic con el botdn izquierdo del ratén en P1 para moverlo a la
posicidn necesaria y, a continuacidon, mantenga pulsado el botén izquierdo en cualquier de los demas
cursores (P2-P6) para ajustar At.

Alternativamente, defina la posicion P1 y At en los detalles del cursor en el lado derecho. Se
muestran los detalles del cursor: posicién en el tiempo, amplitud, At (tiempo) y Af (frecuencia)
correspondiente.

2 Cursoresindividuales

ML 0518 1688 W
o ooHE@M Q BB - i st " . 4 Cursores Delta
= Gl s — - 2 i o1 1675 0w [

D2 18325 47.5 BV
AT 0625
oF 6.172 Hz

A Cursores periédicos

P2 2848 s 1938 pv
P3 2973 s 1.88 pv
P4 30985 BBW

P5 32245 2125 PV,
s 33495 11125 W

& wEs

OF 7992Hz

15.3.6. Definir la escalaY

Esta herramienta le permite definir la escala Y con el fin de comparar o superponer graficos. Haga
clic con el botdn izquierdo del ratdn en la herramienta indicada y se abrira la ventana Valores del eje
Y. Defina la escala Y y confirme haciendo clic en Aceptar.
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15.3.7. Eliminar parte de la seiial

Esta funcion le permite eliminar temporalmente una parte de la sefial (aqui, eliminar significa que la
parte selecciona se establece en amplitud cero), con fines de analisis. Los indicadores se recalcularan
automaticamente en funcidn de los nuevos valores TWF. Haga zoom en la parte de la seial que
desea eliminar y haga clic en la herramienta indicada. Tenga en cuenta que la parte eliminada de la
sefal serd exactamente la misma que en la pantalla. Al seleccionar otra medicion y volver a la sefial
procesada, la accion de eliminar se revertira.

{© OOHBRME R v © QOHABBEBEEE -

15.3.8. Guardar cursores
Esta funcidn le permite guardar los cursores que defina en TWF.
15.3.9. Eliminar cursores

Esta funcion le permite eliminar cursores individuales (haga clic en la pequefia flecha a la derecha de
la herramienta), o bien todos los cursores.

15.3.10. Indicadores de la sefal seleccionada (TWF)
Esta ventana muestra los indicadores (RMS, Max RMS, Pico y Factor cresta) del TWF seleccionado.
15.3.11. Lista de picos mds altos en la senal

Esta ventana muestra los 10 picos mas altos en la TWF seleccionada, en orden descendente. Puede
elegir mostrar todos los valores o solo los valores positivos.

15.3.12. Cursores para analisis de rodamientos

Este boton muestra la periodicidad asociada a los defectos del rodamiento (BPFO, BPFI, BSF, FTF o en
velocidad), a una velocidad de rotacién determinada, en TWF seleccionado.

El siguiente ejemplo resume paso a paso, las manipulaciones que confirman un BPFO a 32 rpm, en
una referencia de rodamiento personalizada.

La referencia del rodamiento personalizado, asi como la velocidad de rotacion de referencia, se han
definido primero en el nodo de medicién para historiar los datos adquiridos.
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2 x
@ @ ° o g H‘h\m v Velocidad rotacional del rodamiento | 32 S v IR A || [ Vista previa rapida (sefial downsampled)

2,7;-19112236 Play

| Graph pan

defective /WINDTURBINE/MAINBEARINGcustomref_32rpm) 9

odamiento: CUSTOM - SRB 230/800Y #3 2099 s 2041219 WV

#4 61825 204968 B
5 201s  1o71s4 W
3 2 =6 5.909 s -1920342 WV
20000003 27 42775 1895654 WV

3 T8 20095 188404
1500000 29 07235 1872966 WV
E F10 se09s 185208 W

250 82 83 84 85 86

2500000

1000000

500000 ¥ Cursores individuales

W
o
it

= ¥ Cursores Delta

#2 2,099 s 2047969 WV
|
|
|

= ¥ Cursores peri6dicos
~1000000

= 4 Bearing cursors
-1500000
3 BPFO  1951s  793637.14V

-2000000

B2 20895 2100032 W
83 22065 -336067.6 W

T T T T e T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T T B4 2364 s -30687.97 WV
Segundos 85 2501s  65876.01 WV

Sl U= ol Ty ! [ 26385 4700072 oV

-2500000}

AT 0137 s
AF 7275 Hz

0 Seleccione un posible defecto en funcidn de la referencia del rodamiento definida en los ajustes
de medicidn

9 Defina o ajuste la velocidad de rotacidn. Si se define con lecturas disponibles tomadas en fechas
correspondientes a las mediciones actuales, el usuario puede recuperar la velocidad de rotacién de

un nodo de medicidn existente, haciendo clic en Z .

Aparecera una nueva ventana que muestra la estructura del arbol, en la que, el nodo de medicién
actual, la configuracion de medicién actual y la configuracién de medicién existente dedicada a las
adquisiciones de velocidad giratoria RPMI270 se muestran en color.

5 === defective-bearing ~
=
E e MOTOR 12t 1500 rpm
4% NDE(BPFO-SKF6208)
1'% DE(BSF-SKF6208)
B MULTI

 MOTOR 23t 100 rpm
4% NDE(FTF-NTN-N204)
% DE(NTN-N204 find the defect)
DTURBINE
1 ' MAINBEARING (customvef_32rpm)
RszriHe32t) (8
RPM270
GENERATRICE
® MOTOR
4 ® NDE(BPFI-NTN-N204_range500-1000-1500-3000)
4% DE(FTF-SKF6312Erpm3000)

reM270 (0
5 GEARBOX(in=5000rpm,out-500rpm SKF1211)
3% BEARING IN
© 4% BEARING OUT . . ) - 7 )
RPM270 (1) Velocidad rotacional del rodamiento o || RPM ﬁ [] Vista pre

£ MOTOR-FOCUSMODE(SKF6208)
NDS

Cancelar Seleccionar

10a 1
Ultimas lecturas de RPM para esta fecha f

Reference speed

Una vez seleccionado el RPM270 apropiado, aplique el cambio haciendo clic en el menu desplegable
de Velocidad de rotacion del rodamiento, seleccione la nueva entrada, que se identifica con el
formato de tiempo. Haga clic en el botdn Guardar en el grafico para mantener esta configuracion.

9 Haga clic en un impacto en el TWF para mostrar el cursor periédico del rodamiento asociado
con el defecto tedrico

0 Compruebe si el defecto seleccionado se confirma periédicamente (en este caso BPFO). Las
coordenadas de cada cursor periddico se resumen en la tabla "Cursores de rodamiento”.

Note Prefiere este enfoque para aplicaciones de baja velocidad a partir de las cuales los
impactos periddicos se pueden identificar mas facilmente en el TWF
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15.4. Grafico de dominio de frecuencia

El Grafico de Dominio de Frecuencia de Medicidon Dindmica muestra cuanto de la Medicidn
Dinamica se encuentra dentro de cada banda de frecuencia dada en un rango de
frecuencias. Seleccione la medida que desea ver y haga clic en ampliar o cambie de TWF al

1V
dominio de frecuencia haciendo clic en |

@ Utransbyis Sute 3 Licansed o 57 - 8
e bol _informes _ Uniidades _Opciones _ Dispossuo 7
] .
- a0 o ingiador paa mostar/ocuta s cirve en n rafice | TENDENCIA ESTATICA o
RST © USRMS a USMixRMS - USPo

1 RO (B

8 e

A S I S A S MRS
2005 2010 2015 2020

Seleccionar medicion

Q Haga clic para ampliar.

@ Seleccionar medicién.

La ventana de dominio de frecuencia se ampliara y las herramientas compatibles se mostraran en el
menu de la barra superior:

Q @ (10}
%@. ab| m - Velocidad rotacional del rodamiento | 1500 v [Erem &

g
4
=
I3
103 Q # Indicadores
defecti ring/MOTOR 1 at 1500 ram/NDE(BPFO-SKF6208)
Rodamiento: SKF - 6208 USRMS 18.61dBpv.
BPFO B2 B3 Ba B85 B US Max RMS 19.33 dBpv.
US Pico 36.02 dBpv
i a US Facter Cresta 742
% [ ]
7 % Picos mas altos |
40+ L
= ¥ Cursoresindividudes |
€
13
z ¥ CursorssDelta |
L
=1
204
P! % Cursores periddicos |
T n
10-] 4 :F 4 Bearing cursors |
BPFO  90.15Hz 1638 pv
B2 180.3 Hz 32.91 pv2
B3 27045 Hz 37.61 pv2

T T T o T T Tao T T Temm T T Tem T T Tiooo? B+ 360.6Hz  36.12pvE
[T I
RIS PSS ST SO SO B S S e canons ok
o Agregar o quitar el gréfico actual (incluidos los comentarios y los cursores) para los informes

@ Exportar sefial TWF en formato estandar .wav (16 bits). Tenga en cuenta que las sefiales
adquiridas en el modo de enfoque no son audibles / heterodinadas

9 Cambiar al dominio de tiempo

0 Agregar cursores personalizados de uno/delta/armodnico

133/159

wEAR

(2] @ Ultrasound Solutions

Mor®



9 Agregue un cursor de defecto predefinido (si es compatible) vinculado a la referencia del
rodamiento definida en la configuracién de medicién

@ Agregar un comentario en una coordenada especifica
0 Establecer eje Y
® Guardar cursores y comentarios

9 Quitar cursores

@ Ajuste la velocidad de rotacién haciendo clic en

El usuario también puede correlacionar este campo con un nodo de medicién existente en RPM. Al

hacer clic en 2 , como se describid anteriormente, UAS3 recuperara los 3 valores de velocidad
adquiridos mas cercanos de la configuracién de mediciéon seleccionada del tipo RPM270.

@ ndicadores
@Lista de las 10 amplitudes espectrales mas altas
@Detalles de los cursores espectrales personalizados

@Detalles de los cursores de rodamiento especificos

Algunos patrones espectrales, como los relacionados con el desequilibrio o la desalineacion, se
pueden identificar mediante el uso del cursor "modulacién de velocidad". Algunos otros patrones
espectrales comunes asociados con sefiales moduladas se pueden identificar mediante el uso de la
opcion de doble banda lateral.

Para usarlo, proceda de la siguiente manera:

1) Coloque o identifique el patrdn principal asociado con el defecto del rodamiento;

2) Control + clic izquierdo (1x, 2x o 3x) sobre la frecuencia fundamental o sus armonicos (por
ejemplo: B1, B2, B3, B4, B5 o B6) para mostrar en un area rayada, las bandas laterales
relacionadas con la modulacién a la velocidad de rotacidn (1x). La segunda (2x) y la tercera
(3x) banda lateral se basan en los armdnicos de la velocidad de rotacion.

En el siguiente ejemplo, BPFI (#1=164 Hz + armdnicos) se confirma a 1500 rpm (o #6 = 25Hz = 1x) en
un rodamiento de tipo N204. El cursor de banda lateral (1x), mostrado alrededor de la frecuencia
fundamental de BPFI confirma una modulacién a la velocidad de rotacién ya que, en este caso
concreto:

e H#7=139Hz=#1-#6=164 Hz—-25Hz
e #9=189Hz=#1+#6=164Hz+25Hz

Este patrdén (BPFI +/- 1 x) también se puede observar en armdnicos B2,B3, ...
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M @‘ ﬂ ~  Velocidad rotacional del rodamiento | 1500

defective-bearing/MOTOR/NDE(BPFI-NTN-N204_range500-1000-1500-3000)

-4
=2
&

1204,100; 551,642

MELT

4 Indicadores

Rodamiento: NTN - N204 USRMS 12.89 dByv
BPFI B2 B3 B4 85 86 US Max RMS 13.93 dByV
Us Pico 36.02dBuV

Us Factor Crests 1434

2 Picosmas altos

(®) Organizado por energia

Bl ) Organizado por frecuencia
s
f‘i #1 164.1 Hz 23064.99 pvz
S #2 328.2 Hz 21800.47 pv2z
#3 4923 Hz 19184.67 pv2
#4 656.4 Hz 16332.82 pv2
=5 820.5 Hz 13794.94 wv2
=6 25 Hz 12488.52 pv2
=7 139.1 Hz 11748.88 pv2
=8 984.6 Hz 11518.77 wv2
iz =9 189.1 Hz 11471.9 wv2
I i “Iml R ‘]m_ e
A 11 N FOR! PRt P P
P f. e f.
15.5. Graficos especificos de LUBExpert
3
3
- Clic en el indicador para mostrar/ocultar su curva en la grafica TENDENCIA ESTATICA a
® USRMS a Cantidad Grasa
LUBEsenset 324 gy 32.7 aBuv 41.9 dByv 3 354 T
US RMS US Méx RMS US Pico US Factor Cresta  Cant. Grasa = A
44
2528w 259w 36Aamw 3.5 5¢ al /
US RMS US Max RMS US Pico US Factor Cresta  Cant. Grasa 2
1 %
— 25 40
29.1 dBuv 29.4 aBuv 38.7 aBuv 3 5g 2 I3 ]
US RMS US Méx RMS US Pico US Factor Cresta  Cant. Grasa LIPS
3 277
30.1 dBpv. 30.5 dBpv 39.7 dBuv 3 5g £ 42 3
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Lubricacion exitosa 75.0%

12.5% Boquilla/linea defectuosa

\

\<1245% Fallo de lubricacién

*Zero Data, Sospecha de falla en rodamiento, Sobre lubricado, Acorte el intervalo, Proceso abortado, Riesgo de seguridad

Para ver el manual detallado sobre las funciones especificas de la caracteristica de LUBExpert en UAS3,

consulte el manual de LUBExpert.

La posicidon de todos los graficos en el panel de gréficos, tanto en la carpeta SDT340 como en la
SDT270/LUBExpert, se puede organizar simplemente moviéndolos (arrastrar y soltar).
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16. Informes

Los informes son una herramienta muy importante a la hora de comunicar hallazgos, conclusiones y
situaciones. Hay varios temas de informes en el menu, para distintos propdsitos.

16.1. Informe de estructura de arbol

Solo se puede acceder al informe de la estructura de arbol perteneciente a la base de datos que esta
abierta en ese momento. Si desea generar un informe de otra estructura de arbol, abra primero la base
de datos correspondiente.

Seleccione el menu Informes / Estructura de arbol

Se muestra la ventana siguiente:

@ Lista de estructura de arbol X

(® Estructura de &rbol completa
(O Del &rbol secundario seleccionado

Enviar resultadosa () Archivo de texto () Archivo XML (@) Informe con formato () Portapapeles

hee | oo

Es posible que prefiera generar un informe de la Estructura de arbol completa o un informe
que empiece a partir Del arbol secundario seleccionado, marcando el botdn correspondiente.

Para el formato del informe, puede elegir entre Archivo de texto, Archivo XML e Informe con
formato.

También puede insertar el contenido del informe en el Portapapeles.

Haga clic en Aceptar para generar el informe.

@ visor deinfomnes o
SSR(@ v « » w1 Ne &
[} Kutina Messes Mierensa koo A | [am Report

SOT International

MNombre de la base de datos:Kutina Messer
Del nodo seleccionado:Kutina Messer
Fecha del informe20/10/2020

Acca00{16-IK)OY-Rm)

Acct00f10-XST-Rei)

Acca00[33-10KOV-Rw)

AcI00[10-10CST-R)

TIDV-HE)
RST(OFHY
(ST

RSITISTHY
5

Acci00[10-K)DY-Rm)

Acc100{10- INST-Rw)

ACC100{10-10HDY-Re)

ACI0010-10HST-RW)

RSINLIOO(OYH)

L00ST-HY)
RSINLIOO(STH)

[) Kutna Messer Werena ko
) Kutns Messes Perenss kome
1D K Messer e ko
Bai-a - ¥
Cument Page No: 1 Total Page No 1~ Zoom Factor: 100%

Acct00{10- KYDY-Rn)

-1K)(ST-Rw)
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16.2. Informe de alarmas
Las alarmas son comunes en todas las bases de datos. Por ello, puede incluir cualquier alarma en los
informes, independientemente de la base de datos actualmente abierta.

Seleccione el menu Informes / Alarmas.
Se muestran las ventanas siguientes:

@ Lista de alarmas

X

Nombre de la alarma £
[ eeBRs ITiUsPeak i Mostrar puntos afectados
Lubrication\RS ITYUSRMS

INIntUS 1\USPeak

VIB\Acc100[10-1k]\RMS Velocity

Electro\RSIT\USRMS

Demo Crest\RS IT\JSCrestFactor

[ GOE 1\RSITWUSRMS

[ GoE 2iRs1T\UsPeak

[ GOE 3\RSIT\USCrestFactor v

Enviar resultados a (O Archivo de texto (O Archivo XML @) Informe con formato (O Portapapeles

Para activar el filtro, utilice CRTL+F.

El informe mostrara u ocultara las ubicaciones de medicidn afectadas, en funcién de si se marca o no
la casilla correspondiente.

Para el formato del informe, puede elegir entre Archivo de texto, Archivo XML e Informe con
formato.

También puede insertar el contenido del informe en el Portapapeles.

Haga clic en Aceptar para generar el informe.

e 5 B %

IR new e [ —
| Mo Report |

le)

gEgs

SOT International

H

Database Name ; Kutina Messar
Fecha del infon20/10/2020

EEERERESR

m
| |
Aert @ Blue 136;42) B
Waming @ Omnge  12;48) @B
Danger @ Red 48 +eo] dB
VvIB

Waming @onnge 71312 mavs

ert @ ble H2:71] mays
Danger @ Red 12; sl mays

[rlelelelelrlelelrlrlrlrelrrrrrrrrerererrerreererrvereeees el

AR SRR BR BN RN G ESERALREEEER

Current Page No- 1 Total Page Nox 1+ Zoom Factor: 100%

16.3. Informe de 6rdenes de trabajo/analisis
El software le ofrece la posibilidad de generar un informe de: El tltimo analisis cargado en un SDT270
especifico.
Solo son accesibles los informes de analisis pertenecientes a la base de datos actualmente abierta.
Si desea generar un informe creado en otra base de datos, abrala primero.
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Seleccione el ment Informes / Ordenes de trabajo/Analisis / Ordenes de trabajo/Anlisis de

SDT270/LUBExpert (o SDT340).
Se muestra la ventana siguiente:

@ Lista de inspecciones

[] Kompresor 1
[ Power offm

ke

Nombre del inspeccién

Enviar resultados a

Mostrar intervalos
[ Mostrar sensores
[ Mostrar ajustes de sensor

(O Archivode texto (O Archivo XML (@) Informe con formato (O Portapapeles

| acptr | | comar |

Puede decidir mostrar u ocultar, en el informe, los intervalos, los sensores y los ajustes de sensor

utilizados, marcando o no las casillas correspondientes.

Haga clic en Aceptar para generar el informe.

@ Visor de informes

&5 @(r « » w1 o
Mo Report |

Current Page No: 1

Nombre de Ia base de datos:Kutina Messer
Fecha del informe  20/10/2020

SOT International

‘Nombre del
Kompresorl

nspeccién

Acc100{10-1

Acct00[10-8

Acc100[10-10

Acc100[10-10

RSIT

RSt

Acc100[10-1

Acc100[10-1)

Acc100[10-109

Acc100[10-10

RSINLI0

)

RSINLI

Total Page Nos 1+

16.4. Informe de mediciones no recogidas

Seleccione el menu Informes / Informe de mediciones no recogidas.

Se muestra la ventana siguiente:

@ Mediciones no recogidas

[ Mostrar mediciones sin lecturas
[ Mostrar mediciones en que no se respeta el intervalo

Enviar resultados a () Archivo de texto (O Archivo XML ®) Informe con formato (O Portapapeles

| Acptar | | Cerar |

wEAR

C»] @ Ultrasound Solutions

Mor®

138/159



El informe mostrard u ocultara las mediciones sin lecturas y las mediciones en que no se
respeta el intervalo, marcando o no las casillas correspondientes.

Para el formato del informe, puede elegir entre Archivo de texto, Archivo XML e Informe con
formato.

También puede insertar el contenido del informe en el Portapapeles.

Haga clic en Aceptar para generar el informe.

@ Visorde nformes ——
é&mg‘44il‘| Nne B 4.
Mo Repart |
kom;
SOT International
Nombre de la base de datos:Kubna Messer
Facha delinforme 20/10/2020
Ruta
Kutina MesserMjerenja kompresat\Discharge Pipe
Acct00[10-)(OY-Rn) 11/05/2014 2353Dies.
Acct00[10-B)(ST-RW) 11/05/2014 2353Dias.
Acc00[10-10}DY-Rw) 11/05/2014 2353Dfas
Acc100[10-10)ST-Rw) 11/05/2014 2353Diss.
RSO ey 238300
RSIT(ST-HY 11/05/2014 2353Dies.
Kutina Messer|Mjerenja kompresor1\Elekro Motor DE
AcO010-IIDY-Rw) asfo3/2015 208500
Acca00[10-IKST-Re) 05/03/2015 2055 Dias.
Acc00[10-10K}DY-Re) 05/03/2015 2085 D
ACCOO[L0-10HST-RW) ssfozj201s 205500z
RSITOHH) asp03j2015 20850iss
RST(STH) 05/03/2015 20850is.
Kutina Messer\Mjerenja kompresorl\Elektro Motor KDE
Acct00[10-B)DY-Re) 11/05/2014 2353Dias.
Acc00[10- I)(ST-Rw) 11/05/2014 2353Diss.
AcOE-1KDFRw) 11050 235301
Acct00[10-10}ST-Rw) 11/0572014 2353 Diss.
asesErHy 1us0sp0ss 2300
RSINI(STHY wsaoia 235300
Kutina Messer\Mjerenja kompresart\Float Valve
RSIT(OW-HY 1170572014 235301
RSIT(ST-HY 11052014 2353Diss.
Kutina Messer!Mjerenja kompresorl\Kompresor DE
A0 WIDY-v s 235300
Ac00[10-YST-Re) /0503 25300
ACcO[L0-10HDYRw) su/0sj0s4 2300
Acc100[10-10KXST-Rw) 11/05/2014 2353Diss.
RSIT(DY-HY 11/08/2019 2353Diss.
RSIT(ST-HY 11052014 2353 Diss.
Kutina Messer\Mjerenja kompresarl\Kempresor NOE
Acc0l1o- Y- 1wos0 238300
Acci00[10-W)(ST-Rw) 11/05/2014 2353Dias.
. ACO0-1DYRw) 1050 238300
Current Page No. 1 Total PageNoa T+ Zoom Factor: 100%

16.5. Informe detallado de medicion
Este informe proporciona una lista de datos registrados para las mediciones seleccionadas, a partir
de un rango de fechas.

Seleccione el menu Informes / Detalles de medicién.

Se muestra la ventana siguiente:
@ Informe detallade de medicién X

Nombre de nodos de medi... Ruta de medicién A
Acc100[10-1k](ST-Rw)  Kutina Messer\Mjerenja kompresor 1\Elektro Motor DEAC... l
[ Acc100[10-10k](ST-Rw)  Kutina Messer\Mjerenja kompresor 1\Elektro Motor DEVAC...
RSIT(ST-Ht) Kutina MesserMjerenja kompresor 1\Elektro Motor DE'RS...
Acc100[10-1K]{ST-Rw) Kutina Messer\Mjerenja kompresor 1\Elektro Motor NDE\,..
Acc100[10-10k](ST-Rw)  Kutina Messer\Mjerenja kompresor 1\Elektro Motor NDE\...
RSINL100(ST-Ht) Kutina Messer\Mjerenja kompresor 1\Elektro Motor NDE\,..

[ Acc100[10-1K](ST-Rw) Kutina Messer\Mjerenja kompresor 1\Kompresor DE\Accl...

[ 8 10NT1N-1NKIST-R) _ Kiitina Maccar \Misrania kamnracar 1\Wamnrasar NE\Ar-1

[] intervalo de fechas seleccionado
Exportar en XML
Intervalo de fechas lZU/lO/'ZGlO I'I - l20/lﬂ/'2020 I'I _ o SR

v

Puede delimitar la busqueda seleccionando un intervalo de fechas.
A continuacidn, haga clic en el botén Exportar en XML o Visualizar informe.
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- v oA

‘Nombre de la estructura de arbol:Kutina Messer
Fecha del informe: 20/10/2020

eriMjore

081022014
11052014
050372015

0911
1234
1535

02
018
0

270120287
270120287
270180213

081022044
11052034
081032015

09:12
1234
1536

o1
085
008

270120287
270120287
270140213

Motor DEIRSTT(ST-Ht)

@ romal
@ Normal

08022014
11052084
05032015

0922
1235
1538

2 . £ 8912043
215 . 89120433
155 . 2 89140316

270120287
270120287
270140213

@ toma

081022014
1105204

00:13
1236

Total Pace No: 1+

16.6. Informe de eventos

Este informe proporciona una lista de los eventos

de fechas.

Seleccione Informes / Evento.

Se muestra la ventana siguiente:

@ Lista de eventos

Zoom Factor: 100%

registrados para los nodos
principales de las mediciones, denominados Puntos de medicion, entre un intervalo

Nombre del nodo
[~ BEARING IN

Ruta del nodo

defective-bearing\GEARBOX (in=5000rpm,out=500rpm,S...

[] seleccionar el rango de fechas

Rango de fechas

oo

30-09-22

= e

Puede delimitar la busqueda seleccionando un intervalo de fechas.

A continuacidn, haga clic en el botén Exportar en XML o Visualizar informe.

8ap cavaTAL REPORTES 3
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@ Visor de informes. - 8 X
AGD @4« » e

0 208 ManReport |

D 202

-0 20m

DI
&
$

H

SDT Intemational

g

Nombre dz la base de datos:DC Cem
Fecha del Informe  20/10/2020

g

CODLODODLDOD

EEREEE

| o€ CamCass\CFLFan\OEBeamng
18/08/2019 Lubnication needed
11/04/2019 ‘Alarm defined32/6 Base
11/06/2019 Lubrication needed
10/04/2019 Lubrication needed
12/05/2019 Lubrication needed
17/09/2019 Lubrication needed
13/09/2019 Lube team assigned; Ante & Davor
13/07/2019 Lubdcation needed
16/10/2019 Lubncation needed
19/11/2019 Lubrication needed
16/12/2019 Bearing replaced
16/12/2019 Lubncation NOT needed
18/01/2020 Lubncation needad
18/01/2020 Fixation defect
18/01/2020 Lubncation needad

17/03/2019 Reported to M team
s Suspected conditon
Report received by eng Luka

DC Cem\Caoling\CF1\Fan\NdE Searing

18/08/2019 Lubrication needsd

11/04r2019
Current Page No- 1 Total Page Nos: 1+ Zoom Factor: 100%

16.7. Informe LUBE

El informe especifico para las funcionalidades de LUBExpert se explica detalladamente en el manual
de LUBExpert.

16.8. Informe de condicion de activos

El informe de condicidn de activos es un informe totalmente personalizable que incluye toda la
informacién necesaria. Es una herramienta ideal para todos los involucrados; usuario final, proveedor
de servicios, técnico o ingeniero de MC, equipo de confiabilidad, administracion. El informe contiene
toda la informacién ya disponible en UAS3, asi como campos predefinidos para ingresar conclusiones
como condicidn, recomendaciones, situacion, descripcidn, criticidad y otros.

Crear un informe es rapido, facil y muy intuitivo. Una vez que decida lo que desea informar (qué
activo, grupo de activos o solo punto de medicién), seleccione los graficos que desea incluir en su
informe (si los hay):

Seleccione el punto de medicidn, seleccione el grafico y amplielo:
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olaws.1k54) ()
Accin WD) €1]
ACCHAWLLINGH) £

x
=
(e e i
g RN 005 58
uencia de muestreo Fecha Hora Langitud (s) Opersdor
s e : =
e : ey
s v ; prors
e o s proes
ordenee e rbapin..
e
g | S an e oo | e T T T T

Para agregar un grafico especifico al informe, simplemente seleccione el botén "Agregar al informe".
El grafico seleccionado se incluira en su informe una vez que ingrese toda la demds informacidn.

Para eliminar el grafico del informe, en caso de que cambie de opinién o se haya agregado por error,
use el botén "Eliminar del informe".

@ Uttranatysis Sute 3 Licensed to SOT
Suchivo  Visualizse  Adadia Andlsis Informes  Usiidades  Gpcions

febol de navegatidn SO Grdenes de Trabaja/inspecidn

Fooo

® Blasting

Y—

© ® nizseamg

S @ venal

®
u
1 SINL103(TocuS-255K)
e Fechs Hara Longited (s} Opersdor
E] 5 eefault
B =6 5 eefault
e 219 s delault
) s e it
=z
EGraprane | Servidor de base de datos: < localhost o Device Tuesdey, 21 November 2021 14145 N

Puede hacer lo mismo con todos los graficos en su UAS3: TWF y Espectro tanto para ultrasonido
como para vibracién, temperatura, RPM, asi como con todos los graficos especificos de LUBExpert.
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4B oORNENBISERTE - e I !t)lil LT T T

Una vez que establezca los cursores en su grafico y lo agregue al informe, el grafico se agregara con
cursores y descriptores numéricos, para todos los cursores y marcadores, sin tener en cuenta si los
cursores se guardan o no.

© © 4 5 I 2 1 M A - -+

I{W' \I‘ it ‘|“I\ INI‘H\HH_|MI'\“|| “"H‘

J"{.H\‘V ‘Il‘u‘“‘”"v il ‘i‘“"' |

il rhu‘ﬂnt

OEEEETNEE

No hay limitacidn en el nUmero de graficos que se agregaran para informar para cada punto de
medicion especifico, o todos juntos. Si agrega varios TWF y Spectrum (como ejemplo) desde un
punto de medicién, se mostraran cronolégicamente, primero mas reciente, TWF y Spectrum
correspondiente uno tras otro.

B OO Fi [ [ B S 9 1 P A

T

T © O L (R0 M B @EEE o

|
',L-WTJ»'-L")Lmuwﬁ.fm"w',w“-* —— ,..4‘-‘«& m,l~p+wb-w

== == - e

TWF y Spectrum del 17 de septiembre de 2021, Linea 2 FAN/Motor DE; mismo punto de medicién
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Todos los graficos se mostraran exactamente como los configuraste (color, opciones, zoom...)

Nota: El pequefio icono de clip junto a la configuracion de medicidn (nivel del sensor) indica que este

nodo contiene grdficos seleccionados para la generacion de informes.

9 Ultranalysis Suite 3 Licensed to 50T

Archive  Visualizar  Afadir a Andlisis  Informes  Utilidades Oy

- X

Arbol de navegacidn SDT340

=2 pz-rrO

[~ @ Blasting
B-i” @ Lined
-4 @ Lineiran
-4 @ Line2Fan
=@ © Motor NdE
) RSZT(HE-32K) @

=@ ® MotorDE
1 & —

Ordenes de TrabajofInspecdidn

P ro(Ht-3
g ® Line1iFaN

Importante: Una vez que cambie a otra estructura de arbol, otra carpeta o reinicie su UAS3, los

graficos que seleccionod para la generacidn de informes se eliminaran.

Ademas de los graficos seleccionados, el informe mostrara todos los datos de medicién, la

configuraciéon de alarmas, el estado de la alarma, la configuracién de medicién como el intervalo, el
tiempo de adquisicion, la frecuencia de muestreo, el nUmero de licencia de software, el nimero de

serie del sensor, el nimero de serie del instrumento, el nombre del operador. Todos los datos

histdricos se mostrardn a menos que se establezca lo contrario en la configuracion del informe

(intervalo de fechas seleccionado).

Una vez que haya seleccionado todos los graficos que desea mostrar, seleccione "Informes" en la

barra de herramientas superior y seleccione "Condicidn del activo":

Cic en el Indicador para mostrar/ocultar su curv en a grafica

BV 503 usyv 64 sy A

US RMS US Méx RMS US Pico US Factor Cresta
dByV 49.3 sy 63 omv

US RMS US Max RMS US Pico

56.8 auv 57.6 av 72.8 gBv 6.3
US RMS US Max RMS US Pico US Factor Cresta

BV 47.6 gayv 64.2 a5y 74
US RMS US Mix RMS US Pico US Factor Cresta

US Factor Cresta

FORMA DE ONDA EN TIEMPO ESPECTRO DINAMICO

Lecwrm  Alams Eventos
|:’ s

OZPRO/Blsstiog/E

1234 s defaur
1446 s defauit
0219 s defout
0213 s defout

4G pane

El menu de configuracion del informe se abrird con varias opciones:
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Locaiizmain: ozem0
Ciieidag 4
Desainaiént) coniatnt
Sinascion i)
pe—]
=@ @ votoroe Becomendadin 1 Comentarios 1
|
T TP e PP
‘Seleccionar imagen R 0 1400 1600 1300 2000 2200 2400
usar i a 16 R
ar magen de nvegacion —
Lubricaitn
gitud Operads
[] intervaio de fechas selecsionsdo e defaut
safnin
mervalo de fechas - - aefoie
Visusiizar iforme defoie
I Alarm:
Ondenes de Trabjojin...
o
| Servidorde base de datos: s ocalhost T oo Toesday, 23 November 221 155 WOM

Ahora, seleccione "Configuracién" en la esquina inferior derecha del menu del informe, para ingresar
informacidn basica:

9 s Site 3 Licemsed 10 SO
Archivo Visualaw  Atadiafndis Informes Uiidades Opciones Diposiivo 7
=
. L
P ———— Ordanes e Tabsgolmspectin | §
1 8 preR0 L - e
& @ elstng @
2| tecaiizaotn oz
GLl® am
SO ® erctnoer: it

SLIQ & vasneming

12042020 14.48, 8.3

Dessit | @ Configuracien de informe x

| Nombre dela cmprmss . ST Tesm

Propietaria del ssset: | OZPRO
V45, 630~

fornbre delInspe: sane
Normbre delinspecsr. T2 350 Tue 1 Tued  Tueds

ceni

Uriz3s6s

g wmico a
o [P rm—

Logo de la empresa Lagode! propietsio del asset

Examinar Examinar

D

Guaraary cerrar

[T Intervato de fechas selccsionado defauit
defavit

Interiaio de fachas - - defauht

necomcll
S8 e et
5@ ® NeEsenng
#@ ® Desanng

WwEAp

SDT

Mor®

- Visusiizar infarme: default

< >
Alarmas
Ordenes de Trabajo/In...
% T
Hershpmre | Servidorde bace de datos: <locainos o Deviee Tuesday, 2 November 2021 1544 N

Ingrese todos los datos necesarios y seleccione "Guardar y cerrar" en la esquina inferior derecha. La
informacién que haya introducido en la configuracién basica se mostrard en el informe.

A continuacidn, seleccione los activos y los puntos de medicién que desea informar. Simplemente
marque la casilla y el nodo seleccionado se incluird en el informe. La seleccion de un nodo incluira
todos los nodos secundarios automaticamente, pero puede deseleccionar algunos de ellos
individualmente. Otra forma de hacerlo es seleccionar el punto exacto, y todos los nodos primarios
se seleccionardan automaticamente. No puede deseleccionar el nodo primario, ya que el informe
debe mostrar la ruta del sistema/activos/componente/parte ... punto de medicidn.
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Tenga en cuenta que los graficos que ha seleccionado para la generacion de informes solo se
mostraran si el nodo al que pertenecen estd seleccionado para la generacién de informes.

A continuacion, seleccione cada nodo e ingrese el contenido de su informe (sus conclusiones,
diagnostico, recomendaciones, condicién de activos, descripciones). Aqui esta el ejemplo:

- - Locaizadén ozmo

Desaipan ) Conalaisn )

produceidn ce todal s instalsadn. Alta probabilidad de falla en el Mot eléion 1 an 12 seatén o

n a5 iness oe preprcossamienns

Sinsacién ()  enel

Recomendadién ] Comentarios (4

conel monitoreo dania

Lbricadén
oud (s) opersdar
] Intervelo de fechas seieccionado Consgurscion o
P
irtenalo de fechas - aetaut
Visusiizat nforme PR
I Alarmas.
Ordenes de Trabajo/In...
2
Eenohpwee | Servdor de base de daton: <localhost Towsdey, 23 Novesber 2021 159 UM

Para la raiz de base de datos DZ-PRO, en este ejemplo de linea de acabado y ensamblaje, puede
ingresar todos los datos necesarios, sus hallazgos y conclusiones, para pasar a un proceso y activos
especificos que contiene.

wEAR

(2] @ Ultrasound Solutions

Mor®

146/159



@

Archivo Visusosr AN s Aniis informes  Uhldades  Opciones _ Dispositvo 7
| :
™o Ordenes de §
3

oo
= e sang
S o Beanainotors
5@ @ NdEsesing
o verica

o Accunlaws.tkest)

———

& @ Horoma
& o aoo

5@ ® oEsesnno

Sar e unes
if ® unerean
S e Une2ran
@ o votornce
)
@ o votore
o rotean) ([ &
5@ e tnensan
FQ @ neEsem

Qe

DE Besring

En este caso, proceso de blasting, seguido de activos:
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O a continuacion, Ventilador de la Linea 2.

Nota: Si cierra el menu de informes en esta etapa, todos los datos que haya introducido se guardardn
incluso si cambia la estructura del drbol, la carpeta o reinicia UAS3. Una vez que abra esa estructura
de drbol en particular y el informe de condicion de activos, los datos estardn alli.

Si cierra el menu de informes, puede revisar la estructura de su arbol y agregar mas graficos o
eliminar graficos que no desee, y la preparacién de su informe se actualizara.

Una vez que haya terminado con su informe, seleccione "Ver informe" en la esquina inferior derecha:
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El informe se mostrara en el Visualizador de informes y podra realizar la comprobacidn final antes de
exportarlo o imprimirlo.

@ Visor de informes. - 8 X

2SR (%« > on

AP CRYSTAL REPORTS®

Resumen del informe

Inspected By ASSET OWNER Paveered by

sam Body

e,
( Ultrasound
SDT Team DZ-PRO ‘\s&!) Solutions

G 1 Total Page No: 29 Zoom Factor 100%

En la esquina superior izquierda, puede elegir copiar la pagina que se muestra actualmente, imprimir
todo el informe o exportarlo en diferentes formatos:
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@ Visor de informes
N A A /29 % & -

Main Repart |

iSu informe esta completo!

Resumen del informe sor )L

Al hacer el informe de los datos de LUBExpert, no hay diferencias en la configuracidn. Seleccionaras
todos los graficos que necesites, todos los puntos de medicién que necesites, introducirds tus
conclusiones y recomendaciones y generaras un informe:
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® Compreszarream
@ ® milseanngos
5@ @ conveyordme

Tendencia estatica con todos los datos,

®

Archio  Visuslizar  Afedis Andlisis Informes  Utiidedes  Opciones  Dispositivo 1

X,

bl desavagucéaBOTIAALRwet | it ATl momeese
o

-SSR

gl

Gréfico de linea inicial/base,

D Utransyss Sute 3 Licensedto SOT

Achivo  Visuslizsr  Ahsdica Andlisis Informes  Utlidades  Opciones  Dispositive 7

Arbol denavegaciéa SOTZIOAUBERRE  Ordenes de TrabajofInspeccin

e

* Zero Data,

10.0% Proceso abortado

Lubricacion exitosa 60.0% —

———30.0% Sospecha de falla en rodamiento

Estadisticas del proceso
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Archivo  Visuslizar  Afsdi s Andlisis Informes  Utiidedes  Opciones  Dispositivo 7

o %

Arbol de navegacin SDTZ7LUBBOSt  Ordenes deTrabajo/Inspeatén

(©O@E OOH [ m M e

1200

2 Indicadoces

usruS [
USMxRNS | serenu
P s2scw
Us Facor Crata [ s

2 Ficosmas aitos

® Procese todos los valores

O Procese iricamente valores positvos

& Conoressdiduse
& Comoreera

TWF y/o Espectro antes y después de la lubricacidn (en caso de que esté utilizando LUBExpert

Dynamic).

Se mostraran todos los datos relevantes para el proceso de lubricacidn.

Los ejemplos muestran equipos rotativos, pero su informe del estado de los activos es igualmente

util para equipos eléctricos, valvulas, sistemas hidraulicos o cualquier otra aplicacion.
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17. Asignacion de operadores y usuarios

UAS3 le permite asignar operadores al instrumento y usuarios de UAS3. Con frecuencia resulta util
hacerlo, si hay varios usuarios y operadores, y se requiere un control y trazabilidad.

17.1. Asignacion de operadores al instrumento

Haga clic en Utilidades/Operadores y se mostrara la siguiente ventana:

@ Lista de operadores

X
ﬁDrag a column header here to group by that column. | ‘
Nombre de operador \ Estd activo ‘

I Ante :

Davor %]

~ Benoit
Nuevo Actualizar | " Eliminar

Puede afadir un Nuevo operador, Eliminar un operador o Actualizar los detalles del operador
seleccionado, como se muestra a continuacion:

@ Editar operador X

Nombre de operador Operador activo

Estructura de arbol seleccionada
Estructura dedrbol disponible

= DC Cem Initial stage r

&2 pCCem
&2 DEMO_DATA

>>

<<

] Guardar
Aqui, puede asignar estructuras de arbol especificas al operador seleccionado.

17.2. Asignacion de usuarios de UAS3

Haga clic en Utilidades/Usuarios de inicio de sesién y se mostrara la siguiente ventana:

@ Adadir un usuario

X
dDraé a column header here to group by that column.

Nombre de usuario

Nombre deusuario | Esté activo | Esadministrador | Pemiso de lectura | Permiso de escritura | Equipo remot

Nuevo usuario Actualizar usuario | | Eliminar usuario

wEAR
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Haga clic en Nuevo usuario y se mostrara la siguiente ventana:

@ Afadir un usuario

Nombre de usuario [|

Nombre de usuario

|
Contrasena [
Confirmar contrasefia ‘

[] permitir escritura

Si ninguna de las casillas que definen los derechos del usuario (Es administrador, Permitir escritura,

Esta activo
[[] Es administrador

l:l Equipo remoto

Guardar usuario

Equipo remoto) estd marcada, el usuario tendra acceso de solo lectura.

Es administrador: el usuario tiene acceso completo, incluido el derecho a administrar a otros

usuarios.

Permitir escritura: el usuario tiene acceso completo para leer y modificar la base de datos, pero no

puede administrar otros usuarios.

Equipo remoto: el usuario tiene acceso para leer datos, cargar, descargar y crear copias de seguridad,
pero no puede modificar la base de datos ni administrar otros usuarios.

Afada un usuario y haga clic en Guardar usuario.

También puede Actualizar los detalles del usuario y Eliminar el usuario.
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18. Copia de seguridad y restauracion de la base de
datos

Los datos que contiene UAS3 se pueden guardar en una copia de seguridad y restaurar, para dos

fines principales. El primero es tener una copia de seguridad de sus datos por si hay problemas. El
segundo motivo es compartir los datos con otro usuario, ya sea un compaiiero de su equipo o un
asesor de soporte.

18.1. Copia de seguridad de la base de datos UAS completa

UAS3 crea una copia de seguridad de la base de datos con todos sus detalles. La estructura de arbol
completa, todos los ajustes, todas las alarmas, todas las mediciones.

UAS3 crea una copia de seguridad de una carpeta de datos como unidad minima de copia de
seguridad, con todo su contenido.

Haga clic en Utilidades/Base de datos/Realizar copia de seguridad/Base de datos de UAS completa
en la barra de herramientas superior, como se muestra a continuacion:

@ Uitranalysis Suite 3 Licensed to SDT

Archivo  Visualizar  Afiadir a Analisis  Informes | Utilidades | Opciones Dispositivo 7
[ Imagenes del sistema &
Arbol de navegacién SDT#) Ordene| b Funciones de alarma
582 demo_data(340) | Basededatos » || &5 Realizr copia de seguridad i
Sl @ TESTTREE Idioma | & Restaurar
B i LEAKS
Operadores Exporte XML »
B £% @ MECHANICAL
o Rezr Exportar archivos Wave Importe XML
RS2T(Ht-32k) N
RE2T(Focs-128K) Adadir un usuario
RS2T(focUS-256k)
B ACC100
E @ RPM
B @ TEMPERATURE
[ Wi @ LUBRICATION
B g STEAM TRAP
@ (#) ELECTRICAL
@ (@ VALVES P
041,-1317.7 2
B (3 TIGHTNESS
.- 3000, #8
@ @@ @ HYDRAULICS #9
ikl
Al TR

Se abrira la siguiente ventana:

@ Realizar copia de seguridad de base de datos X

I Realizar copia de seguridad detodas las carpetas de datos I

Ruta del archivo |

Realizar copia de sequridad Cerrar

NOTA: Si se marca Realizar copia de seguridad de todas las carpetas de datos, se realizara una copia
de seguridad de todas las carpetas de datos (todo el contenido de su UAS3). Es muy util hacerlo
regularmente, para conservar los datos en caso de problemas.

Si solo desea realizar la copia de seguridad de una carpeta de datos, para compartirla con sus
compaiieros o con un asesor o soporte, desmarque este campo, como se muestra a continuacion:

@ Realizar copia de seguridad de base de datos X

[T

Carpeta de datos | harisdemoplant({309886317) v]

ia de sequridad detodas las carpetas de datos

Ruta del archivo

Realizar copia de sequridad Cerrar
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Ahora, solo se realizard la copia de seguridad de la carpeta de datos que se muestra [test 340
(450177119) (SDT340)]. Al hacer clic en la flecha junto al nombre de la carpeta de datos, podra elegir
cualquier otra carpeta en el menu desplegable.

En el siguiente paso, elija el destino y el nombre del su archivo de copia de seguridad, pulsando ..., y
a continuacion Realizar copia de seguridad.

@ Realizar copia de seguridad de base de datos X

[ Realizar copia de seguridad detodas las carpetas de datos

Carpeta de datos | harisdemoplant(309886317) vl

Ruta del archivo | C:\Users\haris\Desktop\backupTEST.badwup

Realizar copia de sequridad Cerrar

Su copia de seguridad se ha creado.

NOTA:

Si desea crear una copia de seguridad de una estructura de drbol que se encuentra en esa carpeta de
datos, que contiene otras estructuras de arbol diferentes, o si solo desea realizar la copia de
seguridad de una parte de la estructura de arbol, haga lo siguiente:

e Cree una nueva estructura de arbol en una nueva carpeta de datos.

e Copie los nodos de la estructura de arbol de los que desea realizar la copia de seguridad (solo
la estructura, o con datos, en funcidn de lo que desee copiar y compartir).

e Pegue los nodos en la nueva estructura de arbol que ha creado en la carpeta de datos.

e Realice la copia de seguridad de la nueva carpeta de datos

Como se muestra a continuacion:

s
& Crear nueva carpeta de datos oS T ————— x
Seleccione el dispositivo Copendedatos  [sharchodessorziis) sora0)  [v| [ edtor| [Roma] | iformaden | | Eimese
£ stoestrcure
QO spTaxx @® sDT340
Carpeta de datos sharefolder X
Nombre de la estructura de arbol | Sharestructure|
Icono de estructura de arbol -
=
=1
Guardar
Estucura de bl abric Nuevo Edrac || Eiminer
@ Uttranalysis Suite 3 Licensed to SDT @ Uttranalysis Suite 3 Licensed to SOT @ Uttranalysis Suite 3 Licensed to SOT
Archivo  Visualizar Nodosde arbol  Informes  Utilidades O Archivo  Visualizar  Nodos de srbol  Informes ~ Utilidades O Archivo  Visualizar Nodosdedrbol Informes  Utidades O
- X v % . x
Arbol de navegacién SDT340 Ordenes de Trabajo/Andisis Arbol de navegacién SDT340 Ordenes de Trabajo/Andisis Arbol de navegacién SDT34) Ordenes de Trabajo/Andiisis
= & vanval 390 | [ — =g
-'" e : Afadir nuevo » = Afadi nuevo »
Afadir nuevo » Edita. Ctrisl
¥ g PROCESS itar ri+ Edita Ctrls
Editar Ctrl+U rl
trle trl
Cut Ctrl+X Ctrl tura  Ctrl
Copiar solo estructura  Ctrl+C Copiar Copia
Copiar
| Pegar [ Pegar Ctrl+V
Pegar CukV Ampliar todo Ampliar todo
Ampliar todo Contraer todo Contraer todo
Contraer todo =
iminar lir
Eliminar Del
ma de nodo De: as las alarmas
C das las ala
Adiadir al analisis » Afiadir al analisis »
Adadir al analisis » e ————
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El nodo copiado se encuentra ahora en la nueva estructura de arbol dentro de la carpeta de datos.
Ahora puede realizar la copia de seguridad de la nueva carpeta de datos y solo contendra lo que
pretende compartir.

Su archivo de copia de seguridad esta listo para enviar:

Share.backup

18.2. Restauracion de la base de datos UAS completa

Si necesita restaurar la copia de seguridad en su UAS3, haga clic en Utilidades/Base de
datos/Realizar copia de seguridad/Base de datos de UAS completa en la barra de herramientas
superior, como se muestra a continuacion:

 Basede catos UAS complets_||

Se abrird una ventana de advertencia y, por supuesto, siempre es recomendable realizar una copia de
seguridad de sus datos primero.

Confirmar restauracion

o Se recomienda realizar una copia de seguridad completa de
u

Puede realizarla desde:
menu Utilidades -> Base de datos -> Realizar copia de
seguridad -> Base de datos UAS completa

¢Desea continuar?

Yes No

Una vez que lo confirme, se abrira la ventana Restaurar base de datos:

@ Restaurar base de datos X

Ruta del archivo

Cerrar

Pulse | .. |, localice el archivo de la copia de seguridad y selecciénelo. A continuacién, pulse Restaurar.
Advertencia x
Archivo de copia de seguridad restaurado con
| advertencials)/error(es).
Una o varias carpetas de datos del archivo de copia de
seguridad no existen en su ordenador.
La restauracidn creard estas nuevas carpetas de datos.
Consulte el archivo de registro para obtener mas informacion,
Reinicie el sistema.
I ——
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Abra sus carpetas de datos y busque la carpeta restaurada.

18.3. Exportar XML, Estructura de arbol o Estructura de arbol y
medidas

Esta funcion le permite exportar solo la estructura de arbol o exportarla con los datos de medicidn
seleccionados. Esto resulta muy Util cuando la operacion se ejecuta en varias ubicaciones diferentes y
se necesita la actualizacidn periddica de los datos en la base de datos del supervisor o analista, asi
como en todos los casos en que los datos deben compartirse de forma regular sin necesidad de
enviar archivos grandes.

Haga clic en Utilidades/Base de datos/Realizar copia de seguridad/Exportar XML en la barra de
herramientas superior, como se muestra a continuacién:

@ Ultranalysis Suite 3 Licensed to SDT

Archivo

Visualizar ~ Afiadir a Analisis  Infi Opciones  Dispositivo 7

Imagenes del sistema 4

Arbol de navegacién SDT340 Ordene! ‘ Funciones de alarma
=] ; demo_data(340)| D Base de datos > | ?o Realizar copia de seguridad
ol ® TESTTREE Idioma 4 g., Restaurar

wiw LEAKS ; :
: Operadores [ Exporte XML » | Estructura de drbol

® €% @ MECHANICAL | : .

Exportar archivos Wave Estructura de arbol + Medicién Dato

aw: @ LUBRICATION Importe XML
@ STEAM TRAP Afadir un usuario

s VALVES

@ (# ) ELECTRICAL
®
& TIGHTNESS

7B @ HYDRAULICS

Y elija si desea exportar solo Estructura de drbol o la Estructura de arbol + Datos de medicion

Exportar Estructura de arbol hard exactamente eso, exportar solo estructura de arbol, sin ninguin otro
dato de medicidn, y se puede restaurar en cualquier software UAS3:

@ Realizar copia de seguridad de la estructura de arbol X
e e —
Ruta del archivo . d_gm_o__c_i_at;@%) ssss—

[ Realizar copia | | Cerrar ]

Seleccione una ruta de archivo y haga una copia de seguridad de sus datos.

Exportar estructura de arbol + datos de medicidn exportara la estructura de arbol, pero también
incluira datos de medicién que seleccione para exportar.

Realizar copia de seguridad de las mediciones

Estructura de drbol | demo_data(340) .
[ Realizar copis idad d: ici i
demo_data(340) VFLEXFlexID2(Ht-32€) [ demo)
7] demo_data(340)\1 EAKSUL 2) demo|
demo_data(340)\ i 3%) [ demo
[4] demo_datal \ WMECHANICALRS2T\RS2T (Ht-32K) demo |
[V] demo_data \ \MECHANICAL\RS2T\RS 2T (focUS-128k) [ demo |
[4] demo_da \ \RS2TRS2T(foclUS-256k) demo |
[V] demo_data \ W "ALVACC100' 1k-3; [V demo |
[] demo_data(340)\ JACC100Acc100(RW 10. 1k-32K) [ demo|
[V] demo_data \ \MECHANICALACC 100\A 10.10k-32k) [A demo |
[ demo_data(340)\ JACC! 1k-64K) demo |
<3 >
Lecturas entre |07/1212020 [v] - |o7p012001 [V]
Ruta del archivo | =]
[ Realizar copia de seguridad ‘ [ Cerrar [
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Hay varias herramientas disponibles para ayudarlo a seleccionar los datos que necesita para exportar
y respaldar. Puede seleccionar la opcién para hacer una copia de seguridad de las mediciones
seleccionadas y seleccionarlas individualmente o usando un filtro.

También puede seleccionar exportar y realizar copias de seguridad de las mediciones filtradas por
fecha.

Una vez que exporte y haga una copia de seguridad de sus datos, estara listo para ser enviado y
restaurado en otro software UAS3.

NOTA:

En caso de que la estructura de drbol exportada y la estructura de drbol de destino de importacion no
sean idénticas (la estructura de drbol de destino se modificd), la importacion sobrescribird la
diferencia o se agregardn nodos adicionales y se insertardn datos de medicion. Para asegurarse de
que todo funcione sin problemas y se evite cualquier posible confusion, utilice la funcion “iniciar
sesion de usuarios” y asigne derechos a cada usuario en cuanto a administracion, escritura o solo
lectura. De esa manera, puede estar sequro de que las estructuras de drbol en varias ubicaciones
serdn las mismas y los datos se actualizardn facilmente con una simple exportacién/importacion.

19. Limites de la responsabilidad

Ni la empresa SDT International, ni cualquier otra empresa relacionada, serdn responsables bajo
ninguna circunstancia de cualquier dafio, incluidos sin limitacién los dafios por pérdidas de negocio,
interrupcién del negocio, pérdida de informacion, defecto de UAS3, pérdida de tiempo, pérdida
econdmica o material, o cualquier otra pérdida indirecta o consecuencial que se produzca por el uso
o por la incapacidad de uso de este producto, incluso cuando se hayan advertido los posibles dafios.

20. Copyright

© 2025 SDT International n.v. s.a.

Todos los derechos reservados.

No se permite la reproduccidn o duplicacién total o parcial de cualquier manera de este documento
sin el permiso por escrito de SDT International n.v. s.a.

La informacidn contenida aqui se considera precisa segliin nuestros conocimientos.

Debido a la investigacién y desarrollo continuos, las especificaciones de este producto pueden
cambiar sin previo aviso.
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11 HTR 20/03/2025 Major updates GGH
10 CGl08/11/2023 To-do list + import bearing parameters chapters added MUN
09 MUN 25/05/2023 Updated screens GGH
08 CMA 30/08/2022 Update “Bearing toolbox” (activation and functioning) CGl
07 HTR 24/11/2021 UAS3 Report CGl
06 CMA 28/08/2021 Major updates (network settings) HTR
05 CMA 04/05/2021 Additional info on network/pgsql HTR
04 CGl 18/12/2020 UAS3 improvements HTR
CGl 27/10/2020
03 /10/ Compatible with Windows 8, 8.1, 10 - 64 Bits HTR
02 CGI 21/10/2020 Changed blurry screenshots HTR
- . HTR
01 CGl 13/10/2020 Original version
|Revision Writer Nature of modification Approved
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